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Bezpecnostni opatieni

BEZPECNOST

Pro dosazeni nejlepSich vysledkid s ménici série L300P si pted instalaci a provozem pozorné prectéte
tento manual se vSemi upozornénimi a piesné jej dodrzujte. Manual si ponechte k rychlému
nahlédnuti.

Definice a Symboly

Bezpecnostni instrukce (hlaseni) jsou oznaceny symbolem ostrazitosti a signalnim slovem;
VAROVANI nebo OPATRNOST. Obé tato signalni slova maji v tomto manualu nasledujici vyznam:

é\ Tento symbol znamena nebezpeci vysokého napéti je pouzit k zvySeni vasi pozornosti
k polozkam a ukonim, které mohou byt nebezpecné pro vas a dalsi osoby pracujici s timto
pristrojem. Pre¢téte prosim toto doporuceni a dodrzujte je.

AN Toto je symbol ostrazitosti a bezpecnosti. Tento symbol je pouzit k zvySeni vasi
/ ' ‘ pozornosti k polozkam a ukontim, které mohou byt nebezpecné pro vas a dalsi osoby
pracujici s timto pfistrojem. PfeCtéte prosim toto doporuceni a dodrzujte je.

N\ VAROVANI
/ ' \ VAROVANI  Indikuje potencialni nebezpeénou situaci, ktera pokud se ji nevyvarujete
) mize zpusobit vaznou ujmu na zdravi, nebo smrt.

N OPATRNOST

“ Tento symbol znamena potencialné nebezpecnou situaci, kterd pokud se

OPATRNOST ji nevyvarujete miiZe znamenat malé nebo stiedni poSkozeni zdravi nebo
vazné poskozeni pfistroje.

POZNAMKA: Poznamka upozoriiuje na oblast nebo subjekt zvlastniho
POZNAMKA vyznamu, zdiraziiujici vlastnosti piistroje nebo obvyklé chyby pfi
provozu a udrzbé.

/'\ NEBEZPECI VYSOKEHO NAPETI

Piistroje pro fizeni motort a elektronické kontrolery jsou napojeny na sitové napéti. Pii udrzbe a
servisu pohont a elektronickych kontroleri mizete ptijit do styku se soucastkami na kterych je
potencial sité nebo i vyssi. Maximalni péce je potfeba vénovat zabranéni tirazu el. proudem. Stljte na
izolacni podloZce a zvyknéte si pouzivat pii praci pouze jednu ruku. Vzdy pracujte minimalné ve dvou
pro piipad vzniku nebezpec¢i. Odpojte napajeni pied testovanim a udrzbou pfistroje. PiesvédcCete se, ze
ptistroj je spolehlivé uzemnén. Pfi praci na elektronickych kontrolerech a rotacnich elektronickych
zafizenich noste bezpecnostni bryle.
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OPATRNOST

~N VAROVANI: Tento piistroj smi byt instalovan, nastavovan a servisovan kvalifikovanou
/ ! osobou seznamenou s konstrukci a funkci pfistroje a znalou moznych nebezpeci.

% = Nedodrzeni tohoto piedpokladu miize zptisobit ohroZeni zdravi.
VAROVANI: Uzivatel je zodpovédny za to, Ze veskeré pohanéné stroje, vlaky a dalsi
~ mechanismy, které nejsou dodavkou HITACHI Ltd. a ostatni pouzit¢ materidly jsou
/ ' bezpetné provozovatelné na frekvencich odpovidajicich 150 % z max. nastaveného
% = rozsahu hnaciho stfidavého asynchronniho motoru. Nedodrzeni tohoto predpokladu miize

mit za nasledek destrukci zafizeni a nebezpeci pro zdravi osob.

o~ VAROVANI: Jako ochranu instalujte chrani¢, ktery je necitlivy na vysoké frekvence, aby
/ ' " jste zabranili jeho eventuelnd nevhodné reakci. Obvod zemni ochrany neni projektovan
" > pro ochranu osob.

é\ VAROVANI: NEBEZPECIi URAZU EL. PROUDEM. PRED PRACI NA TOMTO
\ OBVODU ODPOJTE VSTUPNI NAPAJENI.

~ VAROVANI: JE DOPORUCOVANA ODDELENA OCHRANA MOTORU PROTI
/1 NADPROUDU, PRETIZENI A PREHRATI ~ZHLEDISKA  DODRZENI
¢ %~ BEZPECNOSTNICH PREDPISU POZADOVANYCH PRAVNIMI AUTORITAML.

N OPATRNOST: Pted praci s méni¢i L300P pozorné prectéte tuto instrukéni prirucku, tak
/1 . aby jste ji dobfe porozuméli a pochopili ji.

'\ OPATRNOST: Vlastni zemnéni, odpojovaci pfistroje a ostatni bezpeCnostni pfistroje a
/ * , jejich umisténi jsou vylunou odpovednosti uzivatele a HITACHI Ltd., za n¢ neodpovida.

'\ OPATRNOST: Instalujte k méni¢i L300P tepelnou ochranu motoru nebo ochranu proti
/ ! - prehfati motoru, tak aby jste zabranili teplotnimu pfetizeni motoru.

é\ OPATRNOST: NEBEZPECNE NAPETI JE PRITOMNO POKUD SVITI
\ SIGNALIZACE ,NABITI*.

OPATRNOST: Rotujici ¢asti a elektrické zemni potencialy mohou byt nebezpecné. Proto

~N dodrzujte pti vesSkerych pracech narodni normy pro bezpecnou praci s elektrickymi a
/ ! rotacnimi pfistroji. Instalaci a udrzbu smi provadét pouze kvalifikovana osoba. Vyrobcem
% -~ doporugené testy a postupy obsazené v tomto manualu je nutné dodrzet. Pied praci na

zafizeni vzdy odpojte jednotku od sitového napajeni.

POZNAMKA: STUPEN ZNECISTENI 2

M¢éni¢ ma byt pouzivan v prostredi stupen 2.

Typické konstrukce které zabranuji vodivému znecisténi jsou:

1. Pouziti uzavieného rozvadéce

2. Pouziti rozvadéce s nucenou ventilaci pies odpovidajici filtry. Ventilace je zajistovana
jednim nebo vice ventilatory s pfimym filtrovanym sanim a vyfukem.

i
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Predpoklady pro dodrzeni EMC (Elektromagnetické kompatibility)

Pouzivate-i meéni¢ L300P v Evropskych zemich, jste vazan dodrzovanim EMC nafizeni
(89/336/EEC). Pro dodrzeni EMC a vyhovéni standardu sledujte nasledujici pokyny:

N

( k. VAROVANI Tento pfistroj smi byt instalovan, nastavovan a servisovan kvalifikovanou

osobou seznamenou s konstrukei a funkci pfistroje a znalou moznych nebezpeci. Nedodrzeni tohoto
predpokladu miiZze zptisobit ohrozeni zdravi.

1. Sitové napajeni pro ménice L300P musi splitovat nasledujici specifikaci

a. Tolerance napéti £ 10 % nebo méné

b. ZvInéni napéti + 3 % nebo méné

c. Kolisani frekvence + 4 % nebo méné

d. Zkresleni napéti THD = 10 % nebo méné

2. Opatfeni pfi instalaci

e. Pouzijte odrusovaci filtr navrzeny pro ménic L300P
3. Vodice

a. Pro vystupni vodi¢e k motoru je doporucovan stinény kabel, jeho délka vSak nesmi
presahnout 20 m.

b. Nastaveni nosné frekvence pro splnéni pozadavkit EMC musi byt 3 kHz nebo mén¢.

c. Napajeci obvod musi byt odd€len mistné od signalnich a procesnich obvodi.

d. V piipadé ovladani ménice pomoci DO piipojeného na kabelu nespliuje zatizeni normu
EMC

4. Vlastnosti prosttedi - pti pouziti filtru dodrzujte nasledujici podminky:
€. Okolni teplota: -10 + + 40 °C
f. Vlhkost: 20 az 90 % RH (bez kondenzace)
g. Vibrace: 5,9 m/s* (0,6G) 10 + 55 Hz (L300P-110L/HF + 300 L/HF)
2,94 m/s* (0,36) 10 + 55 Hz (L300P-370-750L/370 + 1320 L/HF)
h. Umisténi: do 1000 m.n.m., vnitini umisténi (bez korosivnich plynt a prachit)

SpInéni pozadavkii ochrany nizkym napétim (LVD)

Ochranna sk#in musi spliiovat pozadavky LVD.
Meénic¢ splni pozadavky LVD pokud jej nainstalujete do rozvadéce nebo, ptidanim pridavnych kryta.

1. Skiin a kryty
Méni¢ musi byt instalovan do skifiné¢ s minimalnim krytim IP2x. Pokud je skiin umisténa
v mistech lehce dostupnych i nekvalifikovanym osobam, pak je vhodné pouzit kryti IP4x, které
zamezi moznosti vniknuti malych pfedméti dovnitf.

Al Z ]

\

Skiin IP 4X Skiin IP 20S s zaluzii

1]
[1]]
N

Obr.: Skiiné pro umisténi ménice

i1
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Varovani a vystrahy pri pouziti L300P dle normy UL (USA, Kanada)
Tato pomocna pfirucka ma byt pfedana koncovému spotiebiteli.

1. Varovani a doporuceni pro specifikaci vodica

( ! ) ; 4 r ,
/ '\ VAROVANI: Pouzijte Cu vodi¢e pro 60 / 75°C nebo ekvivalentni.

2 4 L
/ '\ VAROVANI: Pfistroj bez kryti pro modely L300P 900-1320H.

) /'\ VAROVANI: Vhodny pro pouziti v siti se soumémym zkratovym proudem do
/ ' 10.000A.; 240 V maximalné (pro modely typu N nebo L).

) VAROVANI: Vhodny pro pouziti v siti se soum&mym zkratovym proudem do

/ ' 10.000A., 480 V maximalné (pro modely typu H).

2. Utahovaci momenty a pruméry vodica

M VAROVANI: Utahovaci momenty a priifezy vodi¢t pro svorky jsou oznadeny

/ ' v blizkosti svorky nebo ve schématu.

Nazev typu Dotahovaci moment [N.m] Prttez vodice (AWG)
L300P-110L 4,9 4

L300P-150L 4,9 2

L300P-185L 4,9 1

L300P-220L 8,8 1/0

L300P-300L 8,8 2/0

L300P-370L 8,8 3/0 nebo 2 paralelnio 1 AWG
L300P-450L 13,7 250kcmi sggo(gsp?g;lelm ol
L300P-550L 13,7 350kemil neb/g\?]garalelm 01/0
L300P-750L 13,7 350kemil nel:l):v%]garalelm o1/0
L300P-110H 4,9 8

L300P-150H 4,9 6

L300P-185H 4,9 6

L300P-220H 4,9 4

L300P-300H 4,9 3

L300P-370H 4,9 1

v
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L300P-450H 8.8 1
L300P-550H 8,8 1/0

L300P-750H 8.8 250kcmi sggo(gspgglelni ol
L300P-900H 13,7 250kcmi s;go(ispgglelni ol
L300P-1100H 137 350kcmi1:\e;)§ %%afél)elni 01/0
L300P-1320H 13,7 350kcmﬂ:\i]/3(0} ?;‘;aggl)elni 01/0

3. Velikost jisti¢e nebo pojistky
(1) VAROVANI: Pfifazeni velikosti pojistek nebo jistici uvedené v piiruéce
'\ znamena, ze jednotka by méla byt pfipojena jistiCem na jmenovité napéti 600 V
/ ! s vypinacim ¢asem nepiimo umérnym proudu, nebo pojistkami dle UL je uvedenim
v tabulce nize.

Nazev typu Stykac (A) Pojistky (A)
L300P-110L 60 60
L300P-150L 70 70
L300P-185L 90 90
L300P-220L 100 100
L300P-300L 150 150
L300P-370L 175 175
L300P-450L 200 200
L300P-550L 250 250
L300P-750L 300 300
L300P-110H 30 30
L300P-150H 35 35
L300P-185H 50 50
L300P-220H 50 50
L300P-300H 70 70
L300P-370H 80 80
L300P-450H 100 100
L300P-550H 125 125
L300P-750H 150 150
L300P-900H - 200
L300P-1100H - 225
L300P-1320H - 300
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4. Jiné

(D

i~

VAROVANI: Zapojeni vodi¢ti musi byt provedeno podle norem UL a CSA
svorkami certifikovanim jako svorky zpétnovazebnich obvodi o velikosti
odpovidajici prifezu vodice. Ukoncovaci prvky vodi¢l musi byt fixovany
nastrojem doporucenym v prirucce.

vi
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Tabulka zmén této prirucky

e Pfiruck
Cislo Obsah zmény Datum vydani Vr .1ruc 4
uzivatele
1 Pivodni znéni piirucky NB601X zafi. 1999 NB601X

Zména v parametru b004
2 zména nosné frekvence nad 37 kW fijen. 1999 NB601BX
nove zaveden parametr C031

3 Specifikace ménich vykonu 75 kW a dal§i zmény ¢erven 2000 NB601CX
4 Nepouzité ¢islo NB601DX
5 Specifikace ménici 90... 132 kW a dalsi zmény unor 2001 NB601EX

vil



Bezpecnostni opatieni

1. Instalace

"1 VAROVANI

Pfti instalaci pouzivejte nehoflavé materialy.
Nebezpeci pozaru.

Nepouzivejte hoflavé materialy v blizkosti ménice.
Nebezpeci pozaru.

Pfi transportu nenoste ménic za horni kryt, mohlo by dojit v disledku vahy jednotky
k odlomeni a trazu.

Zabrante proniknuti odfezkd, Spon, kouskt Zeleza, dratu, prachu atd. dovnit
jednotky.
Nebezpeci pozaru.

Presvédcete se, Ze podlozka na kterou méni¢ upeviiujete ma dostateCnou nosnost.
Nebezpeci padu a urazu.

Instalujte ménic na svislou podlozku, bez vibraci.
Nebezpeci padu a urazu.

Neinstalujte a neprovozujte jednotku, ktera jevi znamky poskozeni.
Nebezpeci trazu.

Neinstalujte v mistech s vysokou teplotou, vysokou vlhkosti a moznosti kondenzace,
v prasném prostiedi, v prostiedi s korozivnimi a explosivnimi plyny, hoflavymi
vypary, moiské mlhy atd. Instalujte ve vnitfnim prostiedi bez pfimého slune¢niho
svitu a s dobrou ventilaci.

str. 2-1

str. 2-3

str. 2-2

viil
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2. Zapojeni

N

'V OPATRNOST

Uzemnéte piistroj. Jinak se vystavujete nebezpeci tirazu elektrickym proudem,
nebezpeci pozaru a ohrozeni zdravi.

Zapojeni ménice mize provést pouze kvalifikovana osoba.
Jinak hrozi nebezpeci urazu elektrickym proudem nebo pozaru.

Doplnujte a opravujte zapojeni az potom co se presvédéite, Ze je odpojeno sitové
napéjeni. Jinak hrozi nebezpeci trazu elektrickym proudem.

Provadeéjte zapojeni az po mechanické instalaci ménice.
Jinak hrozi nebezpeci urazu elektrickym proudem nebo zranéni.

Neodstranujte gumové priuchodky. Mohou zabranit styku vodice se zemi nebo
s dal$im vodi¢em v piipad¢ poruseni izolace. (11-75 kW)

str.

str.

N

/1 OPATRNOST

PresvédCete se, Ze napéti sité odpovida napajecimu napéti jednotky:
31200 + 240 V; 50/60 Hz (pro modely s ptiponou L)
31380 + 480 V, 50/60 Hz (pro moduly s piiponou H)

Presveédcte s, Ze jste nepfipojili pouze jednofazovou sit’.
Nebezpeci urazu.

PresvédcCete se, ze jste nepfipojili napajeni na vystupni svorky ménice. (U, V, W)
Nebezpeci trazu a pozaru.

Presvédcete se, ze jste neptipojili event. Odporovou zatéz na svorky meziobvodu PD,
PaN.
Hrozi nebezpeci pozaru.

Instalujte proudovy chrani¢ (minimalné jistic¢ nebo pojistky predepsané hodnoty) na
vstupni strané ménice.
Hrozi nebezpeci pozaru.

Pouzijte spravné dimenzované vodice, chranice a stykac.
Hrozi nebezpeci pozaru.

Nepouzivejte k zastaveni chodu stykac, na vstupni nebo vystupni strané ménice vzdy
zastavujte povelem stop v fizeni ménice.
Hrozi nebezpeci urazu a zniceni stroje.

Utahujte svorky doporu¢ovanym utahovacim momentem aby nemohlo dojit
k uvolnéni.
Nebezpeci pozaru.

str.

str.

str.

str.

str.

str.

str.

str.

2-6

2-12

2-12

2-12
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3. Provoz

/ !

© VAROVANI
Nesahejte na svorky hlavni svorkovnice, neodpojujte za chodu Zadné konektory. str
Nebezpeci trazu elektrickym proudem. 3-1
Sitové napajeni zapinejte az po uzavieni pfedniho krytu ménice. str

Pokud je méni¢ pod napétim neodnimejte predni kryt. 3.1
Nebezpeci urazu elektrickym proudem.

Nesahejte na piepina¢e mokryma rukama.

...... str.
Nebezpeci urazu elektrickym proudem. 3-1
Nesahejte na svorky menice pokud je napajen, i kdyz by byl ve stavu zastaveni. str
Nebezpeci urazu elektrickym proudem. 3-1
Kdyz je zvolen maod restartu, mtize dojit k rozb&hu stroje po odeznéni chyby. Nepftiblizujte -..... str.
se proto ke stroji. (Navrhnéte stroj tak, aby ani pfi restartu nemohlo dojit k ohrozeni 3-1
bezpecnosti obsluhy.)
Nebezpeci poranéni.
Nepouzivejte opakovaciho modu pro zdvihaci zafizeni, kde je mozny samovolny rozb¢h str

vlivem tize, protoze pii modu opakovani je to urcitou dobu motor ve stavu volného béhu. 3-1
Nebezpeci poranéni a zniceni stroje.

I pii kratkodobém vypadku sité mize dojit k restartu pokud zistal zachovan povel chodu, Str.
proto udélejte pii navrhu ovladaciho obvodu takova opatieni aby k restartu po vypadku 3-1
nemohlo dojit, nebo aby piipadny restart nebyl nebezpecny.

Nebezpeci poranéni.

Tlacitko stop je ﬁéinné'pouze p0.l<'ud Je jeho funkce navolena. V zapojeni pohonu stroje str.
nezapomeiite na nezavisly havarijni stop. 3-1
Nebezpeci urazu.

Pokud je zadan povel chodu a je pouzit reset poruchy, dojde k rozbéhu pohonu ihned po st
provedené resetu. Provadejte reset poruchy az po odpojeni signalu chodu. 3-1
Nebezpeci trazu.

Nedotykejte se vnitinich ¢asti ménice pokud je pod napétim ani nevsouvejte dovnitt zadné ...... str.
piedméty. 3-1
Nebezpeci pozaru a trazu elektrickym proudem.
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~

/1 opaTRNOST

Chladi¢ ménice mlize mit vysokou teplotu, proto se jej nedotykejte.
Nebezpeci popaleni.

Nastavte ménic tak aby nemohlo dojit k nebezpe¢nému ptetoceni stroje, nebo k nenadalym skokiim
rychlosti, které by pohanény stroj mohly poskodit.
Nebezpeci trazu.

Pokud je to nutné nainstalujte nezavislou brzdu.
Nebezpeci trazu.

Pokud provozujete motor na vyssi frekvenci nez je jmenovité (50/60 Hz), konzultujte moZnosti motoru
a stroje s vyrobcem a vyzadejte si od néj svoleni.
Nebezpeci urazu.

Pted a v prubehu testovaciho b&hu sledujte zda:

Je smér otaceni motoru spravny?

Nedoslo k chybé pti rozbéhu nebo dob&¢hu?

Je spravné zobrazeni otacek motoru a frekvence?
Nevyskytuji se zadné nenormalni zvuky a chvéni stroje.
Jinak hrozi nebezpeci zniCeni stroje.

4. UdrZba, prohlidky a vyména &asti

/1 VAROVANI

e Prohlidky a inspekce provadéjte minimalné 10 minut po vypnuti a zhasnuti signalky
»power*.
Jinak hrozi nebezpedi urazu elektricky proudem.

e Prohlidky a inspekce , vyménu vadnych ¢asti smi provadét pouze osoba s potiebnou
elektrotechnickou kvalifikaci. (Pfed zapoc¢etim prace sundejte z rukou kovové predméty
(naramkové hodinky, prsteny, atd.))

(Uzivejte nastroje s dostatecnou izolaci.)
Pfi nedodrzeni téchto zasad hrozi Graz el. proudem.

5. Ostatni

~N

/1 VAROVANI

e Nikdy nezasahujte do konstrukce pfistroje.
Nebezpeci urazu el. proudem.

x1
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Kapitola 1 -

1.1 Prohlidka pied vybalenim

1.1.1 Prohlidka jednotky

Oteviete obal a vyjméte menic. Prosim zkontrolujte nasledujici polozky:
Pokud objevite jakékoliv neznamé casti, nebo je jednotka poSkozena, prosim kontaktujte vaseho

mistniho distributora HITACHI.

(1)

uvnitt).
()
3)

Model ménice —Pp
Nejvetsi piipojitelny motor ——p>
Vstupni hodnoty ——»

Vystupni hodnoty ——p>
Cislo vyrobku —>

1.1.2 Provozni prirucka

typovy Stitek

<«

Obr. 1-1 Pozice typového Stitku

HITACHI

Model: L300P-110HF

Ki/Ep)s 15/00)

Tnput/Entree: 50, 60Hz Vo1 Ph A
50, 60Hz 400-480V 3 Ph 25 A

Output/Sortie:0, 1-400Hz  400-480V 3 Ph 23 A

MFG No, ©04AT1234590001 Date:9904

Hitachi, Ltd, wape in sapan NE16889 -290

Obr. 1-2 Obsah typového Stitku

Tato provozni ptirucka je priruckou pro ménice HITACHI série L300P.
Pred provozovanim meéniCe pteCtéte pozorné tuto piirucku. Provozni ptirucku uchovejte po ruce

k dal§imu nahlédnuti.

Obecny popis

Presvédcete se, Zze jednotka neni poskozena piepravou (viditelnd poSkozeni, uvolnéné Casti

Po rozbaleni se presvédcete, Ze baleni obsahuje provozni prirucku k ménici.
PresvédcCete se, ze jste dostali ménic, ktery jste si objednali (kontrola Stitku).

Pokud pouzivate ptidavné jednotky pro tento méni¢, postupujte prosim dle provoznich pfirucek

pribalenych k témto jednotkam.

Tato provozni piirucka odpovida skutecnosti v dobé tisku je mozné, ze dosSlo do dnesni doby

k vyvojovym zménam.

Tuto uzivatelskou ptiruc¢ku predejte koncovému uzivateli.
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1.2 Dotazy a zaruky

1.2.1 Dotazy

Pokud mate jakékoliv dotazy v souvislosti s poskozenimi méniCe nebo vyskytem neznamych casti,
prosim spojte se s vasim mistnim distributorem HITACHI a nahlaste mu nasledujici informace:

(1) Typ ménice

(2) Cislo vyrobku (MFG, NO)

(3) Datum koupé

(4)  Pric¢inu vaSeho dotazu
Znicené nebo poskozené Casti atd.
Neznamé casti atd.

1.2.2 Zaruka

Doba zaruky je jeden rok od data prodeje.
Zaruka se nevztahuje na vady zpusobené:

(1)  Nespravné pouziti v rozporu s touto ptiruckou nebo zasah neopravnéné osoby.

(2)  Veskeré vngjsi poniceni, kromé toho, které nastalo pfi transportu (ma byt hlaSeno ihned
pii obdrzeni zbozi).

(3)  Pouziti jednotky v podminkach, které ptesahuji specifikované podminky pouziti.

(4)  Vng¢jsi moc (piirodni katastrofy, zemétfeseni, ozafeni atd.)

Zaruka se vztahuje pouze na méni¢, nikoliv na nasledné §kody zptisobené chybnou funkci ménice.

Jakoukoliv opravu nebo ptezkouseni po uplynuti zaru¢ni doby hradi zakaznik. Pokud pfi opravé a
prezkous$eni v zaru¢ni dobé vyjde najevo, Ze chyba byla zpisobena pfi¢inami uvedenymi vyse, zaruka
se na tyto opravy a prezkouSeni nevztahuje.

Pokud mate jakékoliv dotazy a pripominky k uvedenym zaru¢nim podminkam, prosim kontaktujte
vaseho mistniho distributora HITACHI.

Seznam distributort HITACHI naleznete na zadni stran¢ obalu katalogu.
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1.3 Vzhled

1.3.1 Vzhled a pojmenovani jednotlivvch ¢asti

Signalka
NAPAJENI

Signalka poruchy

\
\

Digitalni ovlada¢

Kryt

Predni kryt ——>1]]
Kryt svorkovnice

Typovy Stitek

Pozn: Pokud pouzijete kabel pro dalkové ovladani, odstrante konektor.

Pohled zeptedu

Predni kryt odmontovan

Konektor

Prostor pro pfidavné
| jednotky

___— Ridici svorkovnice

ilova svorkovni
/So svorkovnice

| Krytkabelaze



Kapitola 2 - Instalace a zapojeni

2.1 Instalace

~

/1 OPATRNOST

Jednotku instalujte na nehotlavou podlozku, napt. plechovy panel.
Nebezpeci pozaru.

Nepouzivejte hotlavé materialy v blizkosti ménice.
Nebezpeci pozaru.

Pii transportu nenoste ménic za horni kryt, mohlo by dojit v disledku vahy jednotky k odlomeni a
urazu.

Zabrante proniknuti odfezkd, $pon, kouskt Zeleza, drati, prachu atd. dovnitf jednotky.
Nebezpeci pozaru, poskozeni jednotky.

Presvédcete se, ze podlozka na kterou méni¢ upeviujete ma dostatecnou nosnost.
Nebezpeci padu a trazu.

Instalujte ménic na svislou podlozku, bez vibraci.
Nebezpeci padu a tGrazu.

Neinstalujte a neprovozujte jednotku, ktera jevi znamky poskozeni.
Nebezpeci urazu.

Neinstalujte v mistech s vysokou teplotou, vysokou vlhkosti a moznosti kondenzace, v prasném
prostiedi, v prostiedi s korozivnimi a explosivnimi plyny, hotlavymi vypary, chladici mlhy atd.
Instalujte ve vnitinim prostiedi bez pfimého slune¢niho svitu a s dobrou ventilaci.
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2.1.1 Instalace

1. Transport
Tento méni¢ obsahuje ¢asti z plastickych hmot, proto je pfi transportu nutno postupovat opatrng.
Nedotahujte pfili§ upinaci Srouby, aby nedoslo k prasknuti upinacich mist ménice a k padu.
Neprovozujte a neinstalujte méni¢ pokud vyhazuje znamky poskozeni, nebo chybi nekteré ¢asti.

2. Podklad pro montaz ménice
Teplota chladi¢e vykonovych prvkid méni¢e mize byt dosti vysoka (az 150 °C). Zakladova deska
pro montaz ménic¢e proto musi byt z nehoflavého materidlu aby se zabranilo nebezpeci pozaru
(ocel). Musite také dodrzet predepsany volny prostor okolo ménice, hlavn€ pokud v okoli ménice
montujete zdroje dalSiho tepla napt. brzdny odpor nebo tlumivku.

d Ponechte  dostatek  prostoru, aby montazi
R T T T - L kabelovych zlabli nedoslo k omezeni ucinnosti
proudéni vzduchu ventilatortL.
(Pozn. 1) 10 cm nebo vice pro 11 az 75 kW
n 30 cm nebo vice pro 90 az 132 kW
(Pozn. 2) 10 cm nebo vice pro 11 az 75 kW
30 cm nebo vice pro 90 az 132 kW
Aby byla mozna ev. vyména kondenza-
tord v meziobvodu ponechte prostor:
N 10 cm nebo vice pro 11 az 15 kW
J\ (Pozn. 2) ! 22 cm nebo vice pro 18,5 az 75 kW
T I 30 cm nebo vice pro 90 az 132 kW

N2

|
|
|
oy ! i
5cm nebo wc;éi i 5cm nebo vice Ménié
|
|
|
|
|

3. Pracovni prostfedi — okolni teplota
Teplota prostiedi v okoli ménice nema piesdhnout dovoleny teplotni rozsah (obvykle - 10 az
+ 40 °C). Pokud je méni¢ instalovan v prostfedi s teplotou okoli 50 °C musi byt snizen jmenovity
proud ménice dle tabulky na str. 4-18.
Teplotu musime méfit v bezprostiedni blizkosti ménice - viz obr. vyse. Pokud teplota okoli
piesahne dovolenou hranici dojde ke zkraceni zivotnosti souc¢astek v ménici, specialné
kondenzatorti.

4. Pracovni prostredi — vlhkost
Vlhkost prostfedi v okoli méni¢e nema piekrocit dovoleny rozsah (obvykle 20 % az 90%,).
V zadném ptipad¢ neumistujte meéni¢ do prostredi, kde mize dojit ke vniknuti vlhkosti dovnitt
ménice.
Neinstalujte méni¢ na mista kde mize byt vystaven pfimému slune¢nimu svitu.
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5. Pracovni prostiedi — vzduch
Nemontujte méni¢ do prostfedi s vyskytem prachu, korozivnich, explosivnich a hoflavych plynii,
chladicich mlh a motskych soli.

6. Pozice
Upevnujte méni¢ pomoci Sroubil nebo svornikti ve svislé poloze. Podlozka, na kterou menic
umist'ujete musi mit dostateCnou nosnost, a nesmi se na ménic pfenaset eventualni vibrace

z okoli.
o7 4
é%é
| —1
[eJONe]
oe®0
mu 77777777 ",

7. Ventilace uvnitt uzavieného rozvadéce
Pokud umistite jeden nebo vice ménicl do uzavieného rozvadéce, je potieba tento rozvadéé
nucen¢ odvétrat. Na obr. nize je znazornéno spravné umisténi ventilatoru, aby bylo dosazeno
maximalniho proudéni vzduchu v okoli chladi¢e ménice. Spravné prostorové uspotradani ménice,
chladiciho ventilatoru a vstupu vzduchu je velmi dilezité. Pokud je umisténi nevhodné, proudéni
vzduchu v okoli ménice neni dostatecné a teplota chladice je vysoka. Prosim presvédcete se, ze
teplota v okoli ménice je v dovoleném pasmu.

*/ Ventilator *[Ventilétor

(Dobré umisténi) (Spatné umisténi)

8. Vngjsi chlazeni ménice
Je mozné namontovat ménic tak, ze vlastni chladi¢ ménice je vné rozvadéce. Toto feSeni ma dvé
vyhody: chlazeni ménice se podstatné zlepsi a vlastni rozvadé¢ miize byt mensi.
Abychom mohli ménic¢ takto namontovat potiebujeme specialni kovové prichytky, které Ize ziskat
jako volitelné prislusenstvi. Nevhodnou montazi bychom mohli omezit pfenos tepla.
Takovouto instalaci v§ak nemtizete provést v prostiedi kde je voda, olej, necistoty, prach a dym.
Hrozi nebezpeci, ze se tyto piimési mohou dostat dovnitt ménice.

9. Primémé ztraty uvnitf ménice dle vykonu

Vykon ménic¢e [kW] | 11 | 15 |18,5] 22 | 30 | 37 | 45 | 55 | 75 | 90 | 110 | 132
70 % zatizeni [W] 435 | 575 | 698 | 820 | 1100 |1345]1625|1975|2675|3375|3900 | 4670
100 % zatizeni [W] | 600 | 800 | 975 | 1150|1550 1900 | 2300 | 2800 | 3800 | 4800 | 5550 | 6650
100% ucinnost [%] | 94,5 | 94,6 | 94,7 | 94,8 | 94,8 | 94,9 |1 94,9 | 94,9 | 95,2 | 95,2 | 95,2 | 95,2
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2.1.2 Kryt pripojovaci ¢asti (11 az 75 kW)

(1) Vstup kabelt skrz gumové prichodky.
Pted protazenim kabelli profiznéte prichodky noZzem nebo nizkami.

Kryt kabelaze

~
@ @ @ \Gumovéprf]chodky

(2) Vstup kabelt ptes jiné prichodky.
Po vyjmuti gumovych prichodek instalujte jiné prichodky.

Pozn: Gumové prichodky odstraiite jen v pfipad€, Ze je zaménite za jiné. Pokud by jste odstranili
gumové pruchodky a nevymezili jinak pozici kabelt miize pti poskozeni izolaci dojit ke styku
s uzemnénou Casti ménice.
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2.2 Zapojeni

/1 VAROVANI

Uzemn¢te piistroj. Jinak se vystavujete nebezpeci tirazu el. proudem a nebezpeci pozaru a ohrozeni
zdravi.

Zapojeni meéni¢e muze provést pouze kvalifikovana osoba.
Jinak hrozi nebezpeci urazu el. proudem.

Dopliujte a opravujte zapojeni az poté, co se presvedcite, Ze je odpojeno sitové napajeni.
Jinak hrozi nebezpeci urazu el. proudem.

Provadéjte zapojeni az po mechanické instalaci ménice.
Jinak hrozi nebezpeci urazu el. proudem.

Neodstranujte gumové prichodky, mohou zabranit styku vodice se zemi nebo s dalsSim vodicem
v ptipad¢ poruseni izolace. (11 — 75 kW)

N

/1 OPATRNOST

PresvédCete se, Ze napéti sité odpovida napajecimu napéti jednotky:
31200 + 240 V; 50/60 Hz (pro modely s ptiponou L)
3380 + 480 V, 50/60 Hz (pro moduly s pfiponou H)

Presveédcte se, ze jste neptipojili pouze jednofazovou sit’.
Nebezpeci pozaru.

PresvédcCete se, ze jste nepfipojili napajeni na vystupni svorky ménice. (U, V, W)
Nebezpeci trazu a pozaru.

PresvédcCete se, ze jste neptipojili event. Odporovou zatéz na svorky meziobvodu PD, P a N.
Hrozi nebezpeci pozaru.

Instalujte proudovy chrani¢ (minimalné jisti¢ nebo pojistky predepsané hodnoty) na vstupni strané
ménice.
Hrozi nebezpeci pozaru.

Pouzijte spravné dimenzované vodice, chranice a stykac.
Hrozi nebezpeci pozaru.

Nepouzivejte k zastaveni chodu stykac, na vstupni nebo vystupni strané ménice. Vzdy zastavujte
povelem stop v fizeni ménice.
Hrozi nebezpeci urazu a pozaru.

Utahujte svorky doporu¢ovanym utahovacim momentem aby nemohlo dojit k uvolnéni.
Nebezpeci pozaru.




Kapitola 2 - Instalace a zapojeni

2.2.1 Schéma zapojeni svorkovnic (sink type)

Wkonove 3 zove
napaieni

200-240V+-10% (50,60Hz+-5%)

-

380-480V+-10%(50,60Hz+-5%)

POWER

L___Jo
.. HITACH o we
PRG O g.g.ﬂ.ﬂ. ° :l“w

O

Shortwire——< QW [ chZ?gykvs\rl)lnac

(volitelné
pFislusenstvi)

Odnimatelna
svorkovnice fizeni

Vpied ‘—O/O

O

Inteligentni reléovy vystup,
(pGvodné hlaseni poruchy)

Y1A

[-—o/o

Inteligentni vstupy

N M1C
(5 vstupu) '—O/O Inteligentni vystupy
M2 (2 vystupy)
0 O ——0

12C
Zobrazeni r ’
frekvence I
(PWM) %« O
Thermistor
)—

RS485

>

Pro ukon&ovaci

]
]
]
]
]
]
]
]
]
1
[]
]
]
]
! )j odpor
]
]
| 10k ghm [l |pbctov
! ]
]
]
]
]
)
]
]
]
]
1
[]
]
]
]
]
]
]

DC 0~10V P DCO - 10V(1é 5?0 /

10kiohm .

I | DC-10/0 /+10V (12 Ioz

L DC 4 - 20mA (12 bit) | O

?J

AM vystupni monitor

- Volitelna
Ohl;l T jednotka 1

(analogovy vystup)
=
Volitelna
. . . 0 - 10V (8 bit) iednotka 2
AMI vystupni monitor
(analogovy) = t— TN
4 - 20mA (8 bit) ! / @ )
! ':
| ) |
—\_r— Zem
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2.2.1. Schéma zapojeni svorkovnic (source type)

Wkonove 3 zove
napaieni
200-240V+-10% (50,60Hz+-5%)

S —

380-480V+-10%(50,60Hz+-5%)

0 POWER
o (HITACH s
PRG O g.g.ﬂ.ﬂ. 8 Z:l ke

U
\")
o o W
P

Q. [ By o
s 4.

(volitelné
pFislusenstvi)

Propojka Odnimatelna

svorkovnice fizeni

Vpied ‘—O/O

O

Inteligentni reléovy vystup,
(pGvodné hlaseni poruchy)

Y1A

[-—o/o

Inteligentni vstupy Y1C
(5 vstupu) —O/O Inteligentni vystupy

\ M2 (2 vystupy)
— o 0o

r 2C
Zobrazeni
frekvence I
(PWM) O
Thermistor
) Y-

RS485

>

DC 0~10V DCO0- 10V (1é tf;it) Pro ukoncovaci
[TV 20 , | ocoor
E | DC-10/0 /+10V (12 10kiohm | Lecommooo
[ DC 4 - 20mA (1 _
Volitelna
AIFJ iednotka 1
AM vystupni monitor
(analogovy vystup)
. Volitelna
] ] . 0 - 10V (8 bit) iednotka 2
AMI vystupni monitor

(analogovy)

4 - 20mA (8 bit)
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(1) Vysvétleni silové svorkovnice

Symbol Nazev svorky Vysvétleni obsahu
R,S, T Vikonové sifové napdien Pfipojte stfidavou napédjeci sit’ pokud pouzivate fizeny usmériiova¢ s moznosti
(L1,L2,L3) Y Pd vraceni energie do sité (serie RG) pak nezapojujte.
H:IV’T\ZV ) Vystup ménice Pfipojte 3-fazovy motor
fPi P+) Stejnosmérna tlumivka Vyjméte propojku mezi PD a P a pfipojte stejnosmérnou tlumivku.
2’_ RR%) Vnéjsi brzdny odpor Pfipojte vnéjsi brzdny odpor (volitelné piislusenstvi) (do 15 kW vcetng).
?’r I\_I) Vngéjsi brzdna jednotka Ptipojte vn&jsi brzdnou jednotku (nad 15 kW).

Zemnici svorka ménice

Touto svorkou se skfifi ménice pfipoji na zemni potencial.

(2) Vysvétleni fidici svorkovnice

Symbol Nazev svorky Vysvétleni obsahu
L Spolec¢na svorka zdroje Spole¢na svorka pro analog. zadavaci vstupy 0, 02, 0 a analogové vystupy AM, AMI,
=3 pro analog. signaly NEUZEMNOVAT!
N H Napajeci svorka pro + 10 Vss pro analogové vstupni svorky Ptipustné zatizeni 20 mA
analogové signaly
(0) Analogové zadavani Maximalni frekvence dosdhneme pfi ss napéti Vstupni impedance 10 kQ. Max.
§ frekvence napétim + 10 V. Dosazeni max. frekvence pfi niz§im napéti + 12 V.
o napéti lze nastavit ve funkci A014.
w| B 02 Analogové zadavani Signal ss. napéti 0+ +10 V se pficita k signdldm | Vstupni impedance 10 kQ Max.
§o E frekvence obousm&mnym | na svorkéch O a OI. napéti + 12 V.
2ol 9 napétim
gl £ Ol Analog. zadavéani Zadavani frekvence proudovym signalem 4+20mA. | Vstupni impedance 100 QQ Max.
< 2 frekvence (proud) 20 mA odpovida max. frekvenci. Signal je funkéni | dovoleny proud 24 mA.
pouze spole¢né s aktivni svorkou AT.
AM Analogovy vystup Na vystupu je mozno zvolit frekvenci, proud, .
k= (napéti) moment, napéti, vstupni piikon, elektrické tepelné Max. analogovy proud 2 mA
§ AMI Analogovy vystup (proud) | zatiZeni. Maximalni zatézovaci impedance
& 250 Q
N FM Digitalni vystup (napéti) | Vystup frekvence s moznosti nasobeni konstantou. | Max. dovoleny proud 1,2 mA
Max. frekvence 3,6 kHz
P24 Napajeni dvoustavovych | Napajeni 24 Vss pro digitalni vstupy. Pokud Maximalni dovoleny zatézovaci
vstupnich svorek zvolite zdrojovy typ logiky (viz. 2-14) ma P24 proud 100 mA.
o funkci spole¢né svorky.
3 CM1 Spole¢na svorka pro Spolec¢na svorka pro vstupy FW, 1 + 5, TH, FM. NEUZEMNOVAT!
3 inteligentni diskrétni
vstupy
PLC Inteligentni spole¢na Zménu spinani provedeme zkratovaci propojkou P24-PLC - spinani proti nulovému
svorka potencialu CM1; CM1-PLC - spinani proti napéti zdroje P24
& FW | Povel vpied Svorka FW sepnuta - povel chod; Svorka FW Dovolené max. napéti 27 V
%‘ % § rozepnuta - povel stop Svorka ve stavu sepnuto nad 18 V
5 Z Svorka ve stavu rozepnuto pod 3 V
@ 1 Inteligentni dvoustavové | Zvolte funkce svorek 1 + 5 z 33 moznych
g § T? —g § § vstupni svorky vyznam.
z| B |g=¢°
gl > |27 4
g 5
A 11A | Inteligentni vystup 11 Zvolte z moznosti funkci vystupu 11 Specifikace kontaktu
11 C | Spole¢na svorka Spoleéna svorka pro inteligentni vystup 11 AC 250V, 5A(R zatér)
12 A | Inteligentni vystup 12 Zvolte z moznosti funkci vystupu 12 1A(L zatez)
> > 12 C | Spolecna svorka Spole¢na svorka pro inteligentni vystup 12 DC 30V, 5A (R zatez)
s § 1 A(L zatéz)
2 = minimalné: DC1V,1mA
= £ [ALl Poruchovy vystup Zvolte vystupni funkci. Vystupem je kontakt. Specifikace kontaktu AL1-ALO
5] = |AL2 AC 250V, 2A (R zatéz)
2 E ALO | Pfepinaci kontakt Ptepinaci kontakt poruchového reléového vystupu. 0,2 A (L zatez)
- @ AL2-ALO
AC 250V, 1A (R zatez)
0,2 A (L z4té)
minimalné: AC 100 V, 10 mA
TH | Vstupni svorka temistoru | Pokud je mezi svorky TH a CM1 zapojeno Dovoleny maxim. odpor 10 kQ
‘g o termistorové ¢idlo, ménic¢ hlid4 ptehfati motorua | minimalni pfikon 100 mW
&0 S vyhlasi poruchu pfi piekroéeni nastavené hodnoty
E O a zastavi motor
<
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2.2.2 Zapojeni silovvch obvodu

(1) Varovani pted zapojenim
Nez ptistoupite k praci na silovém zapojeni ménice, vyckejte minimaln€¢ 10 minut po odpojeni
sit¢, nez sejmete kryt svorkovnic. Pfesvédcete se, ze signalka naboj jiz nesviti.
Kone¢nou kontrolu proved'te vzdy voltmetrem.
Po odpojeni sité je potieba n€jaky ¢as k tomu, aby kondenzatory meziobvodu vybily sviij naboj.

1. Svorky sitového napajeni (R, S, T)
e Svorky R, S a T pfipojte ptes stykacem nebo jisticim prvkem k napajeci siti.
e Doporucujeme ptipojit silové svorky pres stykac, ktery je odpinan pii aktivaci nékteré
z ochrannych funkci ménice. Odepnutim tohoto stykace lze zabranit eventuelnimu §ifeni
skod.
e Tato jednotka je stavéna pro 3 fazové napajeni, neni vhodna pro napéjeni z jedné faze. Pokud
pozadujete jednofazové napajeni prosim kontaktujte dodavatele.
e Nezapominejte a nevypinejte pohon manipulaci se silovymi spinacimi prvky na strané
usmériovace nebo stiidace. Zastaveni pohonu provadéjte vzdy ovladacim povelem FW/RV.
e V piipad¢€ vypadku nékteré faze se ménic chova nasledovne:
V ptipade vypadku faze R nebo T: nedojde k zapnuti napajeni ménice, meéni¢ nepracuje
V ptipad¢ vypadku faze S: ménic se dostane do podminek jednofazového napajeni, mtze
dojit k chybé nadproud nebo podpéti.
Pti vypadku nékteré z fazi nelze pohon provozovat.

e Zanasledujicich podminek mtize dojit ke zniceni stiidace:
—  kdyZ je zvlnéni vstupniho sitového napéti vétsi nez 3 %
— kdyz je kapacita napajeci sité je 10 x vetsi nez vykon ménice nebo vetsi nez 500 kVA.
—  kdyz dojde k velmi rychlé zmén¢€ v napéti napajeci sité

napf-.:
—  pokud dojde za provozu ménice ke zkratu dvou vodica napajeci sité
—  pokud je k siti v blizkosti ménice pfipojena nebo odpojena vétsi kapacita

e Zapnuti a vypnuti napajeci sité¢ pohonu neprovadéjte Castéji nez 3 x za minutu, jinak hrozi
nebezpeci poskozeni meénice

2. Vystupni svorky ménice (U, V, W)

e Volte dostatecné¢ dimenzované vodice, aby nedochazelo k ubytku napéti.
Ptedevsim pii nizkych vystupnich frekvencich mize ubytek napéti na vodicich snizit
moment motoru.

e Na vystup nepfipojujte kompenzacni kondenzatory nebo prepétové ochrany!
Meénic¢ vyhlasi poruchu a dojde ke zniceni kondenzatoru nebo piepétové ochrany.

e Pii délkach vodict nad 20 m mtize prepéti vzniklé kapacitami a indukénostmi kabelu byt
natolik vyznamné, zZe miize dojit az k poSkozeni motoru (napetovy priraz). Predevsim
u 400 V tidy. V pripadé€ delSich vystupnich kabell je vhodné instalovat vystupni tlumivku.
K dispozici jsou sitové EMC filtry, prosim kontaktujte nas.

e 'V piipad¢ dvou a vice motorového pohonu instalujte pro kazdy motor samostatnou tepelnou
ochranu.

e Kapacitu tepelné ochrany volte 1,1 x vétsi nez je proud motoru. Na vystup ménice instalujte
vystupni tlumivku, zabranite tim nespravné funkci tepelnych ochran (pouziti tltumivky je
nutné vzdy, pokud délka ptivodt k motortim presahuje 10m).
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3. Stejnosmérna tlumivka (svorky PD, P)
e Tyto dv¢ svorky jsou uréeny pro pripojeni stejnosmérné tlumivky pro zlepsSeni uciniku.
e Vyrobcem je mezi témito svorkami montovana propojka. Ped pripojenim stejnosmerné
tlumivky, tuto propojku odstrarite.
e Pokud nepouzijete stejnosmérnou tlumivku, ponechte propojku na misté.

4. Externi brzdny odpor (svorky P, RB)
e Obvody regenerativniho brzdéni BRD jsou zabudovany standardné v ménic¢ich do vykonu
15 kW. Pokud pohanéné zatizeni vyzaduje brzdéni, je nutné ptipojit brzdny odpor.
e Kabel k brzdnému odporu by mél byt z ditvodii snizeni indukce krouceny a ne delsi nez 5 m.
e K témto svorkam nepiipojujte zadné jiné zatizeni, nez brzdny odpor.
e Pied instalaci brzdného odporu se piesvédcete o jeho spravnému dimenzovani, aby nedoslo
k ptekro¢eni maximalniho proudu brzdného obvodu BRD.

5. Ptipojeni brzdné jednotky (svorky P, N)

e  Menice od vykonu 15 kW vyse neobsahuji brzdny obvod BRD. Pokud pozadujeme
regenerativni brzdéni je nutné pouzit externi brzdnou jednotku BRD s pfisluSnym odporem
(volitelné ptislusenstvi).

e Externi brzdna jednotka BRD se ptipoji na svorky meziobvodu ménice P, N. Brzdny odpor
se pripoji k brzdné jednotce a nikoliv pfimo k ménici.

e Pfipojovaci kabel ma byt krouceny a ne delsi nez 5 m , z diivodli minimalizace jeho indukce.

()
6. Zemeéni (G )
e Piesvédcete se, Ze meéni€ i motor jsou spravné uzemnény, zabranite tim moznosti tirazu el.
proudem.
e  M¢nic i motor musi byt spojen s vhodnou bezpecnou zemi, tak jak to vyzaduji mistni
predpisy. Nespravné uzemnéni miize mit za nasledek uraz elektrickym proudem.
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(2) Ptipojenti silovych svorek
Ptipojeni silovych svorek méniCe znazornuje nasledujici obrazek.

Svorkovnice

Typ ménice

R S T U \Y w
(L1) (T2) | (T3)

To

PD | P N
(+1)

Propojka
\H :O: Signalizace naboje

GO|GE®

L300P —-110
150LF/HF

Ro-To: M4
Ostatni: M6

Ro

To

Signalizace naboje

L300P — 185LF
L300P - 185 - 370HF

Ro-To: M4
Ostatni: M6

R S T
(L1) | (L2) | (L3)

PD P N u Vv

GO | | O

(T2)

w
(T3)

G®

e[ |

L300P —370LF
L300P - 450, 550,
750HF

Ro-To: M4
Ostatni: M8

Ro

To

Signalizace nabiti

4

©
7’ A

R S T
(L1) | (L2) | (L3)

PD | P N U Vv
N H) G @) (12

w
(T3)

® Propojka \H

&)

L300P —220 - 300LF

Ro-To: M4
Zemni svorka: M6
Ostatni: M8

L300P — 450, 550LF

Ro-To: M4
Zemni svorka: M6
Ostatni: M10

Ro

To

Signalizace nabiti

A 7’
7’ A

R S T
L) | L2) | (L3)

PD | P N U Vv
N &) () (M) | (T2)

w
(T3)

S) Propojka \H

@

L300P - 750 LF
L300P - 900, 1320HF

Ro-To: M4
Zemni svorka: M8
Ostatni: M10

2-10
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(3) Pouzitelné prostredky

}Viz odstavec (4) této kapitoly ,,Obecné€ pouzivané prostredky*

—
P Pozn. 1: Pouzité prostfedky pro standardni 4 pdlovy asynchronni motor
HITACHI s kotvou nakratko.
Pozn. 2: Pouzijte jisti¢e dle jejich dovoleného zatizeni a typu ménice.
)O} Pozn. 3: Pro zajiSténi bezpecnosti pouZijte specialni proudovy chranic.
o Pozn. 4: PouZivejte jen médéné vodice 60 / 75 ° Cu nebo ekvivalentni.
LB Pozn. 5: Pokud délka vodi¢t pfesahne 20 m, je potieba zvétsit jejich prutez.
Pozn. 6: Pro hlageni poruchy pouZijte vodi¢e o priifezu 0,75 mm®.
Pozn. 7: Pro spravné vytypovani chranice urcete celkovou délku kabelaze
(sitové napajeni - méni¢ - motor).
< , . Citlivost
% Délka kabelaze Proud [mA]
_ 100 m a méné 50
) 300 m a méng 100

Pozn. 8:Pokud pouzijte piipojnice CV a propojeni tvrdymi vodi¢i, tinikové

proudy budou niZzsi.

Pozn. 9: IV rozvody maji vysokou dielektrickou konstantu a unikajici proudy mohou
byt az 8 x v¢Etsi, nez je uvedeno v tabulce. Nad 100 m pouzijte ptipojnice CV.

Nazev
Vstupni tlumivka (redukce harmonickych,
zlepseni faktoru vykonu, redukce
napétovych spicek) (TLO-...)

Funkce
Tato ¢ast se pouziva pokud je kolisani vstupniho napéti vétsi
nez 3 % a kapacita sité je vétsi nez 500 kVA a lze ocekavat
rychlé zmény v zatézi sité. ZlepSuje také ucinik.

Radiovy odrusovaci filtr (nulovy reaktor)

Provoz méni¢e muze produkovat rusivé signaly v radiové
oblasti (vyzafovani vstupnich silovych vodi¢t). Tato soucast ma
za ukol snizeni tohoto ruseni.

Odrusovaci filtr pro ménice

Tento prvek ma za ukol sniZovat ruSeni generované mezi
silovymi vodic¢i a zemi, jakoZz i bézné ruseni. Tento filtr zapojte
na vstupni stranu ménice co nejblize k nému.

Radiovy odrusovaci filtr (kapacitni filtr)

Tato ¢ast ma za ukol snizeni ruseni v radiové oblasti.

Stejnosmérna tlumivka

Snizuje podil harmonickych.

Brzdny odpor
Brzdna jednotka

Pouziva se v aplikacich kde pozadujeme kratké opakované
dojezdy a kdyZ pohanime zafizeni s velkym momentem
setrvacnosti.

Vystupni odrusovaci filtr

Snizuje vystupni ruseni emitované vodi¢i mezi méni¢em a motorem.
Snizuje ruseni radiovych a televiznich frekvenci, pouziva se pro
snizeni moznosti zaruseni ¢idel a méficich pfistroju.

Motor

Radiovy odrusovaci filtr (nulovy reaktor)

Odruseni vystupu ménice.

Vystupni tlumivka pro snizeni vibraci,
zabrafuje nespravné funkci teplotniho relé

Motor provozovany s ménic¢em kmitoctu generuje vyssi vibrace
nez pii provozu ze sité. Tento prvek instalovany mezi ménic a
motor snizuje momentové razy. Pokud je kabel mezi motorem a
ménicem delsi (nad 10 m) vystupni tlumivka odstrani moznost
$patné funkce tepelného relé v dusledku vyssich harmonickych
vznikajicich pfi spinani vystupu ménice. Je nutno vzdy pouzit
pri délkéach privodi k motoru vétsich nez 50 m.

LCR filtr

Filtr sinusové viny vystupu.
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(4) Obecné pouzivané prostredky

paraleln¢ 1/0 AWG #4 Pouzijte vhodné pojistky uvedené dle UL #5 ve shodé s UL
Pozn.: Zapojovaci pole musi byt provedeno dle UL a CSA norem pro velikosti svorek dle tloustky vodi¢t. Svorky a
konektory fixujte k podlozce nastroji urcenymi vyrobcem.
Pozn. 1: Pokud jsou vodice krat$i nez 10 m a jsou umistény v je mozné pouzit nasledujici prifezy vodict.

Silové vodice
mm’ tepelnd odolnost svorka
150LF 14 4 110°C 14-6
300LF 38 1/0 110°C 38-8
370LF 60 2/0 110°C 60-8
550LF, 750LF 100 (#2) 110°C 100-10

Silové vodice Vnéjsi
R,S, T,UV, Zeméni brzdny Pouzitelny prostredek
Vykon | b isiteiny WIE DN odpor PaRB |\ ikost LElEEE]
AWG
m[ﬁ:z;u typ ménice | mm’ | AWG | mm’ AWG| o, svorek | SVorky mFNane]nt Jistig |[Odpojovaé| Elektroma
nebo | nebo |nebo|nebo| ;o mm’? | AWG (chrani&) nebo gneticky
vice vice | vice |vice ( #5) pojistka | kontrolér
L300P- RX100
11 110LF 14 4 14 4 10 5,5 8 M6 14-6 4,9 (75A) 60A H50
L300P- 22 RX100
15 150LF (Pozn.1) 2 22 3 8 5,5 8 M6 22-6 4,9 (100A) 70A H65
L300P- RX100
18,5 185LF 30 1 22 3 8 - - M6 38-6 4,9 (100A) 90A H80
L300P- RX225B
22 220LF 38 1/0 30 2 8 - - M8 38-8 8,8 (150A) 100A H100
> L300P- 60 i i ! RX225B
2 30 300LF (Pozn.1) 2/0 30 2 6 M8 60-8 8,8 (200A) 150A HI125
a 100
S L300P- 100-8 RX225B
= 37 (38x2) (#1) 50 | 1/0 6 - - M8 8,8 175A HI150
= 370LF (Pozm.1) (38-8) (225A)
L300P- 100 100-10 RX225B
45 450LF (38x2) (#2) 80 | 3/0 6 - - M10 (38-10) 13,7 (225A) 200A H200
150
L300P- 150-10 RX400B
55 SSOLF (60x2) (#3) 80 | 3/0 4 - - M10 (60-10) 13,7 (350A) 250A H250
(Pozn.1)
150
L300P- 150-10 RX400B
75 750LF (60x2) #3) | 100 | 4/0 4 - - (60-10) 13,7 (350A) 300A H300
(Pozn.1)
L300P- EXS50C
11 110HF 5,5 8 5,5 8 10 5,5 8 M6 5,5-6 4,9 (50A) 30A H25
L300P- EX60B
15 150HF 8 6 8 8 10 5,5 8 M6 8-6 4,9 (60A) 35A H35
L300P- EX60B
18,5 185HF 14 6 14 4 10 - - M6 14-6 4,9 (60A) S50A HS50
L300P- RX100
22 220HF 14 4 14 4 10 - - M6 14-6 4,9 (75A) 50A H50
L300P- RX100
. 30 300HF 22 3 22 3 10 - - M6 22-6 4,9 (100A) 70A H65
L300P- RX100
§ 37 370HF 38 1 22 3 8 - - M6 38-6 4,9 (100A) 80A H80
s L300P- RX225B
=] - - -
E 45 450HF 38 1 22 1 8 M8 38-8 8,8 (150A) 100A H100
L300P- RX225B
55 S50HF 60 1/0 30 1 6 - - M8 60-8 8,8 (175A) 125A HI125
L300P- 100 100-8 RX225B
75 750HF (38x2) (#2) 50 | 1/0 6 - - M8 (38-8) 8,8 (225A) 150A HI150
L300P- RX225B
90 900HF 38x2 (#2) 50 | 3/0 6 - - M10 38-10 13,7 (225A) 200A H200
L300P- RX400B
110 1100HF 60x2 (#3) 80 | 3/0 4 - - M10 60-10 13,7 (350A) 250A H250
L300P- RX400B
132 1320HF 80x2 #3) | 100 | 4/0 4 - - M10 80-10 13,7 (350A) 300A H300
#1 3/0 nebo 2x paralelni | AWG #2 250 kemil nebo 2x paralelné IAWG (75°C) #3 350 kemil nebo 2x
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/1 VAROVANI

Pouzijte vhodny jisti¢ (dle UL) uvedeny v této pfirucce, jinak hrozi nebezpeci pozaru

(5) Zapojeni napdjeni fidicich obvoda odd€len¢ od silovych obvodi
Pti aktivaci ochranného obvodu dojde k odepnuti stykace v napajeni a menic je odpojen od
napajeci sité, dojde také ke ztrat€ napajeni fidicich obvodu a ke ztrat€ poruchového signalu.
Svorky Ry a Ty jsou navrzeny tak, aby bylo mozné napéjet fizeni ménice odd€len¢ od silovych
obvodu a tak zachovat poruchovy signal a uchovat stav ménice v okamziku chyby. V tomto ptipadé
zapojte napajeni na svorkach Ry a Ty na primarni svorku stykace a odpojte konektor J51 dle obr.
(Zapojeni) [1] Vyjméte pfipojené vodice.

[3] Napédjeci sit pro fidici obvody pfipojte
na tyto svorky.

Specifikace napéti

200 ~ 240 £ 10 % (50 / 60 Hz £+ 5%)
(DC282 ~ 339 V)
380 ~ 480 £ 10 % (50 / 60 Hz £ 5%)
(DC537 ~ 678 V)

2.2.3 Zapojeni ovladaci svorkovnice
(1) Zapojeni
1. Obé svorky CM1 a L jsou izolovany navzajem a proti zemi.
Nespojujte a neuzemnujte tyto svorky!
2. Pouzijte kroucené a stinéné vodice jak pro vstupni tak i pro vystupni fidici signaly.
Stinéni pfipojte odpovidajici spolecné svorce.
3. Maximalni délka ovladacich vodict je 20 m. Pokud je potieba vést ovladaci signaly dale nez
20 m pouzijte odd¢lovaci relé (u dvoustavovych signaltl) a odd€lovaci prevodniky
(u analogovych signalit).
4. Oddelte vodice tidicich obvodt od vodici silovych obvodu (prostorove).
5. Pokud je nezbytné kiizit signalovymi vodici vodice silové, dbejte aby toto kiizeni bylo vzdy
pod tthlem 90 °C.
6. Pokud pouzijete svorek pro pfipojeni termistoru TH a CM1, provedte pfipojeni termistoru
zvlastnim kroucenym a stinénym kabelem.

|TH|FW| 5 | 4 | Rizeni

LC §M1120 12A

\OOOOCOO

7. Pokud pro ovladani signalu FW a ostatnich inteligentnich vstupti pouzivate relé, pak toto relé
musi mit kontakty urené pro spindni ss. napécti 24 V.

8. Nezkratujte napajeci svorky analogového zaddvani H a L ani svorky napajeni dvoustavovych
vstuptt PV24 a CM1. Nebezpeci zni¢eni ménice.

2-13
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(2) Rozmisténi tidicich svorek

M | TH

AM

H (074

FW | 5

4 3

2 1

AL1

| L] oo |am|pPajrc|om|rc|12al1c| naao| A2

(3) Zména typu logiky ovladani
Logika ovladani inteligentnich svorek je, zdrojového typu. (Evropské nastaveni)
Aby jste zmenili logiku na spotfebiCovy typ vyjméte propojku mezi svorkami PLC a CMI1 a

instalujte ji mezi svorky P24 a PLC.

(4) Pripojeni vstupt ménice k programovatelnému automatu.

Velikost Sroubu M3.

S vyuzitim zdroje v ménici S vyuzitim vnéj$iho zdroje (vyjmete propojku na fidici svorkovnici)
s S P24
2 3
{ Y short [ | p, DC24V { DC24V
bar
—|:|-l<_1E l' 'D-l#_l
(=Y cM1
>
2z
3 "y o
: { i @ ]
s> o >—|_
o 2 5
2| e : —Lﬁ
° >
=9 L
wn DC24V @
COM co
typ YTR48 Ménié typ YTR48 Ménic
Vystupni modul Vystupni modul
coMm P24 COM
% { T DC24V
PLC =+ DC24V [
F
Short
ba CM1
L, |
1 Fw k
4
s — K
Ad -
\g\‘ y 5
o
3 S
) HR
LSy |
typ YTS48 Ménic¢
— Vystupni modul
typ YTS48 Ménic
Vystupni modul
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2.2.4 Pripojeni digitalniho ovladace

Pro ovladani ménice lze vyuzit nasledujici ovladace OPE-SR, OPE-SRE, OPE-S, SRW-0J a SRW-
0EX. Pokud chcete pouzit pro dalkové ovladani digitalni ovladac propojte jej s méni¢em pomoci
kabelu ICS-1(1m) nebo ICS-3(3m).

Pozn. 1: Délka kabelu mezi méni¢em a dalkovym ovlada¢em nesmi piesahnout 3m, jinak mize dojit

k nespravné funkci.

Pozn. 2: V ptipadé vyuziti dalkového ovladani s pomoci kabelu dalkového ovladace systém nespliuje
pozadavky EMC.
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N

"1 VAROVANI

Nesahejte na svorky hlavni svorkovnice, neodpojujte za chodu Zadné konektory.
Nebezpeci urazu elektrickym proudem.

Sitové napajeni zapinejte az po uzavieni pfedniho krytu ménice.
Pokud je méni¢ pod napétim neodnimejte predni kryt.
Nebezpeci urazu elektrickym proudem.

Nesahejte na pfepinace mokryma rukama.
Nebezpeci urazu elektrickym proudem.

Nesahejte na svorky ménice pokud je napajen, i kdyz by byl ve stavu ,,zastaveni®.
Nebezpeci urazu elektrickym proudem.

Kdyz je zvolen mod restartu, mtize dojit k rozbehu stroje po odeznéni chyby. Nepfiblizujte se proto ke
stroji. (Navrhnéte stroj tak, aby ani pfi restartu nemohlo dojit k ohroZeni bezpecnosti obsluhy.)
Nebezpeci poranéni.

Nepouzivejte opakovaciho modu pro zdvihaci zatizeni, kde je mozny samovolny rozbeh vlivem tize,
protoze pii médu opakovani je to urcitou dobu motor ve stavu volného béhu.
Nebezpeci poranéni a zniceni stroje.

I pti kratkodobém vypadku sit¢ mize dojit k restartu pokud zistal zachovan povel chodu, proto
udélejte pfi navrhu ovladaciho obvodu takova opatieni aby k restartu po vypadku nemohlo dojit, nebo
aby pripadny restart nebyl nebezpecny.

Nebezpeci poranéni.

Tlacitko stop je G€inné pouze pokud je jeho funkce navolena. V zapojeni pohonu stroje nezapomeiite
na nezavisly havarijni stop.
Nebezpeci trazu.

Pokud je zadan povel chodu a je pouzit reset poruchy, dojde k rozbéhu pohonu ihned po provedené
resetu. Provadéjte reset poruchy az po odpojeni signalu chodu.
Nebezpeci urazu.

Nedotykejte se vnitinich ¢asti ménice pokud je pod napétim ani nevsouvejte dovnitt Zadné predméty.
Nebezpeci pozaru a urazu elektrickym proudem.
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/1 OPATRNOST

Chladi¢ ménice mtize mit vysokou teplotu, proto se jej nedotykejte.
Nebezpeci popaleni.

Nastavte ménic¢ tak aby nemohlo dojit k nebezpeénému pietoceni stroje, nebo k nenadalym skokdm
rychlosti, které by pohanény stroj mohly poskodit.
Nebezpeci trazu.

Pokud je to nutné nainstalujte nezavislou brzdu.
Nebezpeci urazu.

Pokud provozujete motor na vyssi frekvenci nez je jmenovité (50/60 Hz), konzultujte moZnosti motoru
a stroje s vyrobcem a vyzadejte si od néj svoleni.
Nebezpeci urazu.

Pted a v pribéhu testovaciho béhu sledujte zda:
Je smér otaceni motoru spravny?

Nedoslo k chybé pti rozbéhu nebo dob¢hu?

Je spravné zobrazeni otacek motoru a frekvence?

Se nevyskytuji zadné nenormalni zvuky a chvéni stroje.
Jinak hrozi nebezpeci zniCeni stroje.
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3.1 Provoz

Pro spravny provoz potiebuje tento méni¢ dva tidici signaly - zadani povelu chodu, zadani zadané
provozni frekvence.
Nasledujici stat’ vysvétluje jednotlivé metody provozu ménice.

(1) Zadavani provozu pomoci signalii na fidici svorkovnici

Tato metoda ovladani provozu je zalozena na piipojeni fidicich signal (start vpied/vzad,

pozadovana frekvence atd.) na svorky fidici svorkovnice.

Provoz je zahdjen, kdyz aktivujete jeden ze startovacich povelt (FW, RV), a privedete signal

o pozadované frekvenci.

Pozn: Zadanou frekvenci lze zadat analogovym nap&tovym nebo proudovym signélem.
Typ analogového signalu je mozno zvolit. Popis vstupnich svorek vam ptiblizi
podrobnosti.

(Nutné véci pro provoz)
[1] Zadani chodu (spinac, relé atd.)
[2] Zadani frekvence (analogovy signal (0 + 10V, -10 ++10 V, 4 + 20 mA)

mil ==k iie
'o)oxe)
OBOO

J /Svorkovnice

RS

Povel provozu (kontakt) =1/ (EM \ Zadani :
[ ] adani frekvence (velikost)

(2) Zadani provozu a vystupni frekvence digitalnim ovladacem
Tato metoda ovladani provozu vyuziva vestavéného digitalniho ovladace ménice, nebo
pridavného dalkového ovladace.
Pokud ovladate provoz digitalnim ovladacem, neni potieba pfipojovat svorky FW, RV.
Zadavani vystupni frekvence je také mozné pomoci digitalniho ovladace.
(Nutné véci pro provoz)
[1] Digitalni ovlada¢ nebo dalkovy ovladac.

— : <\i
G0 Od|| ™ signalka pFitomnosti sits
0090 [N~
7] Potenciometr na ovladagi
Digitalni ovladag

@)

(3) Zadani provozu a zadani vystupni frekvence z digitalniho ovladace a ze svorkovnice.
Toto je metoda provozu ménice jak z digitalniho ovladace, tak z ovladaci svorkovnice.
Je mozné ovladat zadani provozu a zadani vystupni frekvence z digitalniho ovladace a
z ovladaci svorkovnice, kazdou z téchto funkci z jednoho ovladaciho mista.
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3.2 Testovaci béh

Toto je priklad obvyklého zapojeni. Detailni popis ovladani pomoci digitalniho ovladace (OPE-SR)
najdete v kapitole 4.1.

Q8 Urceni metody ovladani chodu a zadani frekvence na ovladaci svorkovnici.

ELB

3-fazové . v
napajeni m w
006
o] ]v]e) PDA - __ Stejnosmérna tiumivka

Digitalni ovladas °
Brzdna jednotka

Ovladaci pfistro
(OPE-4MJ2)
(OPE-8MJ2)

|||—-@G|)>

D zem (200V)
C zem (400V)

(Opatteni)

[1] Pfesvédcete se o spravnosti provedeni zapojeni.

[2] Sepnéte jisti¢ a pripojte menié k siti.
(Cervena LED ,,POWER* na digitalnim ovladagi sviti.)

[3] Nastavte zadavani frekvence ze svorkovnice
Nalistujte kod funkce A001, stisknéte jedenkrat tlacitko @ (Objevi se 2 digit. mista.)
Nastavte pomoci klaves @ @ hodnotu 01 a stisknéte tlagitko pro uloZeni provedené volby.
Tim jste zvolili zadavani frekvence ze svorkovnice (koéd funkce se vrati na A001).

[4] Nastaveni zadani chodu ze svorkovnice
Nalistujte kod funkce A002, stisknéte jedenkrat tlacitko @ (Objevi se 2 digit. mista.)
Nastavte pomoci tlacitek @ ®hodnotu 01 a potvrd'te volbu stiskem tlaéitka. Tim jste
nastavili zadavani povelu chodu ze svorkovnice. (Kod funkce se vrati na A002.)

[5] Nastaveni monitorované veli¢iny
Kdyz chcete zobrazit vystupni frekvenci nastavte kod funkce na d001 a zmacknéte tlacitko @
Pokud cheete zobrazit smér otaceni nastavte kod funkce na d003 a opét stisknéte jedenkrat
tlacitko @ .

[6] Zapoceti provozu
Sepnéte svorky FW a CM1 na svorkovnici.
Ptived’te napéti mezi svorky O a L, pohon se rozbiha po rozb&hové rampé.

[7] Zastaveni provozu
Rozepnéte svorky FW a CM1 na svorkovnici pohonu dobiha po dob&hové rampé.
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(2) Nastaveni frekvence a ovladani provozu pomoci digitalniho ovladace

(P11 pouziti kopirovaci jednotky SRW je postup stejny.)

ELB

R | R U
i;féyz.ovtj: S fP S m \%
pdjeni ™ T o w
—o! 006
W 100®0| ppl________ Stejnosmérna tiumivka

5  Digitalni ovlada¢

Brzdna jednotka

AMI

°®
J_ D zem (200V)
= Czem (400V)

(Opatteni)

[1] Pfesvédcete se o spravnosti provedeni zapojeni.
[2] Zapnéte vstupni jisti€ a pripojte ménic k siti.
(Cervena LED ,,POWER* na digitalnim ovladagi sviti.)
[3] Nastavte zadavani frekvence z digitalniho ovladace
Nalistujte kod funkce A0O1 a stisknéte jedenkrat tlacitko @
(Objevi se 2 digit. mista.)
Nastavte pomoci tlagitek @) %) hodnotu 02 a potvrd’te volbu tlagitkem . Tim jste zvolili
zadavani frekvence z digitalniho ovladace.
(Kod funkce se vrati na A001.)
[4] Nastaveni zadavani chodu pomoci digitalniho ovladace
Nalistujte kod funkce A002 a stisknéte jedenkrat tlacitko @
(Objevi se 2 digit. mista.)
Nastavte pomoci tlacitek @ @ hodnotu 02 a potvrd’te volbu stiskem tlacitka . Tim jste
nastavili zadavani povelu chodu z digitalniho ovladace.
(Kod funkce se vrati na A002.)
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[5] Nastaveni vystupni frekvence
Nalistujte kod funkce FOO1 a stisknéte jedenkrat tlacitko @
(Objevi se 4 digit. mista.)

Pomoci tladitek(@) nastavte pozadovanou frekvenci a potvrd'te volbou tlaéitkem .
(Kod funkce se vrati na FO01.)

[6] Stanoveni sméru otaceni
Nalistujte kod funkce F004 a stisknéte jedenkrat tlacitko @
(Objevi se hodnota 00 nebo 01.)

Pro chod vpted nastavte hodnotu 00, pro chod vzad hodnotu 01 pomoci tlacitek @) ®@. Volbu
potvrd'te tlac¢itkem .
(Kéd funkce se vrati na F004.)

[7] Nastaveni zobrazované veliiny
Pokud chcete zobrazit vystupni frekvenci nastavte kod funkce d0O1 a stisknéte jedenkrat tlaéitko@
Pokud chcete zobrazit smér otaceni nastavte kod funkce d003 a stisknéte jedenkrat tlacitko @

(Zobrazeni sméru je 8 pro chod vpfted, B pro chod vzad, @ pro stop.)

[8] Stisknéte tlacitko pro chod.
(Zelena LED ,,RUN* se rozsviti a na displeji digitalniho ovladace se zobrazi pozadovana
veli¢ina.)

[9] Pro zastaveni provozu stisknéte tlaéitko
(Jakmile dosahne vystupni frekvence nulové hodnoty zelena LED ,,RUN“ pfestane svitit.)

/1 OPATRNOST

Presvédcete se, ze smér chodu je spravny. Jinak hrozi nebezpeci zniceni stroje
Presvédcete se, Ze pohon nevydava abnormalni zvuky nebo vibrace. Jinak hrozi nebezpeci zniceni
stroje.

Presvédcete se, Ze béhem rozbéhu a dob&hu nedoslo k chybé a Zze pocet otacek a vystupni frekvence je
spravna.
Pokud dojde pfi testovacim béhu k chybé nadproudu nebo piepéti prodluzte ¢asy rozbéhu a dobéhu.
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4.1 _ Digitalni ovlada¢ (OPE-SR)

Vysvétleni prace s digitalnim ovladac¢em (OPE-SR)
Meénice série L300P maji jako standard dodavan digitalni ovladac.

1. Nazvy a obsah jednotlivych ¢asti digitalniho ovladace

Zobrazeni (4 mistny LED displej)

Signalizace chodu RUN

Signalizace programovani

Signalizace aktivace tlacitka RUN

\

. Signilka sité
Cm/ Signalka

LARM poruchy
OHz

R
UNO OV kKW |\ Signalizace zobrazené
' PRGO veli¢iny

Signalizace aktivace
potenciometru

T~

\

HITACHI

I —

\O o

Tlaéitko RUN //’> <S———__ Knoflik vestavéného
MIN MAX potenciometru zadavani

A frekvence
Tlacitko FUNC _
% @ @ e— Tlacitko uloZeni hodnot
R 7 STR
Ny K~

Tlagitko / T~ Tlatitko dolit

|
nahoru Tlatitko STOP/RESET
Nazev Obsah
Zobrazeni Zobrazeni frekvence, vystupniho proudu a nastavené hodnoty.
Signalka RUN Sviti, kdyZ je méni¢ v chodu.

Signalka programovani

Sviti, kdyz je zobrazena hodnota nékteré z funkci zobrazovaci sekce. Blika,
pokud nastavena hodnota neni spravna.

Signalka sité

Signalka napdjeni fidicich obvodi.

Signalka poruchy

Signalizace n€které z poruch ménice.

Signalizace zobrazené
veliiny

Sviti oznaceni veli¢iny zobrazené na displeji.
Hz: frekvence,  V:napéti, A:proud, kW: vykon, %: pomér

Signalka aktivniho Sviti, kdyz zadavani frekvence je navoleno na vestavény potenciometr.
potenciometru

Signalka aktivace Sviti pokud je nastaveno ovladani chodu (Start/Stop) z digitalniho ovladani.
tlacitka chodu

Tlacitko chod Povel k chodu pohonu. (Je ve funkci pouze, pokud je nastaveno ovladani

chodu z digitalniho ovladace kod funkce A002.)

Tlacitko STOP/RESET

Toto tlacitko umoziuje zastaveni chodu, nebo reset poruchy.

Potenciometr zadavani
frekvence

Timto vestavénym potenciometrem lze zadavat frekvenci. Je ve funkci
pouze v piipadé, Ze je zvoleno zadavani z potenciometru digitalniho
ovladace viz funkéni kod A001.

Tlacitko uloZeni
nastavené hodnoty

Toto tlacitko slouzi k uloZeni nastavenych dat. (Pokud opomenete po
nastaveni hodnoty funkce stisknout tlacitko STR, nastavena hodnota bude
ztracena.)

Tlaéitko nahoru/dola

Tato tlacitka umoznuji listovani v jednotlivych funkcnich blocich,
ve funkénich koédech jednotlivych blokd a umoziuji nastavovani
pozadované hodnoty té které funkce.
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2. Postup pfi nastavovani

(1) Metoda, jak zobrazit monitorovaci sekci, sekci zakladniho nastaveni, sekci rozsiiujicich funkci.

Zapnout sit’

¥

[1] Vypis obsahu zobrazeni
(Pocatecni zobrazeni 0,00 Hz)

HITACHI

e
ALAEM

He
RN O
PG

-]

O O .QO.
AN

Pokud dojde k vypnuti napajeni pfi nastavovani
zakladnich nebo rozsifujicich funkci obsah
displeje se po obnoveni napajeni nevrati

k pocatecnimu zobrazeni, ale bude zobrazovat
hodnotu nebo funkeci, kterou zobrazoval pied

vypnutim sité.
| *Zmaiékni tlagitko"

[2] Vypis kédu zobrazeni.
(Zobrazeni d001)

oPOWIR
FE)

T

o
o
[=]
av
o
o
o

HITACHI

d00 !

O O.0.
@@

K vypisu kodu zobrazeni dojde pé) stisknuti
tlacitka FUNC.

RN ©

PG O

°ogp29 2

NG
ya

[5] Vypis kédu zobrazeni
(Zobrazeni d001)

HITACHI

ALARM

RN O

PG O

O O.0.
COR®

o
oy
andu
o

o

Navrat do stavu [2].

Zmackni tlaéitkoag.f l Zmackni tlaéitko.

(6 krat) (6 krat)

[4] Vypis oznaceni sekce rozsitujicich funkei.
(Zobrazeni A---)

HITACHI

O O .0.
=1 I X<}

Sekce rozsitujicich funkei
AcboCoOHoPoU.

*Zméékni tlacitko .

LARM

wuN ©

PRG O Jow

ccooeo 00

Zméackni tladitko k),

Zméackni tlaéitko.f + Zmatkni tlaitko(@). (6 krat)
[3] Vypis kédu zakladniho nastaveni
(Zobrazeni d002) (Zobrazeni FO01)
i Zmackni tlacitko @
HITACH S (18 krat)*1 ——

~. EIE
O O.
-~ ®@

@

—
-

Zméackni tlaitko ).

(18 krat)

*1 (3) Viz metoda nastaveni funk¢nich kodd.
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(2) Metoda nastaveni hodnoty funkce

Nastaveni zmény ovladani obvodu ménice z digitalniho ovladace = na svorkovnici

[1] Vypis sekce rozsitujicich funkci

& O L3
oe

Pomoci metody popsané na predchozi strance
nastav obsah displeje dle obr. vyse.

Nyni je nastaveno ovladani chodu z digitalniho
ovladace, tedy signalka aktivace tlacitka RUN

musi svitit.
‘ Zméckni tladitko 5.

[2] Vypis kédu funkce

HITACHI

Y Jow

O O.0.
« @ Q@

+Zmaékni tlacitko® .

(Zobrazeni A002)

3 B
o o
o 0000 0O

& &

~o IR ¢

O 0.0
15lo)S)

‘ Zmackni tlacitko ™" .

[3] Vypis obsahu funkce A002

oo

e
v

w
A

™ [C
O 0.0
s &)

o 0000 0O

[5] Vypis sekce rozsitujicich funkci
(zobrazeni A---)

S O
SO

Nyni je mozné dostat se do ostatnich sekci
rozsitujicich funkci, do zakladnich funkci, nebo

do sekce zobrazeni.
' Zmackni tlagitko = .

[4] Vypis kédu zobrazeni
(Zobrazeni Ar002)

HITACHI .o
= GRS &
o
o

O O.0.
Jelc)

Zmeéna hodnoty funkce se tlacitkem STR ulozi.
Signalka aktivace tlac¢itka RUN zhasne.
Ovladani chodu je nyni ze svorkovnice.

| Zmacknéte tlaéitko.

HITACHI ...

X 1 o ol
Zmackni t1a01tko . 0 ﬂ o
Q

T #

02 znaci ovladani
z digitalniho ovladace.
Signalka PRG sviti

O O.0.
SIOIX |

Zména ovladani chodu
z digitalniho ovladace na
svorkovnici - hodnota 01.
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Vysvétleni funkce

(3) Metoda nastaveni funkéniho kodu

Cislo kodu zobrazeni, zakladni funkce, nebo rozsitujicich funkci 1ze nastavit velmi jednoduse. Jako
priklad je zména z d001 (kod zobrazeni)na A029 (kdd rozsitujici funkce).

[1] Vypis kédu zobrazeni
(Zobrazeni d001)

[6] Dokoncete nastaveni

HITACHI ..

Uy -] sdie
~. EIIE -
b

O 0.0

*Zmackm soucasné tla¢itka &) ().

HITACHI oo

\ / .
~. EI -
\ o

O @

Blika ,,d“.
*Zmaiékni tlacitko @ .

(2-krat)
(Zobrazeni A001)

A blika.
Zapsani nastaven¢ho pismena
provedenim tlacitka STR.

*Zméékni tlaéitko .

[3] Zména tfetiho mista ve funkénim
kodu.

“0” na tietim misté blika.

(Potvrdte ,,9°)

(Zobrazeni A029) hodnoty funkee
HITACHI ;70 HITACHI (0

..... . o Zmackni tlaéitko.
y | EEEEE

YY)

(Potvrdte ,,0%)

»9“na prvnim miste blika.
Zmackni tlacitko i) nebo @&).
(2-krat) (9-krat)

[

HITACHI .0

\ /.
o (LRI

/\

o

O O.Q0.
@O @

,,1° na prvnim mist¢ blika.

| Zmackni tlaéitko.

(Zobrazeni A021)

2¢ na druhém misté blika.

| Zmackni tlaéitko® .

(2-krét)

[4] Zména druhého mista ve
funkénim kodu.

HITACHI 5., o HITACHI ST
\as. - Zmackni tlacitko . \ /o
1] oy BN O oy
L z‘.]w o :‘.].w
[+] / \ (-] (-]

O OO
SX X
O

“ na druhém misté blika.

Neméite tieti misto a stisknéte tlacitko STR.

Pozn. Pokud zadate
kodové cislo, které
neni v listiné
povolenych kodd,
zacne znovu blikat
,,A“. Pfesvéddete se
0 spravnosti
zadavaného
kodového &isla a
zadejte jej znovu.



Kapitola 4 - Vysvétleni funkce

4.2 Seznam kodu

KODY ZOBRAZENI (Pozn.1)

Zména

Rozsah moZného nastaveni Pocateéni Nastaveni

Nazev funkce modu za | Strana

(digitalni ovladac) nastaveni za chodu

d001 | Zobrazeni vystupni frekvence | 0,00 - 99,99/100,0 - 400,0 (Hz) - 4-10
d002 | Zobrazeni vystupniho proudu | 0,0 —999,9 (A) - 4-10
d003 | Zobrazeni sméru otaceni F (vpted) / O (stop) / r (vzad) - 4-10
Zobrazeni hodnoty zpétné 0,00-99,99/100,0-999,9/1000-
doo4 vazby PID 9999/1000-9999/ {100- {999 - 4-10
(10000-99900)
(Ptiklad) FW, Svorka 1, 2 :ZAP
FW Svorka 3,4,5: VYP
Zobrazeni stavu vstupnich T e
4005 inteligentnich svorek I:I I:I l:l I:I VYP ) 4-11
54 32 1
(Priklad) Svorka 11,12 : ZAP
AL VYP
4006 Zobrazeni stavu vystupnich RN ) 411
inteligentnich svorek TR
TOAL T 21
4007 Hodnota vystupni frekvence | 0,00-99,99/100,0-999,9/1000- i 4-12
nasobena konstantou 9999/1000-3996
d013 | Zobrazeni vystupniho napéti | 0,0 - 600,0 V - 4-12
d014 | Zobrazeni piikonu 0,0 - 999,9 kW - 4-12
d016 |Zobrazeni ¢asu chodu 0-9999/1000-9999/ {100 - {999 h - 4-13
d017 | Zobrazeni Casu piipojeni k siti | 0-9999/1000-9999/ {100- {999 h - 4-13
do80 | Citac chyb 0-9999/1000-6553 (10000-65530) - 4-13
d081 | Zobrazeni chyby dislo 1 - 4-13
d082 Zobrazen} chyby 9510 2 Kod chyby, frekvence (Hz), proud - 4-13
d083 | Zobrazeni chyby ¢islo 3 (A). napéti (V), as chodu (hod.) - 4-13
d084 | Zobrazeni chyby ¢islo 4 Cas ,pfipojeni k,si i (hod.) e - 4-13
d085 | Zobrazeni chyby ¢&islo 5 ' - 4-13
d086 | Zobrazeni chyby &islo 6 - 4-13
d090 | Zobrazeni varovani Kod varovani - 4-79
0,0; startovaci frekvence + max.
FO01 |Zobrazeni frekvence frekvence (max. frekvence 2. 0,00 4-14
nastaveni)
F002 Prvni roz’béhovy Cas 1. 0,01-99,99/100,0-999,9/1000 30,00 4-16
nastaveni -3600 (s)
F202 Prvni roz’béhovy cas 2. 0,01-99,99/100,0-999,9/1000 30,00 4-16
nastaveni -3600 (s)
F003 Prvni dot’)éhovy Cas 1. 0,01-99,99/100,0-999,9/1000 30,00 4-16
nastaveni -3600 (s)
F203 Prvni dol?éhovy Cas 2. 0,01-99,99/100,0-999,9/1000 30,00 4-16
nastaveni -3600 (s)
F004 | Volba sméru otaceni 00 (vpted); 01 (vzad) 00 4-16

(Pozn.1) Zména moddu pfi chodu , pii volbé b031 (softwarovy zamek)

(Pozn. 2) Nezapomente stisknout klavesu ,,STR* pokud jste provedli n¢jakou zménu.




Kapitola 4 -

Vysvétleni funkce

FUNKCNI KODY

Jméno funkce

Pocateéni

data

MozZnost

nastaveni za za

chodu

Zména

Strana

-FE/-FU

chodu

A001 | Volba zadavini frekvence %ﬁf&%ﬁ;‘;ﬂﬁgﬁﬁﬁ;&f&i jg?jmﬂ(a y| o - - 414
‘g A002 | Volba zadavini chodu ka0 o oy 107 ol - - 415
& | A003 | Zakladni frekvence 30 Hz -+ max. frekvence (Hz) 50/60 - - 4-17
é A203 | Zakladni frekvence pro 2. motor 30 Hz + max. frekvence 2. nastaveni (Hz) 50/60 - - 417
ﬁ A004 | Maximalni frekvence 30-400 (Hz) 50/60 - - 4-18
A204 | Maximalni frekvence pro 2. motor 30-400 (Hz) 50/60 - - 4-18
R e o | 1
5 A006 | Volba vstupu 02 gﬂﬁiﬁéﬁ@ﬁ&%ﬁf&i&ﬁ? 00 . . 419
g A011 | Analog. zadavani zacatek svorka O 0.00—99.99/100.0—400.0 (Hz) 0,00 - v 420
\gb A012 | Analog. zadavani konec svorka O 0.00—99.99/100.0—400.0 (Hz) 0,00 - v 420
§ AO13 | Analog. zadévani zatitek (mira) svorka O 0. 1000 (%) 0 - v 420
A014 | Analog. zadavani konec (mira) svorka O 0.—100.0 (%) 100 - v 420
A015 | Volba pocatku svorka O 00 (vngjsi pocatecni frekvence) / 01 (pocatetni frekvence 0 Hz) 01 - v 4-20
A016 | Vzorkovani signali O, OL, O2 - filtr 1.+ 30. (vzorkil) 8 - v 421
A019 | Volba zadévéni pevngch rychlosti Sggﬂiﬁ”“‘”@‘ 16 hodnot) Ol(bitové zadinis | - - 443
A020 | PevnarychlostO 0,00; startovaci frekvence + maximélni frekvence (Hz) 0,00 4 v 443
A220 | Pevnarychlost 0 pro 2. motor 0,00; startovaci frekvence + max. frekvence - 2 nastaveni (Hz) 0,00 v v 443
A021 | Pevnarychlost 1 0,00; startovact frekvence +maximakni frekvence (Hz) 0,00 4 v 443
A022 | Pevnarychlost2 0,00; startovaci frekvence + maximélni frekvence (Hz) 0,00 v v 443
A023 | Pevnarychlost3 0,00; startovac frekvence + maximalni frekvence (Hz) 0,00 v v 443
A024 | Pevnarychlost4 0,00; startovaci frekvence + maximélni frekvence (Hz) 0,00 v v 443
A025 | Pevnarychlost5 0,00; startovaci frekvence + maximélni frekvence (Hz) 0,00 4 v 443
:g A026 | Pevnarychlost 6 0,00; startovaci frekvence + maximalni frekvence (Hz) 0,00 v v 443
§~ A027 | Pevnarychlost 7 0,00; startovact frekvence +maximakni frekvence (Hz) 0,00 4 v 443
E A028 | Pevnarychlost8 0,00; startovaci frekvence + maximélni frekvence (Hz) 0,00 v v 443
ng A029 | Pevnarychlost9 0,00; startovac frekvence + maximalni frekvence (Hz) 0,00 v v 443
\E A030 | Pevnarychlost 10 0,00; startovaci frekvence + maximélni frekvence (Hz) 0,00 4 v 443
| A031 | Pevnarychlost11 0,00; startovaci frekvence + maximélni frekvence (Hz) 0,00 v v 443
A032 | Pevnarychlost 12 0,00; startovaci frekvence + maximélni frekvence (Hz) 0,00 v v 443
A033 | Pevnarychlost 13 0,00; startovact frekvence +maximakni frekvence (Hz) 0,00 4 v 443
A034 | Pevnarychlost 14 0,00; startovaci frekvence + maximélni frekvence (Hz) 0,00 v v 443
A035 | Pevnarychlost 15 0,00; startovaci frekvence + maximalni frekvence (Hz) 0,00 v v 443
A038 | Frekvence tipovani 0,00; startovaci fiekvence + 9,99 (Hz) 1,00 4 v 444
00 (volny béh po tipovéni / neplatné pii chodu) / 01 (dobéh
A3 | Valbpovin oy 03l b f chody 4 depo. | S I B
rampé / platné pii chodu) / 05 (ss brzdéni / platné pii chodu)
AL | o o boosin 00 (manudlni momentovy boost)/ 01 (automaticky 00 N - 424
momentovy boost)
AL [ o ho boosu 2. motor 00 (nanuilni momentovy boost) 01 (automaticky 00 N - 424
momentovy boost)
% A042 | Manuélni zadavani hodnoty momentového boostu 0.0-20.0 (%) 1,0 v v 424
% A242 | Manudlni zadavani hodnoty momentového boostu 2. motor | 0.0—20.0 (%) 1,0 v v 424
% A043 | Manuélni momentovy boost - bod zlomu 0.0-50.0 (%) 50 v v 424
& A243 | Manuélni momentovy boost - bod zlomu 2. motor 0.0-50.0 (%) 50 v v 424
A044 | Nastavenifizeni 1 00(VC)/01 (VP koeficient 1,7)/ 02 (volna charakteristika U/f) 00 . . 42
A244 | Nastaveni fizeni 2 00(VC)/01 (VP koeficient 1,7)/ 02 (volna charakteristika U/f) 00 . y 42
A045 | Zesileni vystupniho napéti 20100 (%) 100 v v 421
A051 | Volba stejnosmémé brzdy 00 (nezvoleno) /01 (zvoleno) 00 - v 4-25
A052 | Stejnosmérma brzda — frekvence 0.00—60.00 (Hz) 0,50 - v 4-25
A053 | Stejnosmérma brzda - Sekaci Cas 0.0-5.0(s) 0,0 - v 4-25
E | A0s4 Stejnosméma brzda —sila 0—70(%) 0 - v 4-25
E A055 | Stejnosméma brzda - brzdny ¢as 0.0-60.0(s) 0,0 - v 4-25
% A056 | Stejnosméma brzda - metoda spinani 00 (chod na hranu) /01 (chod na trovei) 01 - v 4-25
A057 | Stejnosmema brzda - pii startu, sila 0-70 (%) 0 - v 4-25
A058 | Stejnosméma brzda - pii startu, Cas 0.00-60.0 (s) 0,0 - v 4-25
A059 | Stejnosmeéma brzda - nosné frekvence 0,5 - 12 (kHz) (Redukce vykonu) < 0,5-8 (kHz) > 50 - - 425

(Pozn) Rozsah <> plati pro vykony 90 az 132 kW

4-6



Kapitola 4 -

Vysvétleni funkce

FUNKCNI KODY

Jméno funkce

Zména za
chodu

Strana

0,00; 1 nastaveni minimalni frekvence + maximalni

428

A061 | Homi omezeni frekvence 1 fiekvence (Hz)
g | A1 | Homiomezen fiekvence 2 (f)r,g]?‘,/ eangis(t]ailvze)ni minimalni frekvence + maximalni 0,00 - v 4-28
E v ’ - r r ‘/
§ A062 | Dolni omezeni fiekvence 1 tqr,é)l?\,/ ;T:;I;(Z\S;)l frekvence + 1 nastaveni maximalni 0,00 - 4-28
‘% . . 0,00; startovaci frekvence + 2 nastaveni maximalni 0,00 - v 428
2 | A262 | Dolni omezeni frekvence 2 >
] frekvence (Hz)
§ A063 | Frekvence skoku 1 0,00+99.99/100,0 +400,0 [Hz] 0,00 - v 429
E | A0c4 Sirka skoku 1 0,00+ 10,0 [Hz] 0,50 - v 4-29
S | A065 | Frekvence skoku2 0,00+99.99/100,0 +400,0 [Hz] 0,00 - v 429
S [ A066 | Siika skoku2 0,00+ 100 [Hz] 0,50 - % 429
£ [TA67_| Frekvence skoku3 0,00+ 9999/ 1000 4000 7] 0.00 - % 129
A068 | Sitka skoku 3 0,00+ 10,0 [Hz] 0,50 - v 4-29
A069 | Frekvence pozastaveni rozb¢hu 0,00+99.99/100,0 +400,0 [Hz] 0,00 - v 429
A070 | Cas pozastaveni rozbéhu 0,00+ 60,0 [Hz] 0,0 - v 429
A071 | Volba PID 00 (nezvoleno)/ 01 (zvoleno) 00 - v 4-30
8 | A072 | PID-zesileniP 02+50 1,0 v v 4-30
5| _A073 | PID - integrani konstanta I 0,0+3600, [ s] 1,0 v v 430
é—’ A074 | PID - derizacni konstanta D 0,00+1000[ 5] 0,00 v v 130
& | A075 | PID-mgfitko 0,01+99,99 [%] 1,00 - v 4-30
A076 | PID volba zpétné vazby 00 (zpétna vazba na svorce OI) / 01 (zpéna vazba na svorce O) 00 - v 4-30
A081 | Volba funkce AVR 00 (Yidy zapnuto) / 01 (vzdy vypnuto) / 02 (vypnuto pii 0 ) ) 417
§ dobghu)
< » 230/400
A082 | Volba napéti motoru 200/215/220/230/240,380/400/415/440/460 /480 2301460 - - 4-17
A085 | Volba provozu 00 (normalni provoz) / 01 (provoz s Setfenim energie) 00 - - 4-31
A086 | Nastaveni Casu odezvy / piesnosti 0,0+100,0[s] 50,0 v v 431
A092 | Druhy rozb&hovy ¢as 1 nastaveni 0,01+99,99/100,0 +999,9/1000 + 3600 [s] 15,00 v v 432
A292 | Druhy rozbéhovy Cas 2 nastaveni 0,01 +99,99/100,0 +999.9 /1000 + 3600 [s] 1500 v v 432
'8 | _A093 | Druhy dobghovy s 1 nastaveni 0,01+99,99/100,0 +999.9 /1000 + 3600 [s] 1500 v v 432
’(?D A293 | Druhy dob&hovy ¢as 2 nastaveni 0,01+99,99/100,0 +999,9/1000 + 3600 [s] 15,00 v 4 432
ﬁ A094 | Volba zmény rampy 1 nastaveni 00 (zména pomoci svorky 2CH)/01 (zména nastavenim) 00 - - 4-32
§ A294 | Volba zmény rampy 2 nastaveni 00 (zména pomoci svorky 2CH)/01 (zména nastavenim) 00 - - 4-32
2| A095 | Frekvence zmény pfirozbéhu 1 nastaveni 0,00+99,99/100,0 +400,0 [Hz] 0,00 - - 4-32
g A295 | Frekvence zmény pii rozbhu 2 nastaveni 0,00+99,99/100,0 +400,0 [Hz] 0,00 - - 4-32
A096 | Frekvence zmény pii dobehu 1 nastaveni 0,00-+99,99/100,0 +400,0 [Hz] 0,00 - - 432
A296 | Frekvence zmény pii dob&hu 2 nastaveni 0,00 +99,99/100,0 +400,0 [Hz] 0,00 - - 432
A097 | Tvar rozbhové kiivky 00 (piimka) /01 (kiivka S)/ 02(kiivka U/ 03 (obrécend kiivka U) 00 - - 433
A098 | Tvar dobghové kiivky 00 (piimka) /01 (kiivka S)/ 02(kiivka U/ 03 (obrécend kiivka U) 00 - - 433
A101 | Analogové zadavani svorka Ol - pocatek 0,00+99,99/100,0 +400,0 [Hz] 0,00 - v 420
A102 | Analogové zadavani svorka Ol - konec 0,00+99,99/100,0 +400,0 [Hz] 0,00 - v 420
g A103 | Analogové zadavani svorka Ol - pocatek (mira) 0+100[%] 20 - v 420
;§ Al104 | Analogové zadavani svorka Ol - konec (mira) 0100 [%] 100 - v 420
8§ [_AI05 | Volba potétku svorka OI 00 (vn&jsi pocatecni frekvence) / 01 (pocatetni frekvence 0 Hz) 01 - v 4-20
i:a All1l | Analogové zadavani svorka 02 - pocatek -400,-100,-99.9-0,00-99.9/100,-400, [Hz] 0,00 - v 420
> | Al12 | Analogové zadavéni svorka 02 - konec -400,-100,/-99,9-0,00-99,9/100,400, [Hz] 0,00 - v 4-20
Al113 | Analogové zadavani svorka 02 - poSatek (mira) -100+ 100 [%] -100 - v 420
Al14 | Analogové zadavani svorka 02 - konec (mira) -100+ 100 [%)] 100 - v 420
fg § Al131 | Konstanta tvaru kiivky rozbéhu 01 (malé prohnuti) + 10 (velké prohnuti) 02 - v 433
2§ A132 | Konstantatvaru kiivky dob¢hu 01 (malé prohnuti) + 10 (velké prohnuti) 02 - v 4-33
00 (chyba)/ 01 (start od 0 Hz) / 02 (start s porovnanim
o b001 | Volba chovani pii kratkodobém vypadku sité frekvence) / 03 (porovnani frekvence, zastaveni po rampé, 00 - v 4-34
5 nésledné chyba)
B [ 002 | Povoleny cas vipadku 03+1,0(s) 1,0 - v 4-34
t§; b003 | Cas Cekéni pred restartem 03+10(s) 10 - v 4-34
2| poos Okamzity vypadek napajeni/Chyba podpéti pii 00 (neplatny)/ 01 (platny) / 02 (neplatny,pfi zastaveni a pii 00 v 434
] zastaveni deceleraci béhem zastavent) } )
§1 b005 | Okamvity vypadek napéjeni / Volba poctu pokusit 00 (16 pokusti) / 01 (neomezeny pocet pokustl) 00 - v 4-34
b006 | Chovani pii vypadku faze 00 (neplatné) / 01 (platné) 00 - v 4-36
b007 | Nastaveni porovnavaci frekvence 0,00+99,99/100,0 - 400,0 [Hz] 0,00 - v 434
b012 | Termoelektrickd ochrana - tiroveti 0% X jmenovitf/ proud ménice + 1,2 x jmenovity proud jmenm:ily’v R v 436
ménice (A) proud ménice
1212 | Termoelektricka ochrana - Groveh 2 nastaveni O% X g‘menovity proud ménice + 1,2 x jmenovity proud jmenm:ityv R v 436
s ménice (A) proud ménice
é 013 | Termoclekirické ochrana - charakicristika ?gz(‘fszﬁg’cmiuk”/ O (konstantni charakteristika) |, - v 436
g . - . B T e
Ej b213 | Termoelektricka ochrana - charakteristika 2 nastaveni ?82(73;%:;\/::61 c]hm?l;tﬁirgnka) /01 (konstantnf charakteristika) 01 - v 4-36
+§ b015 | Volna termoel. charakteristika - frekvence 1 0,+400, [Hz] 0 - v 437
g b016 | Volna termoel. charakteristika - proud 1 0,0+ 1000, [A] 0,0 - v 437
& [ b017 | Volna termoel. charakteristika - fickvence 2 0, 400, [Hz] 0 N % 37
b018 | Volna termoel. charakteristika - proud 2 0,0+ 1000, [A] 0,0 - v 4-37
b019 | Volné termoel. charakteristika - frekvence 3 0,+400, [Hz] 0 - v 437
b020 | Volna termoel. charakteristika - proud 3 0,0+ 1000, [A] 0,0 - v 4-37
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Vysvétleni funkce

FUNKCNI KODY

Jméno funkce

Pocateéni
data

MozZnost
nastaveni za za

Zména

Strana

-FE/-FU

chodu

chodu

b021 | Omezeni pietizeni - volba ?}3;;1?;‘}?‘12 r/l f;n(ﬁffgilﬁi,’sﬁ’fbeh“ akonstantnf rychlosti) / 02 01 R v 438
- 1022 | Omezeni pretizeni - tiroveit 0,?0?} jmenovity proud ménice + 1,50 x jmenovity proud Jn;‘;i‘gty B v 438
)§ ménice (A) ménitex 1.2
:@ b023 | Omezeni pietiZeni - konstanta 0,10+30,0[s] 1,00 - v 4-38
g b024 | Omezeni pietizeni - volba 2 nastaveni ?[(’)1;223 L;m;géft;;giag;ﬁgsﬁ);behu a konstantni rychlosti) / 02 01 - 4-38
b025 | Omezent pretizent - tGroveii 2 nastaveni | 020 X Jmenovity proud ménice + 1,50 x jmenovity proud e - v 438
meénice (A) ménicex 1.2
b026 | Omezeni pietizeni - konstanta 2 nastaveni | 0,10 + 30,0 [s] 1,00 - v 4-38
00 (pokud je sepnuta svorka SFT, neni mozné menit data kromé
% b031) /01 (kdyz je sepnuta svorka SFT neni mozné ménit data
;E b031 | Volba zpisobu softwarového zamku kromé nastaveni frekvence a b031) / 02 (neni mozné ménit data 01 - 4 4-45
N kromé b031) / 03 (neni mozné ménit data kromé nastaveni
frekvence a b031) / 10 (pouze parametry ménitelné béhem chodu )
b100 | Volna U/f frekvence 1 0 + Volna frekvence 2 (Hz) 0 - - 4-23
o b101 | Volna U/f napéti 1 0-+800,0[V] 0,0 - - 4-23
= | _bl02 | Volna U/f frekvence 2 0 + Volna frekvence 3 (Hz) 0 - - 4-23
g b103 | Volnd U/f napéti 2 0-+800,0[V] 0,0 - - 4-23
< [ b104 | Volna Uffrekvence 3 0+ Volnd frekvence 4 (Hz) 0 - - 423
4:3 b105 | Volnd U/fnapéti 3 0+800,0 V] 0,0 - - 4-23
“5‘ b106 | Volna U/f frekvence 4 0 -+ Volna frekvence 5 (Hz) 0 - - 4-23
‘@ | bl07 | Volna U/fnapéti 4 0-+800,0 [V] 0,0 - - 4-23
S | bl08 | Volnd U/f frekvence 5 0 + Volna frekvence 6 (Hz) 0 - - 4-23
‘£ | bl09 | Volnd U/fnapéti 5 0-+800,0[V] 0,0 - - 4-23
% | _bl10 [ Volnd U/f frekvence 6 0 + Volna frekvence 7 (Hz) 0 - - 4-23
‘§ bl1l | Volnd U/f napéti 6 0-+800,0[V] 0,0 - - 4-23
bl12 | Volna U/f frekvence 7 0 +400 [Hz] 0 - - 4-23
bl13 | Volna U/f napéti 7 0-+800,0[V] 0,0 - - 4-23
01 (RV: chod zpét) / 02 (CF1: volba pevné rychlosti) / 03 (CF2: volba
C001 | Nastaveni inteligentni vstupni svorky 1 pevné rychlosti) / 04 (CF3: volba pevné rychlosti) / 05 (CF4: volba 18/18 - v 4-42
pevné rychlosti) 06 (JG: tipovani) / 07 (DB: Externi spinani ss brzdy) /
o 08 (SET: druh¢ nastaveni) / 09 (2CH: druhé rozb&hové a dobéhové
s | €002 | Nastaveni inteligentni vstupni svorky2 | gasy) /11 (FRS: Volny dobéh) / 12 (Vstup externi poruchy) / 13 16/16 - v 442
5 (USP: Ochrana proti neo¢ekavanému startu) / 14 (CS: rozbsh pohonu
E €003 | Nastaveni intelizentni vstunni 3 siti) / 15 (SFT: softwarovy zamek) / 16 (AT: Volba analogového 0313 v 4t
g astavent inteligentni vstupni svorky vstupu —proud / napéti) / 17 (SET3: tieti nastaveni) / 18 (RS: reset) / - -
g« 19 (STA:3-vodi¢ové ovladani — chod) / 21 (STP: 3-vodicové ovladani
2 - . . —stop) /22 (F/R: 3-vodic¢ové ovladani — vpred/vzad) / 23 (PID: volba
% C004 | Nastaveni inteligentni vstupni svorky 4 PID)/ 24 (PIDC: Nulovani regultoru) / 27 (UP: Nastaven frekvence 02/02 - 4 4-42
z —nahoru) / 28 (DWN: Nastaveni frekvence — dolt) / 29 (UDC:
3 Nulovani nastaveni frekvence) /31 (OPE: Nucené piepnuti ovladani
< na OP) /32 (SF1: volba pevné frekvence 1 bit) / 33 (SF2: volba pevné
C005 | Nastaven inteligentni vstupni svorky 5 frekvence 2 bit) / 34 (SF3: volba pevné frekvence 3 bit) / 35 (SF4: 01/01 _ v 4-42
volba pevné frekvence 4 bit) / 36 (SF5: volba pevné frekvence 5 bit) /
37 (SF6: volba pevné frekvence 6 bit) / 38 (SF7: volba frekvence
7 bit) / 39 (OLR: Zména urovné pietizeni) / no (NO: nepfifazeno)
= CO11 | Nastaveni logiky spinani svorky 1 00 (NO)/01 (NC) 00/00 - 4 4-42
§* C012 | Nastaveni logiky spinani svorky 2 00 (NO)/01 (NC) 00/00 - v 4-42
2 | C013 | Nastaveni logiky spinani svorky 3 00 (NO)/01 (NC) 00/01 - 4 4-42
£ [ co14 | Nastaveni logiky spinéani svorky 4 00 (NO)/01 (NC) 00/00 - v 4-42
ED CO15 | Nastaveni logiky spinani svorky 5 00 (NO)/01 (NC) 00/00 - v 4-42
C019 | Nastaveni logiky spinani svorky FW 00 (NO)/01 (NC) 00/00 - 4 4-42
C021 | Nastaveni inteligentni vystupni svorky 11 82(1({;:2\12 S}:i:i;?illﬁ%lfgkéénilat;g)?%sizgg g;k(;f;;?étyp b/ 01 - v 4-51
L L i hlaseni pretizeni) / 04 (OD: piekroceni odchylky PID)/ 05 (AL: signal
5 | €022 | Nastaven inteligentni vystupni svorky 12| 1orcy) /06 (FA3: hliseni dosazeni fickvence typ 3)/ 08 (IP: hlaseni | 00 - v 451
§ mZikového vypadku napéti) / 09 (UV: podpéti) / 11 (RNT: piekroceni
2| €026 | Nastaveni reléového vystupu ¢asu chodu) / (ONT: prekroceni ¢asu piipojeni k siti) / 13 (THM: 05 - v 4-51
g hlaseni dosazeni urovné termoelektrické ochrany).
5‘ 00 (vystupni frekvence) / 01 (vystupni proud) / 03 (digitalni vystup
g C027 | Volba svorky FM frekvence) / 04 (vystupni napéti) / 05 (vstupni pitkon) / 06 (Groveti 00 - v 4-56
= termoelektrického zatizeni) / 07 (frekvence LAD)
2 00 (vystupni frekvence) / 01 (vystupni proud) / 04 ) vystupni
% C028 | Volba svorky AM napéti) / 05 (vstupni piikon) / 06 (Uroven termoelektrického 00 - v 4-57
Z zatizeni) / 07 (frekvence LAD)
00 (vystupni frekvence) / 01 (vystupni proud) / 04 (vystupni napéti)
C029 | Volba svorky AMI /05 (vystupni piikon) / 06 (uroven termoelektrického zatizeni) / 07 00 - v 4-57
(frekvence LAD)
C031 | Nastaveni logiky spinani - svorka 11 00 (NO)/01 (NC) 00 - v 4-52
C032 | Nastaveni logiky spinani - svorka 12 00 (NO)/01 (NC) 00 - 4 4-52
2 C036 | Nastaveni logiky spinani - poplachové relé¢ | 00 (N,.O) / 0} (NC) i . _ _ 01 - v 4-52
; C040 | Prodbimé hliSent pretizent - metoda 00 (pfi ro%behu, kopstantm rychlosti a dob¢hu) / 01 (pouze pii o1 : v 439
2 konstantni rychlosti)
.igb C041 | Predb&zné hléseni pretizeni — troven 0.0 —2.0 x jmenovity proud (A) pggﬁg";’]g‘n‘iy& - v 4-38
— | C042 | Dosazeni frekvence pii rozb&hu 0,00 + 99,99 /100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - v 4-53
C043 | Dosazeni frekvence pii dob&hu 0,00 + 99,99 /100,0 + 400,0 [Hz] 0,00 - v 4-53
C044 | PID max. dovolené odchylka - tiroveii 0,0 +100,0 [%] 3,0 - v 4-31

4-8



FUNKCNI KODY

Jméno funkce

Rozsah nastaveni

Kapitola 4 -

Pocate¢ni
data
-FE/-FU

MozZnost
nastaveni za
chodu

Zména
za
chodu

Vysvétleni funkce

Strana

C070 | Volba zadavéani dat 02 (digitalni ovladac) / 03 (RS485) / 04 (option 1) / 05 (option 2) 02 - v 4-61
; CO71 | Rychlost prenosu dat ?fg(ztgztb;ﬁzvy) /03 (2400bps) / 04 (4800bps) / 05 (9600bps) / 06 o4 } v 461
= | €072 | Komunika¢ni kod 1 + 32 (potadové ¢islo ménice) 1 - v 4-61
é C073 | Komunikacni bit 7 (sedmy bit) / 8 (osmy bit) 7 - v 4-61
Q C074 | Komunikaéni parita 00 (bez parity) / 01 (suda parita) / 02 (licha parita) 00 - v 4-61
C075 | Komunikacni stop bit 1 (bit) / 2 (bit) 1 - v 4-61
C078 | Komunika¢ni ¢ekaci éas 0, + 1000, [ms] 0 - v 4-61
C081 | Dostaveni signalu svorka O 0,+9999,/1000 + 6553 (10000 + 65530) Prednastaveno v v -
- C082 | Dostaveni signdlu svorka Ol 0, +9999/1000 -+ 6553 (10000 + 65530) Prednastaveno v v -
é} C083 | Dostaveni signalu svorka 02 0, +9999/1000 + 6553 (10000 + 65530) Piednastaveno v v -
° C085 | Nastaveni termistoru 0,0 + 1000, 105,0 v v 4-57
& |_C086 | Posun pocatku signalu AM 0,0-10,0[V] 0,0 v v 4-57
C087 | Dostaveni signdlu AMI 0,-255, 50 v v 4-57
C088 | Posun pocatku signalu AMI 0,-20,0 [mA] Prednastaveno v v 4-57
b034 | Cas chodu / &as pfipojeni sité - iroveit 0,-9999,/1000 + 6553(10000 + 65530)hr 0 - v 4-55
b035 | Zakaz nékterého sméru otaceni 00 (zpétny chod povolen) / 01 (Pouze vpied) / 02 (Pouze vzad) 00 X 4-14
b036 | Start se snizenym napstim 00 (Cas startu s redukovanym napétim - kratky) + 06 (€as startu 06 - v 440
s redukovanym napétim - dlouhy)
037 Volba zobrazovéni O(V)l(zobrazeno vie) / 01 (pouze nastavené) / 02 (nastaveno 00 R v 4-59
uzivatelem)
b080 | Dostaveni signalu AM 0, + 255, 150 v v 4-57
b081 Dostaveni signalu FM 0, + 255, 60 v v 4-56
b082 | Volba startovaci frekvence 0,10 +9,99 [Hz] 0,50 - v 4-40
b083 | Nastaveni nosné frekvence 0,5 + 12,0 (Hz) redukce vykonu < 0,5 — 8 > (Pozn. 1) 3,0 - v 4-18
b084 | Volba inicializace OQ (mgza’m’ histor_ie_p_on_lch) /01 (inicializace dat) / 02 (mazani 00 } . 458
historie poruch a inicializace dat)
b085 Volba inicializace dat 00 (Japonsko) / 01 (Evropa) / 02 (USA) 01/02 - - 4-58
b086 | Konstanta nasobeni frekvence 0,1 +99,9 1,0 v v 4-12
b087 Volba funkce tlacitka stop 00 (neplatné) / 01 (platné) 00 - v 4-15
b088 Volba chovani po FRS 00 (start od 0 Hz) / 01 (Start s porovnanim frekvence) 00 - v 4-46
b090 | Mira vyuziti funkce BRD 0,0 +100,0 [%] 0,0 - v 441
b091 Volba chovani pfi stopu 00 (zastaveni po dobéhové ramp¢) / 01 (Volny dobéh) 00 - - 4-15
b092 | Rizeni chladiciho ventilitoru 00 (vzdy v provozu) / 01 (v provozu pouze za chodu) 00 - - 4-41
5095 Volba provozu BRD 23, l()11”11<;platrlé) /01 (platné, neplatné pfi stopu) / 02 (platné, platné pii 00 } v 441
b096 | Uroveii spinéni BRD 330 = 380/660 = 760 [V] 360/720 - v 4-41
5098 Volba termistoru 00 (nez'vorlefl) /01 (pozitivni teplotni zavislost) / 02 (negativni 00 R v 457
teplotni zavislost)
b099 Uroven hlaSeni poruchy termistoru 0, + 9999, [Ohm] 3000 - v 4-57
C061 Uroveii varovéni termoelektrické ochrany 0, +100, [%] 80 - 4-36
C091 | Vstup do debug médu 00 (nezobrazuje se) / 01 (zobrazuje se) 00 - -
ciol Volba paméi pii ovladani nahoru/doli 00 (neuc]yqovévé se nastavena hodnota) / 01 (zapamatovani 00 } 4-49
nastaveni hodnoty)
C102 | Volba chovéni pfi RESETu 00 (reakce na néb'éi'nou hranici) / 01 (reakce na sestupnou hranu) / 00 v v 448
02 (pouze kvitovani chyby)
R C103 | Volba rozbé¢hu po RESETu 00 (start od 0 Hz) / 01 (Start s porovnanim frekvence) 00 - v 4-48
§ CI121 | Dostaveni 0 signélu svorka O 0, +9999,/1000 + 6553(10000 + 65530) Prednastaveno v v -
& | _Cl122 | Dostaveni 0 signélu svorka OI 0, +9999/1000 + 6553(10000 + 65530) Pednastaveno v v -
C123 | Dostaveni 0 signélu svorka O2 0, +9999/1000 =+ 6553(10000 + 65530) Prednastaveno v v -
HO003 | Volba velikosti motoru 1. nastaveni 0,20 + 75,0 [kW] < 0,2 — 160 kW > (Pozn. 1) Piednastaveno - - 4-60
H203 | Volba velikosti motoru 2. nastaveni 0,20 + 75,0 [kW] < 0,2 — 160 kW > (Pozn. 1) Prednastaveno - - 4-60
HO004 | Pocet poli motoru 1. nastaveni 2/4/6/8 (poli) 4 - - 4-60
H204 | Pocet polti motoru 2. nastaveni 2/4/6/8 (poli) 4 - - 4-60
HO006 | Stabiliza¢ni konstanta 1. nastaveni 0, + 255, 100 v v 4-60
H206 | Stabiliza¢ni konstanta 2. nastaveni 0, + 255, 100 v v 4-60
P001 Volba chovani po chybé ptidavné jednotky 1 00 (TRP)/01 (RUN) 00 - v 4-60
P002 Volba chovani po chybé piidavné jednotky 2 00 (TRP)/ 01 (RUN) 00 - v 4-60
P031 Xgi%:;"d“ pridavného digiténiho vstupu 00 ( provoz) / 01 (piidavné pozice 1)/ 02 (pfidavna pozice 2) 00 - v
<PO4d> Poigdi monitorovani nastaveni ¢asovace po 0.00-99.995 1 (Porn. 2)
Device Net
<P045> | Nastavena reakce na abnormality v komunikaci ?83(121(;‘;;);) ‘;O%Ié:lj};}(’)aa(ggc‘lel::zga:1222?/11?;) /02 (nepfipustny) 01 (Pozn. 2)
<P046> | Nastaveni ¢isla vystupniho celku 20,21, 100 21 (Pozn. 2)
<P047> | Nastaveni ¢isla vstupniho celku 70,71, 101 71 (Pozn. 2)
<P048> | Detekce chybného modu pro spusténi pohybu ?8;0(32;]13;})/ Qgééﬁ?ygi?g;:gzic; 2::;?:;‘;1) /02 (nepfipustny) 01 (Pozn. 2)
<P049> | Pocet poli 0— 38 (pouze sudy pocet) 0 (Pozn. 2)
U001 Zakaznicka volba zobrazeni 1 no/do01 —P002 no - v 4-59
U002 | Zakaznicka volba zobrazeni 2 no/do01 —P002 no - v 4-59
U003 | Zakaznicka volba zobrazeni 3 no /d001 — P002 no - v 4-59
U004 | Zakaznicka volba zobrazeni 4 no/do01 —P002 no - v 4-59
U005 | Zakaznicka volba zobrazeni 5 no/doo1 —P002 no - v 4-59
U006 | Zakaznicka volba zobrazeni 6 no/do01 —P002 no - v 4-59
U007 | Zakaznicka volba zobrazeni 7 no /d001 — P002 no - v 4-59
U008 | Zakaznicka volba zobrazeni 8 no /d001 — P002 no - v 4-59
U009 | Zakaznicka volba zobrazeni 9 no/d001 —P002 no - v 4-59
U010 | Zakaznicka volba zobrazeni 10 no/doo1 —P002 no - v 4-59
uo11 Zakaznicka volba zobrazeni 11 no/d001 —P002 no - v 4-59
U012 | Zakaznicka volba zobrazeni 12 no /d001 — P002 no - v 4-59

(Pozn. 1) <> rozsah nastaveni pro vykon 90 az 132 kW
(Pozn. 2) <> rozsah nastaveni pro vykon 11 az 75 kW
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4.3 Vysvétleni funkci

4.3.1 Zobrazovaci sekce
Zobrazeni vystupni frekvence Kod
Kod ¢. d001 zobrazi frekvenci, kterou méni¢ generuje na vystupu
Data jsou zobrazena nasledovné

KdyzZ je nastaven kod d001, sviti signalka Hz do

01: Zobrazeni vystupni

(Zobrazeni) frekvence

0,00 + 99,99 : RozliSeni na 0,01 Hz.

100,0 = 400,0 : RozliSeni na 0,1 Hz

(Pozn.) Zadavame-li frekvenci z digitalniho panelu, je mozno ze chodu ménit zaddanou frekvenci
v tomto médu.

ok
o

Zobrazeni vystupniho proudu

Kod d002 zobrazi proud tekouci vystupem ménice
Data jsou zobrazena nasledovné do
Kdyz je nastaven kod d002, sviti signalka ,,A*

Kod

02: Zobrazeni vystupniho
proudu

ﬁ
)

(Zobrazeni)

0,0 +999,9 : Rozliseni na 0,1 A.

Zobrazeni sméru otaceni

Kod

Koéd d003 zobrazi smér otaceni pohonu
Pohyb vpied, vzad, stop
Kdyz je méni¢ ve stavu chod sviti signalka RUN d003: Zobrazeni sméru otaceni
(Zobrazeni)

F : Vpted

o : Stop

r: Vzad
Zobrazeni hodnoty zpétné vazby PID Kod

Kdyz nastavite parametr A0O71 na hodnotu 01 (funkce PID) ménic do
zobrazi hodnotu zpétnovazebni veli¢iny zménénou parametrem
A075 (mira vlivu zpétné vazby).

04: Monitor zpétné vazby
PID

A071: Volba PID
AO075: Meftitko PID

G
L

»Zobrazena veli¢ina“ = ,,velikost zpétnovazebniho signalu® x ,,mira vlivu zpétné vazby* (A075)

(Nastaveni)
A071 : 01 (Aktivace PID)
A075:0,01 - 99,99 (RozliSeni na 0,01 %)

(Zobrazeni)
0,00 - 99,99 : RozliSeni na 0,01
100,0 - 999,9 : Rozliseni na 0,1
1000 - 9999 : RozliSeni na 1
4100 - $999 : RozliSeni na 10
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Zobrazeni stavu inteligentnich vstupu Kod
LED displej (4 mistny) zobrazuje stav inteligentnich vstupti.

d005: Stav inteligentnich
(Priklad) vstupl
FW, inteligentni vstupy 2, 1: sepnuto
Inteligentni vstupy 5, 4, 3: rozepnuto

FW .~ ~ Zobrazeni

T ‘ ‘ Zapnut N
ﬁ ﬁ (Cernd): Sviti
< <> <>
<=

<
oV > (Bild): Nesviti
W T T
Cislo inteligentniho 5 4 3 2 1 _
vstupu v ptipad¢ signalu FW
Sviti: zapnut
Nesviti: vypnut
Zobrazeni stavu inteligentnich vystupu Kod

LED displej zobrazuje stav inteligentnich vystupa

(Priklad) d006: Stav inteligentnich
Inteligentni vystup 12, 11: sepnuto vystupti
Poplachovy vystup: rozepnuto

[ ] ﬂ [ ] ‘ ‘ Zapnut Zobrazeni
Vypnut
< <> K= <
f * * O (Bila): Nesviti
AL 12 11
Vypnut Zapnut Zapnut
Inteligentni
vystupni
svorky
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Zobrazeni vystupni frekvence nasobené konstantou Kéd
Zobrazeni d007 predstavuje hodnotu vystupni frekvence ménice )
nasobenou hodnotou parametru b086 d007: Zobrazeni vystupni
“Zobrazeni d007” = “vystupni frekvence (d001)” x “faktor b086” frekvence nasobené
konstantou
(Zobrazeni) Zobrazeni d007 b086: Konstanta nasobeni
0,00 - 99,99: Rozliseni 0,01 )

100,0 - 999,9 : RozliSeni 0,1
100 - 9999 : RozliSeni 1
1000 - 3996 : RozliSeni 10

Rozsah nastaveni b086
0,1 +99,9: Rozliseni 0,1

(Priklad) Vystupni frekvence (d001): 50,00 Hz
Konstanta nasobeni (b086) 1,1
zobrazeni d007 - 55,00 (,,50 x 1,1 = 55,00”)

(Pozn.) Vystupni frekvence na svorce FM bude odpovidat zobrazeni d007, pokud je na svorce FM
nastaveno digitalni zobrazeni frekvence.

Zobrazeni vystupniho napéti Kod

Toto zobrazeni udava hodnotu vystupniho napéti ménice

prepocteného na stiidavé napéti. d013: Zobrazeni vystupniho
Pii nastaveni zobrazeni d013 sviti signalka ,,V*. napéti

(Zobrazeni)

0,0 - 600,0: RozliSeni 0,1 V

Zobrazeni piikonu Kod

Zobrazuje vstupni pfikon ménice.

Pfi nastaveni d014 sviti signalky kW, V, A. d014: Zobrazeni elektrického
ptikonu

(Zobrazeni)

0,0 - 999,9 : Rozliseni 0,1 kW.
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Zobrazeni celkového ¢asu chodu ménice
Celkovy ¢as chodu ménice je sCitan a zobrazen pti volbé d016.

(Zobrazeni)
0-9999 : Rozliseni 1 hod
1000 - 9999 : RozliSeni 10 hod
1100 -4999 : Rozliseni 100 hod

Zobrazeni ¢asu, po kterv je méni¢ piipojen K siti.
Cas pfipojeni k siti je s¢itan a zobrazen pii volbé d017.

(Zobrazeni)
0 - 9999 : Rozlifeni 1 hod
1000 - 9999 : Rozlideni 10 hod
1100 - {999 : Rozliseni 100 hod

Zobrazeni chyby 1 -6
Toto zobrazeni uvadi detaily poslednich Sesti ochrannych reakci
menice.
Zobrazeni chyby 1 uvadi detaily posledni chyby.

(Obsah)

[1] Kéd chyby - viz kapitola 4.4

[2] Vystupni frekvence v dobé chyby [Hz]

[3] Vystupni proud v dobé chyby [A]

[4] Napéti meziobvodu (P a N) pfi chybé [V]

[5] Cas provozu méniée v dobé& chyby (RUN) [hod]
[6] Cas piipojeni méni&e k siti v dobé chyby [hod]

Metoda zobrazeni udajti o chybe.

.

c2

d016: Zobrazeni celkového
¢asu chodu
d017: Cas piipojeni k siti

o Kod —
d081: Zobrazeni chyby 1
d082: Zobrazeni chyby 2
d083: Zobrazeni chyby 3
d084: Zobrazeni chyby 4
d085: Zobrazeni chyby 5
\d086: Zobrazeni chyby 6

\_

1) Chybovy (2) Frekvence (4) Napéti (P-N) (5) Cas chodu (6) Cas pripojeni
hemeary - AN VANCLETIEAN A ks

r---- o

(Pozn. 1) V ptipad¢ Ze neni Zadna chyba zobrazi se I:I

«»E0 1 «->5000 «» YO0 «-»3880«~> 5]« 18]«
}
I
1
I
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4.3.2 Funkcni sekce Kod
Nastaveni vystupni frekvence FO001: Vystupni frekvence
Nastaveni vystupni frekvence motoru. A001 : Volba zadavani
Vystupni frekvenci lze nastavit funkei FOO1, pokud je v A001 frekvence
nastavena hodnota 02. A020/A220: 1./2. pevna
Ostatni metody nastaveni frekvence jsou uvedeny v popisu funkce rychlost
A001. C001-CO005: inteligentni
vystupy

Stejna hodnota, kterou nastavite ve funkci FOO1 se automaticky nastavi i do prvni pevné rychlosti
(A020) resp. A220, pokud je pfi nastavovani sepnuta svorka SET (druhé nastaveni).

Nastav?vana Funk¢ni kod Data Obsah
polozka
Vystupni F001 Jednotka: Hz
frekvence rozsah od 0,0 do maximalniho ,F001¢“=_A020%
Pevna A020/A220 nastaveni frekvence Druhé nastaveni: ,,FO01“ =, A220*
rychlost 0
Smér otaceni Kod
Tato funkce je aktivni pokud v A002 je hodnota 02.
Funk¢ni kéd Data Obsah F004: Volba sméru otaceni
00 Vpied
F004 01 Vzad
Povoleni / ziakaz nékterého sméru otaceni Kod
Néktery ze sméru otaCeni motoru miize byt zakazan.
Funk¢ni kod Data Obsah b035: Povoleni / zakaz sméru
00 Obousmérny provoz otaceni
b035 01 Pouze vpied
02 Pouze vzad

Volba zadavani frekvence

Volba metody zadavani frekvence. Kod
Pokud ptivedete mezi svorky 02-L napéti 0 + + 10V, chod motoru,
A

bude obousmérny (zavisi na b053). 001: Volba zadavani
V zobrazeni d001 neni mozné indikovat okamzity smér pohybu, frekvence
proto je mozné sledovat zobrazeni d003.

-

Funkéni kéd | Data Obsah

00 | Nastaveni frekvence potenciometrem digitalniho ovladace.

01 | Nastaveni frekvence na svorkovnici (svorky: O-L; OI-L; 02-L)

02 | Nastaveni frekvence digitalnim ovladacem (F001), dalkovym ovlada¢em.

A001 -
03 | Nastaveni frekvence pies komunikacni vstup RS485.

04 | Nastaveni frekvence na volitelné karté 1.

05 | Nastaveni frekvence na volitelné karté 2.
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Nastaveni spousténi chodu
Volba mista zadani povelu chod/stop.
Zadani chodu ze svorkovnice.
Start/Stop - ON/OFF ze svorkovnice.
Vpied: svorky FW - CM1
Vzad: svorky RV - CM1
Nastavte na svorku 01 vyznam RV.

Kod

A002: Volba spousténi chodu
C001-C005:Inteligentni vstupy
C019: Typ kontaktu volba

NO/NC
F004: Volba sméru otaceni

U svorky FW je mozné ve funkci C019 zménit typ kontaktu z NO (normalné€ rozepnuto) na NC

normaln¢ sepnuto).

Pokud ovladate ménic¢ digitalnim ovladacem nezapomeiite zadat smér otaceni (FO04). Pii nastaveni
A002 hodnota 02 jsou aktivni tlaCitka na digitalnim ovlada¢i RUN a STOP/RESET. Soucasné zadani
chodu vpted i vzad je mé€ni¢em vyhodnoceno jako povel stop.

Nastav9vana Funkéni koéd | Data Obsah
polozka
01 | Start/Stop ze svorkovnice. (Svorky FW, RV)
Nastavent 02 | Start/Stop z digitélm’hg ovl'adaée nebo dalkového ovladacde
spustén chodu A002 03 | Start/Stop ptes komunikaci RS485
04 | Start/Stop z volitelné karty 1
05 | Start/Stop z volitelné karty 2
Volba typu 00 |a (NO) normalné rozpojen
kontaktu €019 I
(NO/NC) CO011 - CO015 01 |b (NC) normalné sepnut

Volba typu zastaveni

Pokud bude povel stop zadavan z digitalniho ovladace nebo ze
svorkovnice volte zastaveni po dobéhové rampe nebo volny
dobéh motoru.

Pokud dalsi cyklus béhu zac¢ind jiz v dobé volného dob&hu
motoru, méni¢ se chova dle nastaveni funkce b088 a restartujte
pohon (Podivejte se na polozku b088 volny dobéh.)

Kod —

b096: Volba typu zastaveni

F003/F203: 1./2. dob&hova rampa

b003: Cekaci doba pied opétovnym
pokusem

b007: Nastaveni frekvence
porovnavani

Q088: Volba volného dob&hu

/

Nastavovana polozka Funk¢ni kod Data Obsah
, 00 Stop po dob&hové rampé (obvykly)

Volba typu zastaveni b091 01 Volny dobéh
Volba chovani po volném 038 00 Start 0 Hz
dobé&hu 01 Zachyceni motoru a rozb¢h
Nastave’m’ fr’ekvence b007 0,00-400,0 Jednotka: [Hz]
porovnavani
Cas cekani pted opétovnym 5003 0.3 - 100 Jednotka [s]
pokusem

Volba funkénosti tlacitka stop
I kdyZ mate nastaveno ovladani chodu ménice ze svorkovnice,
tlacitko stop na digitalnim ovladaci nebo dalkového ovladani je

funk¢ni. Volbou funkce b087 muizete rozhodnout zda ma byt tlacitko

stop funk¢ni vzdy, nebo nema. Toto se tyka i funkce kvitovani
chybného hlaseni (reset)

Kod

b087: Volba funkcnosti
tlacitko stop

Funk¢ni kod Data Obsah
00 Tlaé. stop vzdy ve funkci.
b087 01 Tlac. stop je ve funkci pouze pfi ovladani z digitalniho ovladace nebo
dalkové ovladani.
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Nastaveni ¢asu rozbéhu a dobéhu (rampy)
Pozadujete-li rychly rozbéh a dobéh nastavte ¢asy F002 /
FO003 kratké. Pozadujete-1i pomaly rozb¢h a dobeh, nastavte | FO02/F202: Prvni/Druhy rozbéhovy Cas
F002 / FOO3 dlouhé. F003/F203:Prvni/Druhy dob&hovy ¢as
Nastavovany ¢as je ¢as rozb&éhu z nulové na maximalni A004/A204: 1./2. maximalni frekvence
nastavenou frekvenci. U dobéhu je to ¢as dob¢hu
z maximalni frekvence na 0 Hz.

Prepinani mezi 1/2/3 rozb&éhovou a dobéhovou rampu lze fidit vstupnich inteligentnich svorek
pfirozeném vyznamu 08 (SET) / 17 (SET3).

Kod

Nastavovana L Rozsah
N Funk¢éni kéd , Obsah
polozka nastaveni

Jednotka: [s]

Cas rozbshu | F002/F202 | 0,01 - 3600, |Nastaveni Gasu rozbéhu z nulové na maximalni
frekvenci.

Jednotka: [s]

Cas dobé&hu FO003/F203 | 0,01 - 3600, |Nastaveni ¢asu dobéhu z maximalni na nulovou

frekvenci.
Vystupni frekvence
Maximalni
frekvence Y N Zadana vystupni frekvence

A004/A204 /

Potfebny cas Potfebny Cas|
rozb&hu dob&hu

FO002/F202 FO03/F203

Nejkratsi mozny Cas rozbéhu a dobéhu je determinovan celkovym setrvaénym momentem zatfizeni.
Pokud nastavite kratsi ¢asy rozbéhu a dobéhu néz dovoluje tento setrvaény moment mtize dojit
k vyvolani chyby OC (nadproud pii rozb&hu) nebo OV (piepéti pti dobéhu).

Rozb¢hovy ¢as ts JL: setrvaény moment zafizeni na hiideli motoru [kgm?]
(J, + J,))xN,, |Iu: vlastni setrvaény moment motoru [kgm’]

’ 9,55x(Tsy — T,) Nu: Otacky motoru (1/min)

Ts: Maximalni dosazitelny rozbéhovy moment pii provozu s ménic¢em [N.m]
Tg: Maximalni dobéhovy moment dosazitelny pti provozu s méni¢em [N.m]
T;: Moment potiebny ke zmén¢ stavu zatizeni [N.m]

Dobéhovy cas tg
(S Ly )xNy,
b 955x(T, - T))
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Kod

Zakladni frekvence
[Zz’lkladni frekvence a napéti motoru
Funkce AVR

A003/A203: 1./2. zakladni frekvence
A081: Nastaveni AVR
A082: Nastaveni napéti motoru

(1) Zakladni frekvence a napéti motoru
Nastavte hodnoty zakladni frekvence a napéti motoru tak aby odpovidalo jmenovitym hodnotam
motoru.

Vystupni napét/

Napéti
motoru

i
Zakladni frekvence Vystupni frekvence (Hz)

Zakladni frekvence pfedstavuje nominalni frekvenci motoru a mizete ji odecist na Stitku motoru. Je
dilezité, aby nastaveni A003 odpovidalo stitkové hodnotg, jinak hrozi nebezpeci poskozeni motoru.
Pokud pouzijete specialni motor, jehoz nominalni frekvence je vyssi nez 60 Hz, pfesvédcete se, ze
nominalni proud ménice je vyssi nez nominalni proud motoru (FLC).

Volba napéti motoru piedstavuje nominalni napéti motoru, které najdete na jeho Stitku. Je nezbytné
nastavit hodnotu A082 dle stitkové hodnoty motoru, jinak hrozi nebezpeci poskozeni motoru.

Pokud hodlate nastavit druhou zékladni frekvenci (A203) musite aktivovat svorku SET pro druhé
nastaveni.

Nastav?vana Funkéni kod Rozsah nastaveni Obsah
polozka
Zakladni A003/A203 | 30+ 1./2. maximalni frekvence | Jednotka [Hz]
frekvence
» 200/215/220/230/240 Jednotka: [V] toto nastaveni je
Volba napéti A0R2 mozné pro 200 V tfidu ménich
motoru 380/400/415/440/460/480 | *cdnotka: [V] toto nastaveni je
mozné pro 400 V tfidu ménict
(2) Funkce AVR

I kdyz dochazi ke zménam vstupniho napéti, tato funkce udrzuje napéti motoru na konstantni hodnoté
nastavené ve funkci A082.
Aktivace funkce AVR se déje nastavenim A081.

Funk¢ni
, Data Obsah Popis
kod P
. Pti této volbé je udrzovano konstantni napéti na motoru ve vsech
00 vzdy zapnuto .. . o, .
rezimech (rozbéh, ustaleny chod, dob¢h).
A081 01 Vzdy vypnuto |V zadném rezimu se neudrzuje konstantni napéti.
02 vypnuto pti | Méni¢ uvolni napéti motoru pti dob&éhu a zvysi tak energii
dob¢hu regenerativniho brzdéni mafenou v menici.
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Maximalni frekvence

Nastaveni maximalni mozné frekvence ménice.
Toto nastaveni pfedstavuje maximalni frekvenci generovanou
meénicem pii plné hodnoté zadavaciho signalu na svorkach, nebo pii

Kaod

A004/A204: maximalni

frekvence

zadani z digitalniho ovladace. Chcete-li nastavit 2. nastaveni max.
frekvence sepnéte svorku SET.
Napéti na vystupu ménice se v Casti charakteristiky ohrani¢ené zakladni a maximalni frekvenci neméni

a je dana nastavenim A082. Vystupn,
, Volba
Kod funkce Mezni Obsah
hodnoty
A004/A204 30 - 400 Jednotka: [Hz]
Zakladni  Maximalni
Nosna frekvence Kéd

Nosna frekvence vystupni PWM viny ménice je nastavitelna funkci b083.

Vys8i nosna frekvence snizi slysitelny hluk motoru, ale mize dojit ke b083: Nosna frekvence

zvétseni ruseni a ke zvyseni unikajiciho proudu. Kod funkce | Mezni hodnoty Obsah
Tato furrlkce mbze napomoci pfi odstrapen} 0.5-12.0 Tednotka:
rezonanci motoru a pripojené mechanické b083 (Pozn.1) WH
soustavy. A [kHz]

(Pozn. 1) Nejvyssi hodnota nosné frekvence, ktera jesté¢ dovoluje dosahnout plného vystupniho proudu
zavisi na vykonu ménice. Pfi dal§im zvySovani nosné frekvence je nutné pocitat s redukci vystupniho

proudu.
Korekce vykonu ménice spojena s nosnou frekvenci.
Napétova tiida 200 V trida 400 V trida
Max. nosna Mira snizeni vystupniho proudu . Mira snizeni vystupniho proudu
Obsah frekvence (kHz) pfi nosné frei(veﬁci IZ%HZ Max. nosné frekvence (kHz) pii nosné frgkvegci 12li<Hz
11 kW 12 100 % 12 100 %
15 kW 12 100 % 12 100 %
18,5 kW 10 90 % 12 100 %
22 kW 4 80 % 12 100 %
30 kW 3 70 % 8 90 %
37 kW 8 80 % 10 80 %
45 kW 10 95 % 10 95 %
S5 kW 6 75 % 10 95 %
75 kW 3 70 % 5 60 %
90 kW - - 6 95 %
110 kW - - 6 85 %
132 kW - - 6 85 %
!

* . OPATRNOST Dodrzujte hodnoty uvedené v piedchozi tabulce.
Jinak vznika nebezpeci zniceni ménice.
Pokud provozujete ménic v prostiedi s teplotou okoli 50 °C, maximaélni proud je nutné
redukovat dle nasledujicich graft.

¢

900H 300H 37oL 110L.150L

. 110 to 220H
100% - :
', | — 450L.450H.550H
95% + P @R T 1esL
90% 2200 s WU _ 450H
S ‘*. & 2TOH 5 185L,188H,220H
85% - s, giptiney
N o, A
B0% n100H|13204 3y S 4 son
%, N - 2201
75% '..\<.-- 300L.750L E - o701
; - B — 3004
0% . ;
", r' W / \
5 '
65% ‘..‘_.-- T50H B5%, | 150L}150H / \\\ .
K 110U.110H 1100,1320H N -
0% - 60%
X e & T50L,750H

0.5

/
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Analogové vstupy

Tento méni¢ ma 3 rizné analogové vstupy.
O-L svorky: 0 + 10 V
OI-L svorky: 4 + 20 mA
02-L svorky: -10 = +10 V

Obsah nastaveni této funkce udava tabulka.

Kod

A005: Volba funkce svorky AT
A006: O2 volba
C001-C005: Inteligentni vstupni svorky

Nastavovana Funk¢ni Data VYznam
polozka kod Y
00 Svorlfc(l)’u A{{) ¢ [AT svorka ZAP: OI-L ve funkci 1
provadi volba mezl AT svorka VYP: O-L ve funkci
Volba funkce 0O/01
rky AT ADOS Svorkou AT
SVOrKy 01 ;/(:)réé)iu olb:eme ; [AT svorka ZAP: O2-L ve funkci 1
provadi v z AT svorka VYP: O-L ve funkci
0/02
00 | Jeden zadéavaci signal
Volba O2 A006 01 | Pomocny signal zad4vani frekvence je na O, OI (bez reverzace)
02 | Pomocny signal zad4vani frekvence je na O, O2 (s reverzaci)

Stanovte svorku pro funkci 16 (AT). Pokud neni stanovena svorka 16 (AT), pfichazi zadavaci signal ze svorek
0, OI a 02 (soucet).

Pokud je ve funkci A006 zvoleno ,,00° provozni frekvence bude dle signalu 02. Pokud je zvoleno A006 ,,01%
nebo ,,02“ provozni frekvence bude uréena souétem OI a O2. Moznosti fizeni frekvence kombinaci nastaveni
A005, A006 a svorky AT jsou uvedeny v nasledujici tabulce.

V piipadé zadaného povelu chodu (FW nebo RV) muze dojit k reverzaci chodu, pokud vysledny zadavaci
analogovy signal (zékladni + pomocny) je zdporny.

A006 A005 Stav svorky | Hlavni signal zadani Existence pomocného Moznost reverzace
AT frekvence zadavaciho signalu (02-L) zadavacim signélem
00 OFF O-L Ne
00 ON OI-L Ne Ne
01 OFF O-L Ne
ON 02-L Ne Ano
00 OFF O-L Ano
SVoria AT oy | (Priklad 1) [ ON OLL Ano Ne
stanJovena 01 OFF O-L Ano
ON 02-L Ne
00 OFF O-L Ano
0 (Priklad 2) ON OI-L Ano Ano
01 OFF O-L Ano
ON 02-L Ne
Svorka AT | 00 - - 02-L Ne Ano
neni 01 - - Soucet O-L a OI-L Ano Ne
stanovena | 02 - - Soucet O-L a OI-L Ano Ano
(PFiklad 1) (Piklad 2)
Bez reverzace FW _l S moznou reverzailw _I
AT | . . AT | . ‘
. ol o] : ol o]
Hlavni zadavaci I / Hlavni zadavaci I /
signal svorky O | / signal svorky O 1 /
nebo OI 0 ! nebo OI 0 L
! foz ! fo2
’ i / i /
Pomocny i i i
zadavaci signal 0 : Romgcgy ) 0 ;
Svorka 02 i zadavaci signal i
i Svorka 02 i
— i L — i L
. i i +
fo + foz ?/e;;r:r(i:fez | for +fo2 fo + fo Vpfeds —|_ for +fo2
\ \ reverzaci
Vysledny Vysledny
zadavaci signal, zadavaci signal,
uréujici urcujici
chovani ménice i } \ 1 L chovani ménice [
_d Lo__d

Vzad s
reverzaci
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Zadani frekvence - Zacatek / Konec
Analogovy signal ze svorkovnice

(Zadani frekvence)
O-Lsvorky: 0+ 10V
OI-L svorky : 4 + 20 mA
O2-L svorky : - 10 ++ 10 V
Nastavte zadavani vystupni frekvence nékterym
z vyse uvedenych signala.

\

Kéd
AO011: O zacatek A103: Ol mira zacatku
A012: O konec A104: OI mira konce
AO013: O mira zacatku  A105: OI volba zacatku
A014: O mira konce Al11: O2 zacatek

Al12:
Al13:
All4:

02 konec
02 mira zacéatek
02 mira konec

A015: O volba zacatku
A101: OI zacatek

(1) Zacatek, konec pro signaly ze svorkovnice svorky O -L a Ol - L.

Nastavovana polozka | Kod funkce Data Obsah
O/0I pocatek A011/A101 | 0,00-400,0 | Jednotka: [Hz] po¢ate¢ni frekvence
O/0I konec A012/A102 | 0,00-400,0 | Jednotka: [Hz] koncova frekvence
. < _ Jednotka: [%] Velikost signalu v % pro hodnotu
O/OI mira zacatku A013/A103 0-100 frekvence dle A011/A101
. _ Jednotka: [%] Velikost signalu v % pro hodnotu
O/OI mira konce A014/A104 0-100 frekvence dle A012/A102
00 Pti signalu 0 az hodnota nastavena v A013/A103
je vystupni frekvence dle A011/A101
070 volba typu AO15/A105 0 Hz
01 Pti signalu 0 az hodnota A013/A103 je vystupni
frekvence 0 Hz.

Pokud je zadavaci signal v rozmezi 0 + 5 V (svorky O-L) nastavte A014 na hodnotu 50 %.

(Priklad 1) A015/A105 : 00

(Ptiklad 2) A015/A105: 01

Maximéini  —z----oooooooe oo Maximalni .
frekvence g frekvence §
AO12/A102--=-==-========= A012/A102 |
AO1T1/A107+ A011/A101
0 ' AO13/A103 AO14/A104  100% Zadavaci 0 "A013/A103  AO14/A104 100% o
(0V/4mA) (10v/20mA)  signal (OV/4mA) (10V/20mA) é;ig‘l’ac'
(2) Zacatek, konec pro signal O2-L
Nastavovana Kod
polozka funkce Data Obsah Pozn.
02 pocatek Alll -400 ~ 400 | Jednotka: [Hz] poCatecni frekvence
02 konec All12 -400 ~ 400 | Jednotka: [Hz] koncova frekvence
02 mira Jednotka: [%] mira signalu pro pocatek (A111) v
. Al13 -100 ~ Priklad 3
pocatku 100 ~100 —10 + +10V (Pozn.) (Priklad 3)
02 mira Jednotka: [%] mira signalu pro konec (A112)
All4 -100 ~
konce 100~ 100 —10 ++10V (Pozn.)
(Pozn.) Mira signal v % je nasledujici: (Priklad 3)  maximaini
ﬂeﬁvence T
10V +0V:-100+0% vpred
OV +=+10V:0-+100 % Attg
Priklad 3 pfi pouziti svorek O2-L nastaveno A113 na A0V A113 o

-70% a Al14 na + 50 %.

A114 +10V
A111

Maximalni
frekvence
vzad
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Nastaveni vstupniho filtru analogového signalu Kod

Nastaveni vnitiniho filtru analogového signalu nastaveni A016: O, OI, O2 filtr
frekvence (napét'ového / proudového).

Nejdulezitéjsi je se v prvni fazi pokusit odstranit ruSeni
analogového signalu. Pokud nelze ruseni zcela odstranit nastavte vysokou hodnotu tohoto parametru.
Odezva na zménu bude pii vyssi hodnoté A016 pomalejsi. Rozsah nastaveni A016 odpovida asi

2 ms + 60 ms (pro hodnotu 1 + 30).

Kod funkce Meze nastaveni Obsah
A016 1-30 Rozliseni 1.

Zesileni vvstupniho napéti

Tato funkce souvisi s funkci A082 nastaveni vystupniho napéti
motoru. Ve funkci A045 lze nastavit vystupni napéti motoru

v rozmezi 20 - 100 %, ptic¢emz 100 % odpovida hodnoté
nastavené ve funkci A082.

Kod

A045: Zesileni vystupniho napéti
A082: Volba vystupniho napéti

Koéd funkce Meze nastaveni Obsah
A045 20 - 100 Jednotka : [%]
Nastaveni
vystupniho
napéti (100 %)~~~ STTTTTT
/ |
AL R
/7 |
/
/
/
/
/
/
/,
Y/ 1 1
{ }
Zakladni Maximalni
frekvence frekvence
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Nastaveni charakteristiky U/f Kod

A044/A244: 1./2. nastaveni fizeni

b100/b102/b104/b106/b108/b110/b112:
volné nastaveni U/f char. frekvence 1/2/3/4/5/6/7

b101/b103/b105/b107/b109/b111/b113:

volné nastaveni U/f char. napéti 1/2/3/4/5/6/7

Nastaveni zavislosti vystupniho napéti na vystupni
frekvenci - charakteristika U/f pro 1. a 2. nastaveni
tfizeni. Pokud hodlate nastavovat 2. nastaveni
aktivujte signal SET.

Kéd funkce | Data Charakteristika U/f
00 Charakteristika s konstantnim momentem
A044/A244 01 Charakteristika s redukovanym momentem (1,7).
02 Volné nastavitelna charakteristika U/f

(1) Charakteristika s konstantnim momentem (V2)
Vystupni napéti je ptimo umérné vystupni frekvenci.
Vystupni napéti roste uméme s vystupni frekvenci od 0 do maximalniho napéti (A082), kterého
dosahne pii zakladni frekvenci. V ¢asti charakteristiky od zakladni do maximalni funkci zistava
vystupni napéti konstantni.

Vystupni napéti
(100%)

Vystupni frekvence (Hz)

0 Zakladni Maximélni
frekvence frekvence

(2) Charakteristika s redukovanym momentem (1,7)
Tuto charakteristiku lze pouzit pokud nepozadujeme pro rozb¢h zatrizeni velky pocatecni
moment. Na nizkych rychlostech Ize touto charakteristikou dosahnout zlepseni ti¢innosti, sniZzeni
hluku a vibraci.
Charakteristika U/f je nasledujici:

Vystupni napéti
(100%)

N

Vystupni frekvence

C

T
10% ze zakladni  zakladni Maximalni
frekvence frekvence frekvence

@ ® ©

Usek @: V rozmezi 0 + 10 % zakladni frekvence je charakteristika U/f shodna s char. VC.
(Napt.) Je-li zakladni frekvence 60 Hz, je konstantni zavislost U/f u rozmezi 0 + 6 Hz.
Usek ®: V rozmezi 10 % + 100 % zékladni frekvence je charakteristika redukovaného momentu.
Priib¢h napéti je s 1,7 mocninou frekvence.
Usek (©: Napéti v oblasti nad zékladni frekvenci se neméni.
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(3) Volné nastaveni U/f

Volné nastaveni charakteristiky U/f vam mnozi nastaveni dle optimalni potieby v sedmi bodech

(b100-b113).

Posloupnost bodu charakteristiky U/f je dana vzestupnym pofadim 1 <2<3<4<5<6<7.
Prosim nastavte jako prvni bod 7, protoze zakladni hodnota vSech bodu je 0 Hz.

Pokud pouzijete nastaveni volné charakteristiky U/f, funkce manualniho boostu (A041, A241),

zékladni frekvence (A003/A203) a maximalni frekvence (A004/A204) jsou vyfazeny. (Hodnota

nastavend v bod¢ 7 volné charakteristiky je povazovana za maximalni frekvenci.)

, . Koéd
Nastavovana polozka funkce Data Obsah
Volna U/f frekvence 7 bl12 0, - 400,
Volna U/f frekvence 6 b110 0 + Volna U/f frekvence —7
Volna U/f frekvence 5 b108 0 = Volna U/f frekvence — 6
Volna U/f frekvence 4 b106 0 + Volna U/f frekvence — 5 Jednotka: [Hz]
Volna U/f frekvence 3 b104 0 + Volna U/f frekvence — 4
Volna U/f frekvence 2 b102 0 + Volna U/f frekvence — 3
Volna U/f frekvence 1 b100 0 + Volna U/f frekvence — 2
Volné U/f, napéti 7 bl13
Volné U/f, napéti 6 bll1
Volné U/f, napéti 5 b109 )
Volné U/, napéti 4 b107 0,0 = 800,0 ! ed?lféii‘)[v]
Volné U/f, napéti 3 b105 ’
Volné U/f, napéti 2 b103
Volné U/f, napéti 1 b101
Vystupni napéti (V)
V7
V6
V5
V4
|V [ A i
v2.v3 4 AL
i i i i i i i Vystupni frekvence (Hz)
0 f1 2 3 f4 15 f6 f7

(Pozn.) I kdyz nastavite ve volné U/f napéti napt. 800 V, napé€ti na vystupu bude pouze tak velké jak je
nastaveno ve funkci AVR.
Vystupni napéti(V)
V7

Maximalni vystupni napéti

[}
|

! nebo napéti nastavené
[}

ve | ! v AVR
] 4 ]
H L 1
! R i
I ’ ' 1
b ! :
] :
0 6 f7 Vystupni frekvence (Hz)
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Kod
Momentovy boost
Spravné instalovany motor s dobfe provedenou A041/A241: 1./2. volba momentového boostu
kabelazi s ohledem na minimalizaci Ubytkl napéti na | A042/A242: 1./2. manualni momentovy boost
vedeni dovoli dosahnout plného momentu pfi nizkych - uroven
rychlostech. Volba A041/A241 vam umoznuje nastavit| A043/A243: 1./2. manualni momentovy boost
ovladani momentového boostu bud’ manualni nebo - bod zlomu
automatické. Hodnota momentového boostu (A042) HO003/H203: 1./2. nastaveni vykonu motoru
souvisi jesté s vykonem a po¢tem poli motoru (HO03, | HO04/H204: 1./2. nastaveni poctu polu

H203), (H004/H204).) motoru
Nastavovana polozka | Kod funkce Data Obsah
, 00 Manualni momentovy boost
Momentovy boost A041/A241 T, p
01 Automaticky momentovy boost
Manualni Jednotka: [%]
momentovy boost - | A042/A242 | 0,0-20,0 | Uroven je dana nastavenim vystupniho napéti
uroven [100%)]
Manudlni Jednotka: [%]
momentovy boost - | A043/A243 0,0-50,0 , .. 0 , , ,
Uroven je dana zakladni frekvenci.
bod zlomu

(1) Manualni momentovy boost
Prib¢h vystupniho napéti odpovida nastaveni A042/A242 a A043/A0243.
A042/A242 nastavuje procentualni hodnotu vystupniho napéti z max. vystupniho napéti (A082).
Hodnota nastavena v A042/A242 urcuje napéti pii frekvenci 0 Hz.
Pti pouziti funkce manualniho momentového boostu je potteba si uvédomit, ze piili§ vysoka
hodnota mtize vést k piesyceni motoru a tim k jeho poskozeni.
Bod zlomu A043/A243) ptedstavuje frekvenci pii které se strmé&jsi charakteristika U/f dana
momentovym boostem vraci do normalniho prib&hu.
Abyste mohli nastavit hodnoty A241 a 242 musite aktivovat svorku SET.

Vystupni napéti (%)

100

LI

A042/A242 -

o N
i P S—
<
s

A043/A243 Zékladni frekvence (100%) Vstupni frekvence

(2) Automaticky momentovy boost

Vystupni napéti je nastavovano automaticky dle podminek zatéze.

Pokud pouzijete automaticky momentovy boost, presvédcete se, ze jste nastavili spravné nasledujici
dva parametry.

Nastavovana polozka Kod funkce Rozsah nastaveni Obsah
Vykon motoru HO003/H203 0,20-175,0 Jednotka: [kW]
Pocet p6li motoru H004/H204 2/4/6/8 Jednotka: [poly]
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Stejnosmérné brzdéni

Pfivedenim stejnosmérného napéti na vinuti
motoru miiZzete dosadhnout zastaveni motoru
a zabranit pfebehu pfi malé rychlosti.
Muizeme zvolit dvé metody aktivace
stejnosmerné brzdy. Brzdu miizeme sepnout
externé ze svorkovnice, nebo automaticky
pti dosaZeni nastavené frekvence.

\ A059: Nosna frekvence ss brzdy

Kod

A051: Navoleni stejnosmérné brzdy

A052: Spinaci frekvence ss brzdy

A053: Zpozdeéni ss brzdy

A054: Sila brzdéni

A055: Brzdny cas

A056: Metoda spinani brzdy - hrana - iroven
A057: Startovaci ss brzda - sila
A058:Startovaci ss brzda - ¢as

/

Nastavovana polozka | Funkéni kod Data Obsah
. 00 Vnitini ss brzda neni ve funkeci.

Nastaveni ss brzdy AO51 01 Vnitini ss brzda je ve funkci.

Spinaci frekvence ss Jednotka: [Hz]

brzdy A052 0,00 — 60,0 | Pokud je dosazena nastavena frekvence a ss brzdéni
je zvoleno (A051) brzda za¢ne pisobit.
Jednotka: [s]

Zpozdéni ss brzdy A053 0,0 - 5,0 | Cas mezi splnénim podminky pro ss brzdéni a
zapocetim funkce ss brzdéni.

0 Jednotka: [%]
Sila ss brzdéni / sila Slabd (Nulovy proud)
; A054/A057 0
startovaci ss brzdy M .
70 Sllna (Rroud ss brzdy dogahuje az 70 %

jmenovitého proudu ménice)
Jednotka [s]

Cas brzdéni A055 0,0 — 60,0 | Cas ptisobeni ss brzdéni. Cas se poéitd od ukonéeni
¢asu nastaveného v A053.

Metoda spinani ss 00 Plsobeni na hranu (Ptiklad 1 — 6 — a)

brzdy - hrana - A056 01  [Pisobeni na trovei (Priklad 1 — 6 —b)

uroven

Cas startovaci ss Jednotka: [s]

brzd A058 0,0 - 60,0 | Funguje pouze pfi vnitinim pouziti ss brzdy. Pti

rzdy e M

aktivovani povelu chodu zacne plisobit ss brzda.

Nosna frekvence ss A059 0,5-12 |Jednotka: [kHz] (11 az 75 kW)

brzdy 0,5-8 |Jednotka: [kHz] (90 aZ 132 kW)

(1) Nosna frekvence stejnosmerné brzdy

Je mozné nastavit nosnou frekvenci ss brzdéni. Pokud nosnou frekvenci ss brzdéni nastavite vyssi nez
3 kHz, maximalni brzdna sila se automaticky redukuje dle nasledujiciho grafu.

Nosnou frekvenci ss brzdéni nastavite funkci A059.

i) 11 a2 75 kW

Maximaini

0 Maximalni (o

sila brzdéni (A’) sila brzdéni (A’)
(%) (%)

70 | 70 |

60 | 60 |

50 | 50 |

40 | 40 |

30 | 30

20 |
10

i) 90 az 132 kW

20 |
10

! ]
! }
0 3 9 1" 12

Redukce sily stejnosmérného brzdéni

i
|
|
|
-
|
|
L
i
|
3

0

Redukce sily stejnosmérného brzdéni

Nosna frekvence ss brzdéni

(kHz)
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(2) Vngjsi ovladani ss brzdéni

Nastavte na nékterou z inteligentnich svorek funkci DB.
Stejnosmérné brzdeéni bude aktivovano sepnutim této svorky bez ohledu na nastaveni funkce

A051.

Silu ss brzdéni nastavte funkci A054.

Pokud jste nastavili zpozdéni ss brzdy ve funkci A053, ménic pfti aktivaci ss brzdy zablokuje
vystup a motor po ¢as nastaveny ve funkci A053 volné dobiha, az po uplynuti tohoto ¢asu je
aktivovana ss brzda.

Prosim pfi nastavovani ¢asii brzdéni (A055) nebo pfi spinani ss brzdy ze svorky DB dbejte na
to, aby nedoslo k ptfehtati motoru.
Vsechny parametry ss brzdéni volte s ohledem na cely pohon.
Metoda brzdéni - na hranu / na tiroven zvolte funkci A056.

(a) Provoz na hranu (A056:00)

(b) Provoz na uroven (A056:01)

( Priklad 1 - a)

FW
DB ' |
Vystupni frekvence W
A055

(Priklad 1 -b)

FW

DB

Vystupni frekvence

( Priklad 2 - a)

(Ptiklad 2 - b)

FW W
DB I: I DB
' TN
Vystupni frekvence Vystupni frekvence
A055
( Piiklad 3 - a) (Ptiklad 3 - b)
FW FwW |
DB
DB
Volny dobéh E Volny dobéh
N N
Vystupni frekvence Vystupni frekvence

A053 A055

A053
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(3) Vnitini ovladani ss brzdy

Pokud neni definovana svorka DB, méni¢ ovlada ss brzdu automaticky.

Aktivaci ss brzdéni nastavte ve funkci A051 volbou O1.

Pokud pouzivate ss brzdu pfi startu nastavte funkci A057 silu brzdéni a funkci A058 ¢as brzdéni.
V ptipadé ss brzdéni pii dob¢hu se sila brzdy nastavuje funkci A054.

Pokud pouzivate zpozdéni ss brzdy nastavte ¢as zpozdéni funkci A053. Méni€ pti vypnuti signalu
chodu zablokuje vystup na dobu nastavenou v A053 (motor volné dobihd) a potom nasleduje
stejnosmérné brzdéni.

Provoz na hrang: Pfi metod¢ na hranu je prioritni funkce A05S5 ¢as brzdéni. Po vypnuti signalu
provoz a pii dosazeni frekvence nastavené ve funkci A052 zacne fungovat ss
brzda a je ve funkci po Cas nastaveny ve funkci A055. [ kdyz v pribéhu ss
brzdéni opét sepnete povel chodu, motor se pocne rozbihat az po odeznéni Casu
A055 viz. priklad 5-a, 6-a.

Provoz na uroven: Pfi metod¢ na troven je prioritni signal chodu. Pokud sepnete povel chodu
v priabéhu doby ss brzdéni (A055) dojdete k preruseni ss brzdéni a opétnému
rozb&hu pohonu (Ptiklad 5-b, 6-b)

(a) Provoz na hranu (b) Provoz na tiroveil

i) Brzda pfi startu (Ptiklad 4-a) i) Brzda pfi startu (Ptiklad 4-b)

FW Fw |

Vystupni frekvence W_ Vystupni frekvence W/_

A058 A058

iii) Pfi zastaveni (Ptiklad 6—a) iii) Pfi zastaveni (Ptiklad 6-b)
Fw | [ W T ~
: Volny dobéh Volny dobéh
T y \ / y,—
Vystupni frekvenc;a E Vystupni frekvence
)
A052 'LA053¥ A055 ! A(\)52 '|< AO53>.L AO55 !
ii) Pfi zastaveni (Priklad 5-a) ii) Pti zastaveni (Pfiklad 5-b)
W — ‘
FW -

Y

Vystupni frekW Vystupni frekvence W
/[ /[
) A055 \ A055
A052 A052
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Ohraniceni vystupni frekvence Kod

Touto funkci Ize nastavit horni a dolni hranici vystupni frekvence.

I kdyz zadavaci signal piesahl nastavené hranice, menic ignoruje tuto | A061/A261:1./2. horni hranice
hodnotu a zastavi nartist (pokles) frekvence na nastavenych limitnich | A062/A262: 1./2. dolni hranice
hodnotach.

Horni hranici nastavujte jako prvni. Pfesvédcete se, Ze maximalni

hranice (A061/A261) > minimalni hranice (A062/A262). Pokud je

hodnota horni a dolni hranice nastavena na 0 Hz, nejsou tyto ve funkci.

Nastavovana polozka Kéd funkce Rozsah nastaveni Obsah
, . 0,00 Jednotka: [Hz]

Horni hranice , . e,

, , A061/A261 |od dolni hranice po maximalni
vystupni frekvence .

frekvenci
, . 0,00 Jednotka: [Hz]

Dolni hranice , .

, , A062/A262 | od startovaci frekvence po horni
vystupni frekvence .

hranici
(1) Pti pouziti svorek O-L, OI-L:
Vystupni frekvence (Hz)
I kdyz zadana frekvence analogovym
L signalem na svorkach je mensi nez
Mawang(l)rI /'f(_\rzelszence y frekvence zadana jako minimalni
4 (A062/A262), méni¢ po zapnuti najede na
A061 7 frekvenci zadanou jako minimalni
(A062/A262).
A062
ov 10V Zadani frekvence
4mA 20mA
(2) Pii pouziti O2-L:
Maximalni
frekvence

A004/A204
A061

A062 /
Reverse -10V 7
1
/ A062
- A061

Minimalni

frekvence

AQ04/A204

Pti nastaveni dolni hranice a pti pouziti obousmérného ovladaciho signalu O2-L, vznika pti
0 V signalu neurcity stav z hlediska sméru provozu. Ménic se chova dle nasledujici tabulky.
(a) Pti zadavani povelu chodu ze svorkovnice (Svorkovnice) (A002:01)

Svorka Smér otaceni pii 02 = 0V
FW (ZAP) A062 vystupni frekvence je dle A062
vpied

REV (ZAP) | A062 vystupni frekvence je dle A062 vzad

(b) Pii zadavani povelu chodu z digitalniho ovladace (A002:02)

F004 Smér otaCeni pii O2 = 0V
00 A062 vystupni frekvence je dle A062
vpied
01 A062 vystupni frekvence je dle A062 vzad
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Funkce frekvencéniho skoku Kod
Frekvenc¢niho skoku miizeme vyuzit pro vylouceni rezonanci \
stroje. Funkce frekvencniho skoku vytvoii ,,skok® v ptebéhu A063: Skokova frekvence 1
signalu frekvence o urcité Sifce a se sttedem na zadané A064: Sitka pasma skoku 1
frekvenci. A065: Skokova frekvence 2
Vystupni frekvence se fidi nastavenym rozbéhovym a A066: Sitka pasma skoku 2
dob&hovym Casem i pii pouziti funkce frekvencniho skoku. A067: Skokova frekvence 3
Je mozné nastavit 3 rizné hodnoty frekvence skoku. @68: Sika pasma skoku 3 /
Nastavovana , ,
. Ko&d funkce | Meze nastaveni Obsah
polozka
Jednotka: [Hz]
Skokové A063/A065/ . e 1 . , ,
frekvence 1/2/3 A0GT 0,00 — 400,0 | Nastavi stfedni frekvenci skokového pasma.
Pozn.
¥ oo A064/A066/ Jednotka: [Hz]
Sitka skoku 1/2/3 A068 0,00 10,00 Nastavi 1./2. §itky pasma skoku. Pozn.

Pozn.: hodnota zadani frekvence pii skoku je fj + 2 (Hz)
Vystupni frekvence

A067 _|

AOBS __:;I'i_____ a

A063 _|

Zadani frekvence (v ¢ase)

Kod

Pozastaveni rozbéhu

Pokud je zatizeni pohonu pfi rozbéhu prilis veliké vlivem
setrvatného momentu stroje, tato funkce pozastavi rozbéh,
dokud se zatiZzeni nezmensi.

A069: Frekvence, pii které dojde
k pozastaveni rozbéhu
A070: Cas po ktery je rozb&h

pozastaven
Nastavovana polozka | Kod funkce Data Obsah
Frekyence pozastaveni A069 0,00 — 400.0 Jednotlfa: [Hz] . o o
rozb&hu Nastavi frekvenci, kterd ma byt udrzovana.

Jednotka: [s]
A070 0,0 —60,0 | Nastavi Cas po ktery je frekvence A069
udrzovéna.

Doba pozastaveni
rozbéhu

Vystupni frekvence

A069

A070

Zadavani frekvence (v Case)
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Funkce PID (regulator)

Tato funkce predstavuje vestavény PID regulator, ktery je pouzitelny pro ﬁ Kod \
regulaci ventilatorti a cerpadel napt. na konst. prutok, tlak atd.
Pokud hodlate vyuzit tuto funkci nastavte v A071 hodnotu 01 nebo A001: Volba zadani frekvence
nastavte nékterou svorku na vyznam 23 (off- PID zapnut/on-vypnut). A005: Volba proudového vstupu
Nastavovana Kéd A006: Volba obousmérného
N Data Obsah
polozka funkce vstupu
00 Vypnut AOQ71: Volba PID
Volba PID A071 A072: Nastaveni hodnoty P
01 Zapnut A073: Nastaveni hodnoty |
Hodnota P AQ072 0,2-5,0 Proporcionalni zesileni A074: Nastaveni hodnoty D
Integraéni konstanta A075: Mefitko
Hodnota [ A073 0,0 - 3600 Jednotka: [s] A076: Volba zpétné vazby
Derivacni konstanta d004: Zobrazeni zpétné vazby
Hodnota D A074 | 0,0-100,0 Jednotka: [s] C001-C005: Inteligentni vstupni
PID méfitk A075 | 0,01 -99,99 Jednotka: nasobek svorky
et CCNOTXn: As00e C021-C022: Inteligentni
PID volba 00 OI-L: 4 - 20 mA , ,
o, b A076 — vystupni svorky
zpctne Varz y 01 O-L:0+10V C044: Nastaveni maximalni
Nastavenimax. |- co44 | 0,0-100.0 Jednotka: [%] K odchylky /
odchylky

(1) Volba zpétné vazby
Funkci A076 volite, ktery analogovy vstup bude vstupem zpétné vazby
Zadévaci signal je zvolen funkci A001. (Nesmi byt stejny jako signdl zvoleny ve funkci A076). Pokud
je v A001 zvolena hodnota 01, , potom je potieba zadat jest¢ funkci A005-AT. Podminky se zméni
pokud zvolite ve funkci A006 svorku O2.

(2) Zékladni funkce PID regulatoru.

. Zpracovana
Zad
adand - odchylka ] .
hodnota + s Kp(1+ —+Tds) proménna Standardni Hzeni - :> .
0-1ov = Tis fs ménice Cidlo

4-20mA : ’
Zpétna vazba 0-10V Prevodnik
4-20mA

(3) Slozky PID
[1] Slozka P SloZka P zplisobi odezvu proménné proporciondlné k zadané hodnotg.

Skokova zména Linearni funkce
Zadana / VLS
hodnota T /l\
- i | A072
0 | Vo
Odezva | AO07T2_ . ! Mensi
regulatoru
Mensi
[2] Slozka I  Tato slozka plsobi linearni zvySovani proménné v Case (integrace
Zadana | Mensi
hodnata ens! - Mensi
(. | 2
! A073
Odezva | N
regulatoru * Vétsi

[3] Slozka D  Tato slozka zptisobi, Ze proména je proporcionalni ke zméné€ zadané hodnoty (derivace)

Zadana
hodnota
Veétsi
g
Odezya AO74
regulatoru
Mensi

Regulace PI vyuziva slozek [1] a [2], Regulace PD vyuziva slozek [1] a [3], regulace PID vyuziva slozek [1], [2] a [3].
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(4) Nastaveni hodnot
Prosim nastavujte hodnoty jednotlivych slozek PID regulace dle nasledujiciho doporuceni dokud
odezva regulatoru nebude stabilni.

Z4dana hodnota se méni, odezva je pomala. Zvyste hodnotu P.
Odezva je rychla, ale regulace neni stabilni. Snizte hodnotu P.
Odezva nedosahne zadané hodnoty. Snizte hodnotu I.
Odezva kmita, regulace neni stabilni. Zvyste hodnotu L.
I kdyz jste zvysili hodnotu P, odezva je pomala. Zvyste hodnotu D.
Pokud se zvysi hodnota P, je odezva nestabilni a systém kmita. —  Snizte hodnotu D.

(5) Maximalni odchylka PID regulace - vystup
Je mozZné nastavit maximalni hodnotu odchylky PID regulace. Pokud regulacni odchylka dosahne
hodnoty nastavené v C044 aktivuje se vystupni signal. C044 lze nastavit v rozmezi od 0 + 100
coz odpovida zadanému signalu od 0 do maxima.
Na néktery z vystupta 11, 12 (C021, C022) zvolte hodnotu 04 (OD).

(6) Zobrazeni zpétné vazby
Zpétnovazebni signal (signal skute¢né hodnoty regulované veliCiny) lze zobrazit.
Zobrazena hodnota je dana zpétnovazebnim signalem a hodnotou parametru meétitka PID - A075.
,,Zobrazena hodnota“ = ,,zpétna vazba [%]“ x ,,hodnota A075“

(7) Reset hodnoty PID
Touto funkci se maze hodnota naintegrovana v PID regulatoru.
Nastavte na n¢ktery z inteligentnich vstupti hodnotu 24 (PIDC).
Hodnota PID se maze pfi aktivnim signalu PIDC.
Nikdy neaktivujte signal PIDC, pokud je regulator PID ve funkci, mohlo by dojit ke skokové
zméné a tim 1 k chybé nadproudu. Funkci PIDC aktivujte az po vypnuti PID regulatoru.

Automatické Setieni energii Kod
Tato funkce snizi automaticky pfi konstantni rychlosti dodavany AO085: Volba provozu Setieni
vykon méni¢e na minimum nezbytné pro chod stroje. Tato funkce energii
je vhodna predevsim pro pohon ventilatoru nebo ¢erpadla se A086: Nastaveni casu odezvy /
snizenym momentem. V piipad¢ volby této funkce nastavte presnosti
hodnotu A085 na 01. Funkce A086 nastavuje ¢as odezvy této
funkce.
Nastavovana funkce | Kod funkce | Data Obsah
Volba provozu Setfeni A08S 00 | Normalni provoz
energii 01 Provoz Setfici energii
Nastavovana polozka Kod funkce Data Odezva Presnost
. 0 Pomala Vysoka
Nvastaver.n ¢asu odezvy / A086 $ $ $
presnosti , L
100 Rychla Nizka
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Rozbéh a dobéh po dvou ruznych rampach (2CH)

Nastavenim této funkce 1ze zvolit rozbéh a dobéh po
dvou riznych rampach.

Jako metodu ptechodu na druhé nastaveni mtizete
zvolit bud’ sepnuti piislusné inteligentni vstupni
svorky nebo pfechod na druhé nastaveni pti dosazeni
urcité frekvence. Pokud zvolite zménu pomoci
vstupni svorky je nutné ptifadit hodnotu 09 (2CH) na
nekterou ze vstupnich inteligentnich svorek.

Kod

[ FO02/F202: 1./2. rozbéh 1

F003/F203: 1./2. dobéh 1

A092/A292: 1./2. rozb¢h 2

A093/A293: 1./2. dobé¢h 2

A094/A294: volba rozb¢hu a dobéhu po dvou
rampach

A095/A295: 1./2. frekvence piechodu z jedné
rampy na druhou pii rozbéhu

A096/A296: 1./2. frekvence pfi chodu z jedné

rampy na druhou pti dobéhu
@l -C005: Vstupni inteligentni svorky

/

Nastavovana polozka | Kéd funkce Data Obsah
Rozb&hovy ¢as 2 A092/A292 | 0,01 —3600 |Jednotka: [s] (Ptiklad 1, 2)
Dob¢hovy cas 2 A093/A293 | 0,01 —3600 |Jednotka: [s] (Piiklad 1, 2)
Volba rozb¢hu a 00 Zm¢ena pii sepnuti svorky 09 (2CH) (Priklad 1)
dobel}u po dvou A094/A294 01 Zmeéna pii dosazeni nastavenev ’frekvence
rampach (metoda (A095/A295, A096/A296) (Priklad 2)
zmeny)
Volba rozbéhu po 0,00 — 400,0 |Jednotka: [Hz] Je ve funkci pokud A094/A294
dvou rampach — A095/A295 je nastavena hodnota 01. (Priklad 2)
frekvence zmény
Volba dob¢hu po 0,00 — 400,0 |Jednotka: [Hz] Je ve funkci pokud
dvou rampach — A096/A296 v A094/A294 je nastavena hodnota 01.
frekvence zmény (Priklad 2)
(Ptiklad 1) A094/A294 - hodnota 00 (Ptiklad 2) A094/A294 - hodnota 01
FwW Fw
2CH .
—_— Rozbéh 2 Dobgh 2
iRozb&h 2 | Dobgh 2 '
AD95/A295
| : AQ96/A296
Rozbéh 1 Dobéh 1 Rozbsh 1} "N\ Dobh 1
\ it
rekvence
F002/F202 F002/F202
AOS2/Ad92  A093IA293 FOD3/F203 032/K292  AOB3IAZ9S FOO3/F203
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Volba tvaru rozbéhové a dobéhové kiivky

(1) Volba tvaru ktivky
Tvar kiivky rozbéhu a dob¢hu lze volit tak aby byla co
nejvhodnéjsi pro pohanény systém.

Zvolte tvar kiivky rozbéhu a dobéhu nastavenim funkci

Kod

A097: Volba tvaru kiivky rozbéhu
A098: Volba tvaru kiivky dobéhu
A131: Konstanta kiivky rozbehu

A097 a A098. A132: Konstanta kiivky dob&hu
Nastavovana
00 01 02 03
hodnota
Kiivka Piimka Sinusoida U - kiivka Obracena U kiivka
Vystupni frekvence Vystupni frekvence Vystupni frekvence Vystupni frekvence
A097 a e
(Rozbéeh) 5 i
Cas t Cas Cas ) Cas
Vystupni frekvence Vystupni frekvence Vystupni frekvence Vystupni frekvence
A098
(Dob¢h)
' Cas Cas
Rozbéh a dobéh po Rozbéh a dobéh po
pfimce az na sinusoidé. Vhodné
Obsah nastavenou hodnotu | napf. pro dopravniky
frekvence. abychom zabranili
rychlostnim skoktim.
Je mozné nastavit kiivky jak rozbéhu tak dob&hu.
(2) Konstanta kiivky (stupen zakfiveni)
Nastavenim této konstanty volime hloubku zakfiveni zvolené kiivky - viz obrazek.
Output frequency (Hz) Output frequency (Hz) Output frequency (Hz)
Nastavené Nastavené Nastavené
frekvence frekv:\nce frekvence
(100%) (100%) (100%)
969 TTTTTTTTTTTTIOT 7 ; 7
WaiVZ e ;
824 s 87.5 10 s Vy
P 68.4 s
e 64.6 / 73 L 65 %
s ey
s % 7 354 <
/’I i 316 i 10
176 - E /’ 125 <
, 1 pd 6.25 7
31 2 i [ 10 039 - .
2k §IO 75 —Cas H —Cas 2! Bt 7 —Cas

1

Cas na nastavenou
frekvenci (100%)

1

Cas na nastavenou
frekvenci (100%)

1

Cas na nastavenou
frekvenci (100%)

Pfi zvoleni nelinearni (S, U, | ) kfivky rozb&hu a dobéhu, dojde k tomu, ze v uréité oblasti se rychlost
prebéhu zvysi nad rychlost prebéhu pii linedrnim rozbéhu a dob&hu.
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Mzikova chyba napajeni / chyba podpéti ﬁ Kod ﬁ

Mzikovy stop a start b001: Volba chovani

(1)Mizete zvolit chovani ménice pii mzikovém b002: Povolena doba trvani vypadku
vypadku napajeni nebo pii chybg& podpéti. Méni¢ napdjeni
bud’ vyhlasi chybu napajeni / podpéti a zablokuje se,| b003: Cekani pfed restartem
nebo po odeznéni poruchového déje pokracuje b004: Mzikova chyba napéjeni pii stopu

b005: Mzikova chyba napajeni volba poctu
pokusti o restart
b007: Nastaveni porovnavaci frekvence

v ¢innosti (restartuje). Pokud zvolite ve funkci b001,
Ze se ma provést restart, ménic¢ se pokusi 16 x
© restart,wp fi 17 pokusu Vyh1a§1 chybu. y C021-C022: Inteligentni vystupni svorka
Pokud pfi pokusu o restart dojde k chybé nadproudu . L

. wis : M C026: chybové relé
nebo piepéti, pokus se opakuje 3 x. Pfi Ctvrtém
pokusu méni¢ vyhlasi chybu.Ve funkci b004 mizete zvolit jak se ma ménic chovat, pokud mzikovy
vypadek napajeni nebo podpéti nastane pti stopu. Volbou b001 nastavte nejvhodnéjsi chovani
meénice pro pohanény systém.

Nastavovana Kod Data Popis
polozka funkce
00 Chyba
01 Restart od 0 Hz.
Volba chovani b001 02 Zachyceni motoru a rozb¢h (Ptiklad 1)
03 Zachyceni motoru, dob¢h a stop; zamezeni op&tovného
startu (chyba) (Pozn 1).
Jednotka: [s]
Povolena doba Pokud je doba vypadku napajeni krats$i nez nastavena
trvani vypadku b002 03-1,0 |hodnota dojde k restartu (Priklad 1). Pokud je doba
napajeni vypadku delsi nez nastavend hodnota ménice vyhlasi
chybu napajeni. (Priklad 2)
Cekani pred 003 0.3 - 100 Jednotka:’ [Vs] o ) ,
restartem Nastaveni ¢asu ¢ekani pred opétovnym startem.
Nevyznamny: Chyba nenastane, nedojde k poruchovému
v, 00 o
Mzikovy vypadek hlaseni.
sité / chyba podpéti 004 01 Vyznamny: Dojde k chyb¢, aktivuje se poruchové
pii zastavovani (pii hlaseni.
stopu) (Pozn. 2) 02 Pti povelu stop a dob¢hu nedochazi k chybé a neni
chybové hlaseni.
Mzikovy vypadek 00 Maximalné 16 pokust o restart
sité / chyba podpéti 005
volba poctu pokust 01 Neomezeny pocet pokusti o restart.
restartu
N , Jednotka: [Hz]
astaveni - L
. Pokud frekvence, na kterou se motor dostal pfi volném
porovnavaci b007 [0,00-4000 |, .. . .. . , , :
frekvence behu je nizsi nez nastavena frekvence, nasleduje restart

od 0 Hz. (Ptiklad 3, 4)

Pozn. 1: Pokud dojde pfi deceleraci k chybé piepéti nebo nadproudu, zobrazi se chyba E16 (vypadek
napajeni) a motor volné dobiha. V tomto ptipad¢ prodluzte dobé¢hovou rampu.

Pozn. 2: Pokud napajite fidici obvody z DC meziobvodu (ROTO- ptipojeno na P-N) miize pfi vypnuti
napajeni byt detekovana chyba podpéti. Pokud tento jev ptisobi jakékoliv nasledné problémy,
nastavte hodnotu b004 na ,,00 nebo ,,02°.
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Start s porovnanim frekvence, zachyceni motoru: Méni¢ odecte otacky motoru a smér otaceni a startuje

z odectenych hodnot.

Volba chovani (b001:02): Vyznam ¢ast v ¢asovém diagramu.
t0 : Mzikovy vypadek sité - doba trvani
t1 : Dovolena doba trvani vypadku (b002)
t2 : Cas &ekani pred restartem (b003)

(Priklad 1)

Napajeni

Vystup

meénice

_ 7

P Vown_
-

10| t2
t1

Pokud je t0 < t1 nastane po t2 restart

(Priklad 3) Okamzita frekvence motoru v ¢ase t0 + t2 > b007

Napajeni

Vystup
meénice

Okamzita
frekvence motoru

Volny béh

e -

b007

&

restart se

| t2

Zachycenim motoru

(2) Mzikovy vypadek napéjeni nebo podpéti pii zastavovani
Zvolte zda ma nebo neméa ménic vyhlasit chybu pokud dojde k mzikovému vypadku napéjeni, nebo
podpéti pii zastavovani (b004).
Poruchové hlaseni nastane pouze tehdy, pokud zlistanou napajeny fidici obvody.
e Chybové hlaseni pii chybé€ napéjeni a pii podpéti ve stavu zastaveného ménice (ptiklad 5 — 7)

Chybové hlaseni pfi pfipojeni svorek RO-TO na P-N (piiklad 8 — 10)

(Pfiklad 5) b004:00 menic je v klidu

napAjeni P napajeni
povel chod (())F'\‘F povel chod
vystup ménice vystup ménice
chybové hiaseni  ON chybové hlageni
OFF
okamzity vypadek (?F'\‘F_ okamzity vypadek
sité sité

(PFiklad 6) b004:01 menic je v klidu

Rinnt ON — Rint
napéjeni OFF napéjeni
povel chod (())F'\‘F povel chod
vystup ménice vystup ménice
chybové hlageni &N; chybové hlaeni
okamzity vypadek g;'\::_ okamzity vypadek
siteé siteé
(PFiklad 7) b004:02 meénic je v klidu
- ON — -
napajeni oFF napajeni
ON
povel chod OFF povel chod
vystup ménice vystup ménice
chybové hlageni g;’\:: chybové hlageni
okamzity vypadek g;'\::._ okamzity vypadek

sité

sité

meénic je v chodu
ON
OFF
ON
OFF

ON
OFF

OFF

3

€ni¢ je v chodu
ON
OFF
ON
OFF

ON
OFF

ot —] [

ménic je v chodu
ON
OFF
ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

(PFiklad 8) b004:00

napajeni
povel chod
vystup ménice
chybové hlaseni

okamzity vypadek
sité

(Ptiklad 2

)

Napéti

Vystup
ménice

2

Volny béh

<

t0 > t1 - nastava chyba
(Priklad 4) Okamzita frekvence motoru v ¢ase t0+t2 < b007

béf_
b007
A

Napajeni
Vystup
ménice
Okamzita — Voln
frekvence motoru
0| t2

menic je v klidu

(PFiklad 9) b004:01 méni¢ je v Klidu

napajeni
povel chod
vystup ménice
chybové hlaseni

okamzity vypadek
sité

ON PYSr

OFF napajeni

00;,‘: povel chod
vystup menice

o chybové hiageni

ON s

o 71 okamity vypadek

sité

ON PYSr

OFF napajeni

OO;,‘: povel chod

vystup ménice

ON —
OFF — podpéti

ON

(PFiklad 10) b004:02 menic je v klidu

napajeni
povel chod
vystup ménice
chybové hlaseni

okamzity vypadek
sité

chybové hlaseni

orf— L[ okamiity vypadek
sité

ON o

OFF napéajent

gpNF povel chod

vystup ménice

on chybové hiagent

OFF

gp'\::____]_L_ okamzity vypadek
sité

restart z 0 Hz

menic je v chodu
ON —
OFF
ON —
OFF

ON

OFF

g1l

menic je v chodu
ON —
OFF
ON —
OFF

ON

OFF —|

oFF L

ménic je v chodu
ON —
OFF
ON —j
OFF

(3) Je mozné nastavit nékterou z inteligentnich vystupnich svorek tak, aby byla aktivni po dobu vypadku
nap4ajeni (IP:08) nebo po dobu podpéti (UV:09). Lze volit mezi svorkami 11, 12 (C021, C022) nebo

vystupnim relé (C02

6).

(4) Pokud je chyba napajeni delsi nez 1 s prosim postupujte dle str. 4-48 Reset (RS).
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Volba chovani pri vvpadku faze

Kod

Tato funkce varuje, pokud dojde k vypadku faze

b006: Volba chovani pii

ﬁi(l)(cie Data Popis vypadku faze
00 Nevyznamna
006 Pokud se ztrati néktera faze nehlasi se chyba.
01 Vyznamna
Pokud se ztrati n¢ktera faze hlési se chyba.

Pokud dojde k vypadku faze, vznika nebezpeci, Ze se ménic¢ dostane do jednoho z nésledujicich stavii:

(1) Velké zvIinéni proudu na kondenzatorech

v meziobvodu podstatné zkracuje jejich Zivotnost.

(2) Nebezpeci zniceni kondenzatorti v meziobvodu a tyristorti, pokud je méni¢ v zatézi.

(3) Nebezpeci zni¢eni odporu, ktery omezuje

Funkce termoelektrické ochrany

Tato funkce chrani motor pied proudovym
pretézovanim, pfehfatim a zniCenim.

Nez dojde k vypadku na ptekroceni
nastavené termoelektrické ochrany vysila
meénic varovny signal.

(1) Uroven termoelektrické ochrany

nabijeci proudy kondenzatort.

Kod ﬁ
b012/b212: 1./2. Grovein termoel. ochrany

b013/b213: 1./2. nastaveni charakteristiky
termoelektrické ochrany

b015/b017/b019: volné nastavitelna charakteristika -
frekvence 1/2/3

b016/b018/b020: voln¢ nastavitelna charakteristika -
termoelektricky proud 1/2/3

C021 — C022: vystupni inteligentni svorka

C026: poplachové relé

C061: troven varovani J

Kod funkce Rozsah nastaveni Popis

b012/b212 Jmenovity proud x 0,2 + 1,2 Jednotka: [A]

(Priklad) L300P-110LF

Proud motoru: 44 A

Nastavitelny rozsah: 8,8 az 52,8 A
Parametr bO12 nastavime na 44 A,

pak jsme zvolili spravny vypinaci diagram. 05 t------ P

(2) Charakteristika termoelektrické ochrany

Cas za ktery
ojde
k vypadku (s)

60 1

Ll ! Proud motoru
0 51 528 66 (% hodnota proudu ménice)

(116%) (120%) (150%)

Frekvencni charakteristika udava hodnotu vypinaciho proudu pfi riznych frekvencich.

Pti snizovani frekvence motoru se sniZuje i i¢innost

vlastniho chlazeni stroje.
Charakteristika s redukci momentu je vypocitana

v zavislosti na otepleni standardnich motoru
HITACHI (bez ciziho chlazeni).

Kod funkce | Data Charak.t erl,s tika
termoelektrické ochrany
Charakteristika
00 ,

s redukci momentu
b013/b213 01 Charakteristika pro
konstantni moment

02 Volné nastaveni
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(a) Charakteristika s redukei

Charakteristika na obrazku predstavuje redukci hodnoty b012/b212 pro rizné frekvence nizsi nez
nomindlni frekvenci stroje. (Piiklad)b012 = 44(A), pii frekvenci = 20Hz

Mira snizeni

Cas za ktery
dojde k poruse
QN SE————. (s) !
X0.8 }ocoeee , | i
X0.6 | i 60 f------ -3
| | | (O J S— T =
| | ! Vystupni frekvence I |
5 20 60 ménice (Hz) 0 408 422 52.8

Proud motoru

X (92.8%) (96%) (120%)
(% hodnota proudu ménice)

(b) Charakteristika s konstantnim momentem

Tuto charakteristiku 1ze pouzit, pokud mame motor, ktery snese zatizeni jmenovitym momentem
v celém frekvencnim pasmu (motor s cizi ventilaci).
(Priklad)b012 = 44(A), vystupni frekvence =2.5Hz.

Nasobitel Cas za ktery
dojde k poruse
X1.0 (s)
X0.9 $--
X0.8 E 60
| 0.5
| . . 3 Proud motoru
i Vystupni 0 } (% hodnota proudu ménice)
0255 go ~ frekvence ménice 459 4752 54.9

(104%) (108%) (125%)

(3) Volna termoelektricka charakteristika
Je mozné nastavit pomoci 3 bodu vlastni termoelektrickou charakteristiku v zavislosti na
specifickych pomérech zatéze.
Nastavovany rozsah je nasledujici:

Nastavovana polozka Kod funkce Rozsah nastaveni Popis
Voln¢ nastavitelna termoel. b015/6017/b019 0 a3 400 Jednotka: [Hz]
frekvence 1/2/3
Voln¢ nastavitelny termoel. 0.0 Mimo funkci
proud pii hodnotach b016/b018/b020 NPy Jednotka: [A]

frekvence dle 1/2/3 0,122999,9

Mira snizeni Vystupni proud (A)
X1.0 b020
b018
X0.8 /@taviteln{
/oz ah b016 '
Vystupni frekvence i

ménice (Hz) 0 b015 b017 bO19 A004/A204
Vystupni frekvence

0 5 400

(Priklad) b012 = 44 A, vystupni frekvence = b017

Cas za ktery
dojde k poruse
© (x): b018 x 116 %
(y): b018 x 120 %
60 (z): bO18 x 150 %
05 ! Proud motoru (A)

+
9 ot
x) (y) @ (% hodnota proudu ménice)
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(4) Teplotni varovani

Pred vybavenim termoelektrické ochrany je generovan varovny signal.
Uroven varovani lze nastavit parametrem C061.
Ptitad’te nékteré z vystupnich svorek hodnotu 13 (THM) nebo aktivujte poruchové relé C026.

Kod funkce Data Popis
C061 0 Mimo funkeci.
1-100 Jednotka [%]
Omezeni pi‘etiZzeni/PiedbéZné hlaSeni pi‘etiZeni / Kad N\
b021: Volba omezeni pietizeni

(1) Omezeni ptetizeni b022: Uroveii omezeni pretizeni
Pii rozbchu a konstantni rychlosti méni¢ vyhodnocuje b023: Konstanta omezeni pretizeni
proud tekouci motorem. b024: Volba omezeni pietizeni 2
Pokud proud doséhne urovné nastavené pro omezeni b025: Urovei omezeni pretizeni 2

pretizeni, méni¢ snizi automaticky frekvenci aby odstranil | b026: Konstanta omezeni pietizeni 2
pretizeni motoru. Tato funkce zabrani vypadku pohonuna | CO001-CO005: Inteligentni vstupy
nadproud, pokud rozbihate velkou setrvacnou hmotu, nebo | C021-C022: Inteligentni vystupy

pfi konstantnim béhu dochazi ke zménam v zatezi. C026: Poplachové relé
Pomoci parametrti b021 + 3, a b024 + 6 lze nastavit dva C040: Zvoleni predbézného hlaseni pietizeni
zpusoby omezeni pietizeni. @1 : Urove piedb&zného hlageni pfetiiey

Pokud chcete piejit z nastaveni 1 (b021 + 3)
k nastaveni 2 (b024 + 6) prifad’te nékteré ze vstupnich svorek hodnotu 39 (OLR).
Hodnotu proudu, pfi které dojde k omezeni pretizeni nastavte v parametru b022/b025.Konstanta omezeni
pretizeni predstavuje Cas dobehové rampy po které probiha snizovani frekvence. Pokud se pohon pfi
rozb&hu dostane na hranici omezeni pietizeni, zpomali se rozbéh. Pokud nastavite konstantu omezeni
pretizeni ptili$ kratkou mtize dojit k chybé prepéti, zpisobené nahromadénou energii zatéze pti snizovani
otacek.
V ptipad¢, Ze se pohon rozbiha na hranici omezeni pfetizeni, nemusi dojit k ukonceni rozb&hu a pohon
nedosahne nastavené frekvence. V tomto piipade postupujte nasledovne.

Zvétsete dobu rozbehu

Zvyste momentovy boost.

Zvyste Uroveil omezeni pretiZzeni.

Nastavovana polozka | Kéd funkce Data Popis
Volba omezeni 00 I}Iegi e f9nkci ;
pletizeni b021/b024 01 [’Jémné pii rozb&hu a konstantni rychlosti
02 U¢inné pfi konstantni rychlosti
Jmenovity

Uroven omezeni
pretizeni

Jednotka: [A]

b022/b025 | proud ménice x Loy s
Hodnota proudu omezeni ptetizeni.

0,5+1,5

Jednotka: [s]
b023/b026 0,1 az 30,0 Cas dobéhu pfi snizovani frekvence vlivem
omezeni pretiZeni.

Konstanta omezeni
pretizeni
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Uroveri omezeni pretizeni _
b022/b025

Dobéh nastaveny
Vystupni v b023/b026

frelvence

Maximalni frekvence

A004/A204 Cilova frekvence

/ F0O01

Vystupni frekvence ménice / )

I/ b023/b026
ke

v

(2) Predbézné hlaseni pretizeni

Pokud lze korigovat zat¢z pohonu z vnéjsku, je mozné nastavit parametr b041, ktery predstavuje
uroven predbézného hlaseni pretizeni. V zavislosti na tomto parametru je mozné bud’ ovlivnit vnéjsi
zatéz pohonu nebo zastavit pohon, tak aby nedoslo ke zni¢eni pohonu nebo zafizeni.

Prifad’te nékteré vystupni svorce hodnotu 03 (OL) nebo aktivujte poplachové relé.

Nastavovana polozka | Kod funkce Data Popis
Kdy ma byt generovan 00 Aktivni pfi rozbéhu a konstantni rychlosti
signal predbézného C040 . o , .

oy oare 01 Aktivni pouze pfi konstantni rychlosti
hlaseni pfetizeni
0,0 Piedbézné hlaseni pretizeni - nefunkcni

Piedbézné hlaseni :

tedbézné hlaseni Coal 0.1 jmen. Jednotka: [A]

pfetizeni - uroven Jakmile zatizeni pohonu dosédhne nastavené

proud x 2 hodnoty je aktivovéan vystupni signdl.

Uroven omezeni pretizeni
b022/b025

————————— --

Urovefi predbé&zného hlageni
pretizeni C040

Vystupni proud

OL
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Startovaci frekvence Kaéd

Startovaci frekvenci generuje vnitini zdroj ménice pted zapojenim | b082: Startovaci frekvence
vystupu.

Nastavenim startovaci frekvence lze ovlivnit startovaci moment.
Pokud nastavite vyssi startovaci frekvenci dojde pii startu k proudovému razu. V tomto piipadé dojde
ke kratkodobému pietizeni a méni¢ méa tendenci vyhlasit chybu nadproudu.

Kod funkce Rozsah nastaveni Popis
b082 0,10 az 9,99 Jednotka: [Hz]
FW
b082

Vystupni frekvence -

e

Vystupni napéti

b036

Start se snizenym napétim Kod

Tato funkce zmékéuje nartist napéti na motoru pii startu. Cim niz§i | b036: Start se snizenym napétim
hodnotu nastavime, tim vyssi bude startovaci moment. Pii nastaveni | b082: Startovaci frekvence
velmi nizké hodnoty vznikéa nebezpeci proudového razu pii startu a
vypadku ménice na nadproudovou ochranu.

Funk¢ni kod Data Cas startu se snizenym napétim
00 Start s nesniZenym napétim
01 Kratky (6 ms
b036 2 y (6 ms)
06 Dlouhy (36 ms)
FwW

Startovaci frekvence
b082

Vystupni frekvence

Vystupni napéti
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Funkce brzdéni do brzdného odporu (regenerativni brzdéni) Kod

Tuto funkci Ize pouzit pouze u ménict L300P do 15 kW a nizsich,
které maji zabudovany brzdny tranzistor (BRD). Zabudovana
jednotka BRD spotiebovava energii dodavanou motorem a méni ji
ve vnej$im brzdném odporu na teplo.

b090: Mira vyuziti brzdy
b095: Volba brzdéni
b096: Urovei napéti pro
spusténi brzdy

K regeneraci energie dochazi pii rychlém dobéhu, kdy se motor dostane do generatorického stavu a
dojde ke zvySovani napéti stejnosmérného meziobvodu menice.
Zapojeni generatorického brzdéni dosahneme nastavenim nasledujicich podminek.

Nastavovana Kod

polozka funkce Data Popis

0,0 BRD jednotka mimo funkci.

Mira vyuziti BRD, nastavitelna v %.
Pokud méni¢ piekroci nastavenou hodnotu, vyhlasi chybu.
t2 t3

Mira vyuziti

t1
. Funkce BRD | ON | ON ON
BRD jednotky 6090 0,1-100,0
| 100 sekund ‘
) 1
" t1+¢2+13
mira vyuziti(%) = @{r2+s) x100
100sec
00 BRD jednotka je mimo funkci.
Volba provozu 095 01 Pti chodu: ano (BRD v provozu)
BRD Pti zastaveni: ne (BRD mimo provoz)
02 Pti chodu a zastaveni: ano (BRD v provozu)
(Pozn.) . C i
Urovei 330 - 380 Nastaveni pro ménice tiidy 200 V.
sepnuti BRD b096 (Pozn.)
660 - 760 Nastaveni pro ménice tiidy 400 V.
(Pozn.) Uroven sepnuti je velikost napéti na stejnosmérném meziobvodu ménice.
Volba provozu chladicich ventilatori Kod
Touto funkci miizeme zvolit, zda maji byt chladici ventilatory b092: Volba provozu chladicich
nepietrzité v provozu, nebo zda se maji spinat pouze v piipadé béhu ventilatord

ménice.

Kod funkce Data | Popis

00 | Nepfetrzity provoz (v pfitomnosti napajeni ménice).
Pouze za béhu ménice

01 Ventilatory jsou v provozu 5 minut po zapnuti napajeni a
5 minut po skonceni béhu ménice (dochlazeni).

b092
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Nastaveni inteligentnich vstupnich svorek Kéd

Nekteré funkce ménice je mozné aktivovat pomoci sepnuti svorky na

inteligentni svorkovnici 1 — 5 (C001 <+ C005). Abychom tyto funkce mohli | C001-C005: Inteligentni vstupni
vyuzit musime svorky pro jejich pouziti nastavit. svorky

Kazda svorka je nastavitelnd zvlast a logiku spinani 1ze volit NO (v klidu rozepnuto) a NC ( v klidu sepnuto).
Nelze nastavit jednu a tu samou funkci na vice nez jednu svorku.

Pokud se pokusite nastavit na nékterou ze svorek funkci, ktera je jiz nastavena na jiné svorce, pii stisku tlacitka
STR se na nastavovanou svorku vrati ptivodni nastaveni.

ﬁlli(])(ie Data Popis Referencni polozka
01 RV: Povel vzad Povel chodu
02 CF1: Pevna rychlost 1 (bindrni nastaveni)
03 CF2: Pevna rychlost 2 (bindrni nastaveni) . .
04 CF3: Pevna rychlost 3 (bindrni nastaveni) Volba pevné rychlosti
05 CF4: Pevna rychlost 4 (bindrni nastaveni)
06 JG: Tipovani Provoz tipovani
07 DB: Vnéjsi sepnuti stejnosmérné brzdy ss-brzdéni
08 SET: Druhé nastaveni dat motoru Druhé nastaveni dat motoru
09 2CH: Volba druhého nastaveni rozb&hu a Volba druhého nastaveni rozbéhového a
dobéhu dobé&hového Casu
11 FRS: Stop volnym dob&hem stop volnym dobéhem
12 EXT: Vn¢jsi porucha Vné;jsi porucha
13 USP: Ochrana proti nechténému startu Ochrana proti nechténému startu
14 CS: Prepnuti ze sité na meénic Spinani pohonu ze sité
15 SFT: softwarovy zamek Softwarovy zdmek
16 AT: Volba proudového zadavani Externi analogovy vstup
17 SET3: Tieti nastaveni
C001- 18 RS: Reset méniée Reset ménice
C005 20 STA: Vodi¢ chod
21 STP: Vodic stop Ovladani tfemi vodici
22 F/R: Vodi¢ vpted/vzad
23 PID: Volba PID
24 PIDC: Reset integrace PID Funkee PID
27 UP: Nahoru
28 DWN: Dolu Motorpotenciometr
29 UDC: Reset nastavené hodnoty
31 OPE: Nuceny pienos ovladani na digitalni Funkce nuceného prenosu ovladani na
panel digititalni panel
32 SF1: Pevna rychlost | (bitové nastaveni)
33 SF2: Pevna rychlost 2 (bitové nastaveni)
34 SF3: Pevna rychlost 3 (bitové nastaveni)
35 SF4: Pevna rychlost 4 (bitové nastaveni) Volba pevnych rychlosti
36 SF5: Pevna rychlost 5 (bitové nastaveni)
37 SF6: Pevna rychlost 6 (bitové nastaveni)
38 SF7: Pevna rychlost 7 (bitové nastaveni)
39 OLR: Zména nastaveni omezeni pretizeni Omezovani pretizeni
NO | NO: Neobsazeno -
Volba logiky vstupnich svorek a/b (NO/NC) — Kéd
Pro v§echny svorky véetné FW je mozné nastavit logiku spinani jednotlivé
] . Kod ) C011-CO015: Volba logiky a/b (NO/NC)
Nastavovana polozka funkce Data Popis C019: Volba logiky vstupu FW a/b
Nastaveni logiky a/b 00 |a-kontakt (NO) S (NO/NC)
(NO/NC) pro svorky coll-
1=5 CO015 01 | b-kontakt (NC) a kontakt: ON-sepnuti, OFF-rozepnuti
Nastaveni logiky a/b 019 00 | a-kontakt (NO) tS) kofaﬁégg;ozf?nﬁt}’ OFF-sepnuti
(NO/NC) na svorku FW 01 b-kontakt (NC) vorka muze byt pouze typu a.
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Provoz pomoci pevnvch rychlosti

Je mozné nastavit nékolik pevnych rychlosti a volit mezi nimi

spinanim jednotlivych svorek.

Pevné rychlosti 1ze volit bindrné€ (max. 16 rychlosti) ctyfmi
svorkami nebo bitoveé (max. 6 rychlosti) péti svorkami.

C019: Volba zadani pevnych rychlosti
A020/A220: 1./2. zadani pevné rychlosti 0
A021-A035: Pevné rychlosti 1 + 15

C001-C005: Inteligentni vstupni svorky

Kod

Nastavovand polozka Kéd funkce Nastavovand hodnota Popis
Volba zadani pevnych 00 Binamni YOlba 16
chlosti A019 rychlosti
Y 01 Bitova volba 5 rychlosti

Pevné rychlosti 0 + 15

A020/A220-A035

0,00; startovaci frekvence =+

max. frekvence

Jednotka: [Hz]

(1) Binarni volba

Provoz pohonu rychlosti 0 + 15 spindme svorkami CF1 + CF4 (02 + 05) na inteligentni svorkovnici.
Nastaveni hodnot pevnych rychlosti 1 + 15 provedeme ve funkcich A021 + A035.

Hodnotu rychlosti 0 Ize nastavit v A020/A220 nebo F001, pokud je zadano nastaveni frekvence z digitalniho
ovladace, nebo urcuje hodnotu rychlosti 0 signal na svorkach analogového zaddvani O, OI, O2.

Pevnd rychlost CF4 |CF3 |CF2 |CFl

Rychlost 0 VYP |VYP |VYP |VYP
Rychlost 1 VYP |VYP |VYP |ZAP
Rychlost 2 VYP |VYP |ZAP |VYP
Rychlost 3 VYP |VYP |ZAP |ZAP
Rychlost 4 VYP |ZAP |VYP |VYP
Rychlost 5 VYP |ZAP |VYP |ZAP
Rychlost 6 VYP |ZAP |ZAP |VYP
Rychlost 7 VYP |ZAP |ZAP |ZAP
Rychlost 8 ZAP |VYP |VYP |VYP
Rychlost 9 ZAP |VYP |VYP |ZAP
Rychlost 10 ZAP |VYP |ZAP |VYP
Rychlost 11 ZAP |VYP |ZAP |ZAP
Rychlost 12 ZAP |ZAP |VYP |VYP
Rychlost 13 ZAP |ZAP |VYP |ZAP
Rychlost 14 ZAP |ZAP |ZAP |VYP
Rychlost 15 ZAP |ZAP |ZAP |ZAP

(2) Bitova volba

10 ry

9 rychlost

4 rychlost
5 rychlost

3 rychlost
6 rychlost]
2 rychlost
7 rydhlost
1 rychlost
8Jr

11 rychlost

chlost F
12 rychlost
F \_\:3 rychlost
’— 14 rychlost
\—\—1 5 rychlost

\_4, 0 rychlost

Zadani frekvence

ychlost!

UL
CF2 | |

CF3 |_|

CF4 f

FW

Provoz pohonu rychlosti 0 + 5 spiname svorkami SF1 + SF7 (32 + 38) na inteligentni svorkovnici. Hodnoty
pevnych rychlosti SF1 + SF7 zaddvame ve funkcich A021 - A027.

Pevnd | op7 | SF6 | SFS | SF4 | SF3 | SF2 | SFI
rychlost
Rychlost0 | VYP | VYP | VYP | VYP | VYP | VYP | VYP
Rychlost1 | - - - - - - | ZAP
Rychlost2 | - - - - - | ZAP | VYP
Rychlost3 | - - - - |ZAP|VYP|VYP
Rychlost4 | - - - |ZAP|VYP|VYP| VYP
Rychlost5 | - - | ZAP | VYP|VYP | VYP | VYP
Rychlost6 | - | ZAP | VYP| VYP| VYP| VYP | VYP
Rychlost7 | ZAP | VYP | VYP | VYP | VYP | VYP | VYP

Pokud sepnete 2 a vice svorek (z SF1 + SF7) zaroven ma

vvvvvv

Zadani frekvence

0 rychlost Y <
4 / z digitalniho ovladace nebo

4 rychlost
3 rychlost /—\_

2 rychlost ,—

rychlost 1

5 rychlost

R O 2

z analogového vstupu

1 rychlost

N

SF1

SF2

SF3

SF4

SF5

FW

Aby ménic byl v béhu je potfeba sepnout jak prislusnou svorku
pevné rychlosti, tak i povel chodu (FW nebo RV). M¢ni¢
L300P ma k dispozici pouze 5 inteligentnich vstupnich svorek,
proto lze pouZzivat pouze 5 pevnych rychlosti spolecné.

z digitalniho ovladace nebo
z analogového vstupu
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Tipovaci chod Kod

Tato funkce umoziuje chod pohonu v malych krocich.
Pouziva se pro jemné nastaveni stroje.

Nastavte na nékterou z inteligentnich vstupnich svorek
hodnotu 06 (JG).

A038: Frekvence tipovani
A039: Volba tipovani
C001-C005: Inteligentni vstupni svorky

(1) Frekvence tipovani

JG I

FW

RV

i

Vystupni frekvence

A038 /|\ \

Tipovaci chod nevyuzivéa rozbéhové rampy, proto nastavujte frekvenci tipovani opatrné, aby nedoslo

v

proti nadproudu. Frekvence tipovaciho chodu se nastavuje parametrem A038.

Funkéni kéd Data Popis
A038 0,0; start. frekvence =+ 9,99 Jednotka: [Hz]

(2) Volba provozu tipovani

Tipovaci provoz pii chodu (Platny /

Funk¢ni kéd | Data Popis Neplatny)

00 | Volny b&h na konci tipovani
01 |Dobé¢h dle rampy na konci tipovani Neplatny (Piiklad 1) (Pozn.)
02 | Pfimé zabrzdéni na konci tipovani
03 | Volny béh na konci tipovani

04 | Dob¢h dle rampy na konci tipovani Platny (Ptiklad 2) (Pozn.)
05 | Ptimé zabrzdéni na konci tipovani
(Pozn.) Pii pouziti funkce tipovani sepnéte napted svorku JG a nasledné svorky FW nebo RV.
Stejny postup je i v pripadeé zadavani povelu chodu z digitalniho ovladace.

A039

(Ptiklad 1) (Ptiklad 2)

JG | | JG

FW | Fw

Volny béh

Prabéh frekvence Prabéh frekvence \

Pokud nastavite parametr A039 na hodnotu 00, 01 Pokud nastavime parametr A039 na hodnotu 03,

nebo 02 a povel chodu FW nebo RV je sepnut 04 nebo 05 a zapneme povel chodu dfive nez

drive nez povel JG, funkce tipovani se neprovede. povel JG, méni¢ provedl povel JG. Pokud je vSak
povel JG sepnut diive a nasledné ptijde povel
chod, pak se vystup ménice zablokuje.

(Pozn. 2) Pokud nastavime hodnotu A039 ,,02% nebo ,,05, je nutné také nastavit hodnoty nutné pro
stejnosmérné brzdéni (DB) 4-25.
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Druha ridici funkce (druhé nastaveni) (SET)

Tyto fidici funkce se pouzivaji, pokud ma ménic fidit dva odlisné typy motort. Nastavenim funkce
08 (SET) na nékterou ze vstupnich svorek miizete volit mezi dvéma nastavenimi menice.
Volba nastaveni se provadi vzdy, kdyZ je ménic v klidu (stop).

F002/F202: 1./2. doba rozbéhu
F003/F203: 1./2. doba dob&hu
A003/A203: 1./2. zakladni frekvence

A004/A204: 1./2. maximalni frekvence U

A020/A220: 1./2. nastaveni rychlosti 0 \ 0
A041/A241: 1./2. volba momentového boostu w [

A042/A242: 1./2. manualni momentovy boost Y — ¢
A043/A243: 1./2. manualni moment. boost bod zlomu Ménic © | © @
A044/A244: 1./2. volba tizeni |

A061/A261: 1./2. horni mez frekvence SET o\oT
A062/A262: 1./2. dolni mez frekvence CM1

A092/A292: 1./2. druhy rozbéhovy cas
A093/A293: 1./2. druhy dob&hovy cas
A094/A294: 1./2. rozbéh a dobeh po dvou riiznych rampach

A095/A295: 1./2. frekvence ptechodu z jedné rampy na druhou pii rozbéhu
A096/A296: 1./2. frekvence piechodu z jedné rampy na druhou pii dobéhu
b012/b212: 1./2. uroven termoelektrické ochrany

b013/b213: 1./2. charakteristika termoelektrické ochrany

HO003/H203: 1./2. zadani vykonu motoru

HO004/H204: 1./2. zadani poctu pdlt motoru

HO006/H206: 1./2. konstanta stabilizace pohonu

Zobrazeni vSech parametri prvého nebo druhého fidiciho nastaveni je stejné. Jediné rozliSeni je mozné
dle stavu svorky SET.

Pokud provedete zménu mezi prvnim a druhym nastavenim za chodu ménice, neprovede se dokud
méni¢ neuvedete do klidu (stop).

Volba zpiisobu softwarového zamku (SFT)

Tato funkce umoznuje zabezpecit nastavena data pred
nechténou zménou. Pokud chcete pouzit k uzamknuti dat
svorky ze svorkovnice, nastavte na nékterou ze svorek
hodnotu 15 (SFT).

Volba moznosti softwarového zamku je uvedeno

v nasledujici tabulce.

Kod

b031: Volba softwarového zamku
C001-C005: Volba inteligentni svorky

Stav svorky

Funk¢ni koéd | Data SFT

Popis

Zékaz zmény vSech dat kromé¢ parametru b031 / zmény

povoleny.

01 ON/OFF Zakaz zmény vSech dat kromée pajrametrﬁ b031, FOO1, A020,
A220, A021 + A035, A038 / zmény povoleny.

b031 02 - Zakaz zmény vsech dat kromé b031

03 i Zakaz zmény vsech dat kromé parametrti b031, FOO1, A020,

A220, A021 + A035, A038

Zéakaz zmény dat krom¢e téch, ktera jdou ménit za chodu (viz

prehled kod)

00 ON/OFF

10 -
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Volny dobéh (FRS) Kod

P1i sepnuti funkce voln¢ho dob¢hu (FRS) je vystup ménice ( \
zablokovan. b088: Volba volné¢ho dobehu
Motor se dotaci (rozta¢i) dle stavu momentu setrvadnosti a zatéze. | b003: Cekani pied restartem
Této funkce se vyuziva v pfipadech, kdy ma zatizeni vlastni b007: Nastaveni porovnavaci
mechanickou nebo elektromagnetickou brzdu. frekvence

Pokud bychom sepnuli brzdu zatfizeni v dob& kdy ménic jesté bézi | b091: Volba zplisobu zastaveni
doslo by k aktivaci nadproudové ochrany ménice. C001-C005: Volba inteligentni
Nastavte hodnotu 11 (FRS) na nékterou ze svorek inteligentni svorky

svorkovnice. \ /

Funkce FRS bude aktivni pfi sepnuti pfislusné svorky. Pokud svorku FRS rozepnete, ménic¢ se opét
rozb&hne po odeznéni ¢ekaci doby nastavené v parametru b003. Pokud je zadani povelu chodu ménice
zvoleno ze svorkovnice, ménic restartuje ptimo z volného dobéhu.

Podminkou pro vyse popsany d¢j je, ze svorka FW nebo RV zlistava sepnuta.

Je mozné volit jak ma probéhnout opétovny start ménice. (bud’ od frekvence 0 Hz, nebo se
zachycenim toc¢iciho se motoru) - parametr b088 (Pfiklad 1, 2).

Nastavite-li parametrem b007 (porovnavaci frekvence) a je-li frekvence kterou se toc¢i pohon po
odeznéni signalu FRS nizsi, dojde ke startu od 0 Hz.

Nastaveni této funkce je také platné pro funkci b091 a pro chovani ménice po povelu RESET.

Funk¢ni .
Nastavovana polozka ulz,)gm Data Popis

00 Start od 0 Hz (Ptiklad 1)

01 Start s porovnanim frekvence (Ptiklad 2)
Jednotka: [s]

Nastaveni ¢asu ¢ekani pfed opétovnym startem.
Jednotka: [Hz]

Nastave'ni ' 007 | 0.00-400.0 Poku’d fre}(VeI'lCG,.{l?.’ ktevrou se mot’or dostal pfi
porovnavaci frekvence volném béhu je nizsi nez nastavena frekvence,
nasleduje restart od 0 Hz. (Ptiklad 3, 4).

Volba volného dobéhu | b088

Cekani pred restartem | b003 0,3-100

(Ptiklad 1) Start 0 Hz (Priklad 2) Porovnani frekvenci
Fw FW
FRS FRS
Volny béh OHz start Volny béh
Zména otacek [ / Zména otacek [ /
motoru v Case motoru v ¢ase
0 0 *ANN
b003 Porovnavaci
frekvence
Start motoru z frekvence 0 Hz bez ohledu na Po odeznéni signalu FRS méni¢ porovna frekvenci
aktualni otacky. V tomto pfipad¢ se neptfihlizi  nastavenou v b007 s aktualni frekvenci motoru.
k ¢asu b003. Pokud ma motor v okamziku Kdyz je frekvence motoru vyssi, dojde po
nového startu porad jeste vysoké otacky mtize  probéhnuti casu b003 k rozbehu motoru.
dojit k aktivaci nadproudové ochrany vlivem Pokud v ptipad¢ porovnani frekvenci dochazi
proudového razu. k vypadku na nadproud, zkuste prodlouzit cas b003.
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Spinani pohonu ze sité (CS) Kod

Tato funkce se vyuziva v ptipadech kdy pohon
vyzaduje velky rozbéhovy moment. Rozb&h motoru se
provede piimo napétim sité, a az je motor rozb&hnut
prepina se na méni¢. Pouzitim této funkce lze snizit
potiebny vykon ménice. Pfi rozbéhu miize pohon vyzadovat 55 kW vykonu, zatimco pro ustaleny
chod zafizeni postaci 15 kW vykonu. Pokud vyuZijeme funkce CS bude nam tedy sta¢it ménic¢

o vykonu 15 kW.

Navolte hodnotu 14 (CS) na ne€kterou ze vstupnich svorek. Ptiklad pouziti je uveden nize. Po
provedeni rozbéhu pohonu ze sité rozepne stykac Mg2 a sepne styka¢ Mg3. Povel chodu FW nebo RV
je jiz zadan. Spolu se sepnutim Mgl nasleduje i impuls na CS. Po odeznéni tohoto impulsu ¢eka ménié
po cas nastaveny parametrem b003.

Po prob¢hnuti ¢asu b003 ménic porovna otacky motoru s frekvenci nastavenou v b007 a dle tohoto
porovnani provede start. Pokud zareaguje ochrana zemniho spojeni ELB, obvod sitového rozbéhu
nepracuje. Vyzadujete-li zpétné hlaSeni o stavu obvodu sit'ového rozbéhu, lze je odvodit od napajeci
sit¢ za ELBC. Jako spinace FWY, RVY, CSY pouzijte ovladaci relé. Schéma zapojeni a casovy
diagram spinani je uveden nize.

b003: Cekani pied restartem
b007: Nastaveni porovnavaci frekvence
C001-C005: Volba inteligentni svorky

Pokud nastane vypadek ménice na nadproudovou ochranu prodluzte ¢as zadany v parametru b003.

Pokud je méni€ pfipojen k siti soubézné s motorem (nebo diive) neni nutné pouzit funkci a svorku CS,
ale 1ze téz pouzit funkci zachyceni béziciho motoru. (Vice informaci v odstavci RESET (RS)).

Schéma zapojeni a Casovy diagram pro rozb'\ﬁvth2 pohonu ze sité.
9

5o
5o
o
NFB ELBC Mg1 Mg3 THRY
—m—g'b_\\ i | so—IR Ul—oco ;
—0co—70To AV gio—{ S V I—oc o ;
—0Gco—o0 0o olo—| T W —oc o— !
Ro
To
:’ || H
1y O
[j [
L
— T AL1
VY S5 Fw AL2
N o— —
RVY ¢ & O—i—:— RV ALO
J— ! T
CSY § Soitcs
[
= CM1
\
Provoz z méni¢e — provoz ze sité Provoz ze sité — provoz z ménice
o] | o
Cas mezi rozepnutim Mg2 a
ON Motor ON N—— sepnutim Mg3
@ = @ ;
T 1
Obvykla doba trvani 0,5 + 1,0 s
S, = ©) o
b003 IPS WAIT |
3 ’ 0
Vystupni frekvence m Vystupni frekvence : VI'CSE B !

Provoz

Porovnani frekvence a
provoz



Kapitola 4 -Vysvétleni funkce

Reset (RS) Kod

Tato funkce uvadi méni¢ do stavu pohotovosti po b003: Cekani pied restartem
hlaseni n¢které z ochrannych funkci. Reset 1ze provést | b007: Nastaveni porovnavaci frekvence
bud’ stiskem tlacitka STOP/RESET na digitalnim C102: Chovani pti povelu RESET
ovladaci, nebo sepnutim svorky RS na svorkovnici. Aby | C103: Chovani po povelu RESET-zachyceni
bylo mozné provést RESET ze svorkovnice je potieba motoru

na nekterou ze svorek piifadit hodnotu 18 (RS).

Parametr C103 urcuje chovani ménice po odeznéni signalu RESET. Dle nastaveni dojde bud’
k rozbéhu ménice od 0 Hz nebo ke startu se zachycenim toc¢iciho se motoru.

Parametr C102 urcuje chovani ménice pti ptichodu signalu RESET v dobé kdy méni¢ hlasi n€kterou
z ochrannych funkci a v dobé normalniho chodu.

Signal RS na svorkovnici lze naprogramovat pouze na sepnuti (NO).

Pokud signal RS na svorkovnici trva vice nez 4 s, méni¢ vyhlasi chybu komunikace.

Nastavovana Funk¢ni
polozka kéd

Cekaci doba pied

Data Popis

Jednotka: [s]
b003 0,3-100 | Vyznam stejny jako v kapitole ,,Mzikovy vypadek sit&*

startem viz str. 4 - 34
Porovnavaci Jednotka: [HZ] . . .
frekvence b007 | 0,00 - 400,0 | Vyznam stejny jako v kapitole ,,Mzikovy vypadek sité

viz str. 4 - 34
Pokud méni¢ hlasi chybu dojde k jejimu zruseni
s nabéznou hranou signalu RESET. (Ptiklad 1).

00 Pokud pfijde signal RESET za normalniho chodu je
R zablokovan vystup ménice.
Chovani ménice pii TERTIION . IR
Hchodu povelu C102 P#i hlaseni chyby dojde ke zruSeni hlaSeni sestupnou
Il){ESET 01 hranou signalu RESET. (Ptiklad 2). Pokud pfijde signal
RESET za normalniho chodu je zablokovan vystup
meénice.
Na nabéznou hranu signalu dojde ke zruSeni chybového
02 v D oar SR ;
hlaseni. Pii normalnim chodu je signal neplatny.
Volba chovani po C103 00 Start od 0 Hz.
RESET 01 Start se zachycenim (Ptiklad 3).
(Priklad 1) (PFiklad 2)

s R

Poplachové Poplachové
hlaSeni hlaSeni

(Priklad 3) Pokud je v parametru C103 nastavena hodnota 01 (start s odeCtenim frekvence), je mozné
provadeét start ménice do rozto¢eného motoru zapnutim sité. Pokud je nastavena hodnota
C103,,00 (OHz start) neuplatni se ¢as b003.

Sitové napajeni

FW

Volny béh Zachyceni frekvence

Otacky motoru
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Ochrana proti neZidoucimu startu (USP) Ko6d

Funkce USP je navrzena jako ochrana proti moznému startu | C001-C005: Volba inteligentni svorky
pohonu pii obnoveni napajeni po vypadku sité a pokud

zustane zachovan signal chodu FW (RV). (Pokud tento stav

nastane zobrazi se chyba E13.)

RESET nebo rozepnuti signalu chodu zrusi chybové hlaseni. (Piiklad 1).

Pokud je chyba zruSena, ale signal chodu zlstal sepnut ménic¢ automaticky restartuje (Piiklad 2).
Pokud je povel chodu zapnut az po zapnuti sité, ménic pracuje normalné (piiklad 3).

Chcete-li pouzit funkci USP nastavte na nékterou ze svorek inteligentni svorkovnice hodnotu 13.
Nize uvedené piiklady ukazuji pouzit funkce USP.

(Priklad 1) (Priklad 2) (Priklad 3)
Napajeni Napajeni | Napajeni |
FW FW FW I—
UsP UsP USP :
RS RS RS i
Poruchové Poruchové Poruchové |
hlaseni hla&ani hlaseni i

Vystupni Vystupni / Vystupni
frekvence frekvence frekvence

Volba ovladani zadavani frekvence signaly
nahoru/dolu (motorpotenciometr) (UP/DWN)

Kod

C101: Volba paméti signalu nahoru / dol
Vystupni frekvenci ménice lze ovladat také pomoci dvou | C001-C005: Volba inteligentni svorky

signalil na inteligentni svorkovnici - nahoru / dolt.

Ptifazenim hodnoty 27 (UP) nékteré ze svorek zadame svorku pro signal nahoru, hodnota 28 (DOWN)
znamena zménu dolti. Abychom mohli pouZzivat tohoto zplsobu zadavani musime v parametru A001
zvolit hodnotu 01 nebo 02. Pii hodnot¢ 01 (svorkovnice) je mozné signaly nahoru a doliit méni pouze
pevné rychlosti.

Tato funkce nepracuje pokud mame zvoleno zadavani vnéjsim analogovym signalem, nebo mame
zvolen provoz tipovéani. Casy piebéhu pfi stisku tlagitek nahoru / dolti se ¥idi nastavenymi hodnotami
v parametrech F002, FO03 / F202, F203. Spolu s ovladanim nahoru / doli, je mozno vyuzivat i zménu
mezi prvym a druhym nastaveni fizeni (viz str. 4 - 45) eventuelné zménu mezi prvymi a druhymi
rozbéhovymi a dobeéhovymi rampami (viz str. 4 - 32). Parametrem C101 lze zvolit, zda si ma ménic
zapamatovat nastavenou hodnotu. Pfifazenim hodnoty 29 nékteré ze svorek inteligentni svorkovnice a
sepnutim této svorky lze kdykoli nulovat pamét’ nastaveni hodnoty frekvence.

Funk¢ni kéd | Data Popis
00 Nezachovavd nastavenou hodnotu. Po vypnuti a zapnuti sité¢ je hodnota
C101 frekvence takova jaka byla pred upravou signaly nahoru / dold.
01 Zapamatujte si frekvenci nastavenou signaly nahoru / dolti i pfi vypnuti a
zapnuti napajeni.
Povel k chodu
(FW, REV)
UpP
DWN | | Pokud jdou oba signaly nahoru / dol
! spole¢né, hodnota zadané frekvence
i Z— se neméni.
: TN

Vystupni frekvence
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Vnéjsi chyba (EXT) Koéd

Tato funkce umoziuje do ménice zavést ochranné hlaseni C001-C005: Volba inteligentni
z pohanéného zafizeni a zablokovat jeho vystup (kontakt relé¢, nebo svorky

vystup PLC).

Kdyz dojde k sepnuti svorky EXT ménic¢ vyhlasi chybu E12 a zablokuje vystup.
Pti pouziti této funkce ptifad’te nékteré svorce inteligentni svorkovnice hodnotu 12 (EXT).
Zruseni chyby dosahnete signalem RESET nebo vypnutim a zapnutim napajeni ménice.

Povel chodu
FW, REV

Vnéjsi porucha

Volny b&h

v

Otacky motoru

Signal
RFQFT

Poruchové hlaseni

Trivodicové Fizeni (STA, STF, F/R) Kod
Tuto funkci Ize vyuzit pro ovladani poveld start / stop C001-C005: Volba inteligentni svorky
impulsem.

Ovladani chodu A002 nastavte na hodnotu 01 (fidici svorkovnice).

Na inteligentni svorkovnici ptifad’te nékterym svorkam hodnoty 20 (STA), 21 (STP), 22 (F/R) a
ovladani bude mozné dle nasledujiciho obrazku. Kdyz je pfifazena funkce STP, svorky FW, RV nelze
pouzit. Pokud nenavolite vSechny tfi svorky, tfivodi¢ové ovladani nebude pracovat.

Pouzitim tfivodi¢ového ovladani se svorka FW (RV) stava nadbyte¢nou.

Funkce tfivodicového ovladani je zfejma z nasledujiciho diagramu.

STA ON OFF
STP ON OFF
FIR

Vystupni Vpred

frekvence
\\Vzad |/
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Nastaveni vystupnich svorek

Kazda z nasledujicich funkci mtize byt pfifazena na
vystupni inteligentni svorky (11, 12) neho na relé
hlaseni poruchy.

Kod

C021-C022: Nastaveni inteligentnich
vystupnich svorek
C026: Nastaveni funkce poruchového relé

Y

/

Data Popis Referencni polozka

00 |RUN: Signal chodu Signal chodu
01 FA1: Signal dosazeni frekvence pfi

konstantni rychlosti .

- . ”» Dosazeni frekvence

02 FA2: Signal dosazeni frekvence pfi

prekroceni nastavené hodnoty
03 | OL: Signal predbézného hlaseni pretizeni Signal predbézného hlaseni pietizeni
04 OD: Prekrocem'prlpustne regulacni odchylky Funkce PID

PID regulatoru

05 | AL: Signal hlaseni poruchy Ochranna funkce

FA3: HlaSeni zeni Cité .
06 3 aseni dosazeni pouze na urcite Signal dosazeni frekvence

hodnoté frekvence
08 | IP: Mzikovy signal st o G ‘o
9 |uv- Szitgli)z':;};)zldg;l;i S0P Mzikova chyba napajeni / chyba podpéti
1 RNT: Prekrocenvl gilstaveneho ¢asu trvani Piekrodeni &asu chodu
chodu ménice

12 ONT: llresliitriocem nastaveného Casu ptipojeni Pickroceni Casu nap4jeni
13 | THM: Teplotni varovani Urove termoelektrické zatéze
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Volba ..Jogiky* vvstupnich svorek - typ a/b

(NO/NO)

Tato funkce voli typ spinani NO nebo NC pro

svorky 11 a 12 a pro poruchové relé.
Kazdy vystup 1ze nastavovat zvIast’.
Vsechny tfi vystupy - poruchové relé, svorky 11, 12 jsou reléové.

Kod

C031-C032: Volba typu spinani svorek 11, 12

C036: Volba typu spinani pro poruchové relé

Nastavovana polozka Funkéni kod Data Popis
Volba typu spindni C031-C032 00 | A-spinani (NO) | Specifikace kontaktu
svorek 11 - 12 01  |B-spinani (NC) AC250 V5 A max.
f g 00 | A-spinani (NO) | Specifikace kontaktu
Vgﬁ:htgp;f)p;:ém C036 o |B-spinani (NC) | ALI-ALO:AC 250V SAmax
P v AL2-ALO:AC 250V 2Amax

a spinani: sepnuto znamena ON, rozepnuto znamena OFF.
b spinani: sepnuto znamenad OFF, rozepnuto znamena ON.

(1) Specifikace inteligentnich svorek 11 a 12
Specifikace inteligentnich svorek 11 a 12 je nasledujici

Uvnitf ménice

11C 1A |-

- [ 12C

12A

L]
L

L]
[

I

Specifikace kontakta
031, C032, o . Stav vystupnich Odporova Indukéni
Nastavovana | Napdjeni | Popis vystupu L oxx Loy
y svorek 11 a 12 . Z4t&z Zatez
polozka Maximum
00 ZAP ZAP ZAP AC250V, 5A | AC250V, 1A
(a spindni) VYP VYP DC30V,5A |DC30V, 1A
P VYP - VYP Minimum |DC1V ImA
ZAP VYP
(bs ()iLéni) o VYP ZAP
P VYP - VYP

(2) Specifikace vystupu poruchového relé.
Vystup poruchového relé je prepinaci kontakt, specifikace je nasledujici:

I

ALO AL2

AL1

l

Uvnitf ménice

C036 Stav vystupt
Na;(t)e;\(;;]\(/:na Napajeni | Stav ménice ALIALO AL2-ALO Specitikace kontaktli Odpor. zatéz Induk¢ni zatéz
Stav poruchy VYP ZAP Maximalné AC250V, 2A AC250V, 0,2A
DC30V, 8A DC30V, 0,6A
ZAP AL1-ALO
00 Normalni stav ZAP VYP Minimalné ACI00V, 10 mA
(a spinéni) DC5V, 100mA
P AC250,1A AC250V, 0,2A
VYP - ZAP VYP Maximalné DC30V. 1A DC30V, 0.2A
AL2-ALO
Stav poruch ZAP VYP Minimélng ACI00V, 10 mA
o1 ZAP poruely DC5V, 100 mA
(b spinani) Normalni stav VYP ZAP
VYP - ZAP VYP
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Signél chodu (RUN) Kod

C021, C022: Inteligentni vystupni
svorkovnice
C026: Poplachové relé

Tento signal je ve stavu sepnuto pouze v dobé chodu
meénice (na vystupu meénice je frekvence).

Ptritad’te hodnotu 00 nékteré z vystupnich svorek 11 nebo 12 nebo poruchovému relé. Signal RUN je
generovan i v dob¢ ¢innosti stejnosmérné brzdy.

Signal neni aktivni pokud vystupni frekvence je 0 Hz a kdyz je ménic¢ ve stavu “opakovani zachyceni
motoru”.

Diagram:

Vystupni frekvence \

RUN

Signal dosazeni frekvence (FA1, FA2, FA3) Kabd

C021/C022: Inteligentni vystupni svorky
C026: Poplachové relé

C042: Dosazeni frekvence pii rozb&éhu
C043: Dosazeni frekvence pii dobehu

Signal dosaZeni je generovan kdyz vystupni frekvence
dosahne nastaveni hodnoty.

Prifad’te hodnotu 01 (FAT - signal dosazeni pfi
konstantni frekvenci) 02 (FA2 - signal pfi prekroceni
nastavené frekvence) nebo 06 (FA3 - signal pouze pfi
nastavené frekvenci) na inteligentni vystupni svorky
nebo na poruchové relé.

Chyba vyhodnoceni signalu dosazeni je nasledujici:
Pfi sepnuti: 1 % z intervalu nastavené frekvence - maximalni frekvence (Hz)
Pfi rozpinani: 2 % z intervalu nastavené frekvence - maximalni frekvence (Hz)

Nastaveni 06 (FA3): v ptipadé rozbéhu ménice:
Pfi sepnuti: 1 % z intervalu nastavené frekvence - maximalni frekvence (Hz)

Pfi rozpinani: 2 % z intervalu nastavené frekvence + maximalni frekvence (Hz)

v ptipadé dob&éhu ménice:

Pti sepnuti: 1 % z intervalu nastavené frekvence + maximalni frekvence (Hz)
Pfi rozpinani: 2 % z intervalu nastavené frekvence - maximalni frekvence (Hz)
Nastavovana polozka | Funkéni kod Data (Hz) Popis
Dosazeni frekvence pfi C042 0,0 Zadny signal dosaZeni pfi rozb&hu.
rozb&hu 0,01 —400,0 |Signal dosazeni pii dobéhu
Dosazeni frekvence pfi Co043 0,0 Z4dny signal dosaZeni pti dob&hu
dobéhu 0,01 —400,0 |Signal dosazeni pii rozb&éhu
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(1) Signal pfi konstantni rychlosti (01: FAT)
Kdyz vystup ménice dosahne frekvence nastavené v FO01, A020, A220 nebo v nékteré z pevnych
rychlosti je sepnut signal dosazeni.
f =120 x 0.02=2.4(Hz)

Vystupni fon
frekvence
PFi rozb&hu: ON pfi 60 - 1.2=58.8(Hz)

FA1 Pi dob&hu: OFF pfi 60 - 2.4=57.6(Hz)

Nastavena {F on: 1% z max. frekvence

N @ f o frekvence F off: 2% z max. frekvence
(Pfiklad) max. frekvence f max=120(Hz)

nastaveni frekvence f set=60(Hz)
fon=120 x 0.01=1.2(Hz)

(2) Signal pti prekroceni nastavené frekvence (02: FA2,)
Kdyz vystupni frekvence ménice je vyssi nez frekvence nastavena v C042, C043 je sepnut signal
dosazeni.

co42 _______.___ /N C043 fon : 1% z max. frekvence
fon ( ) / | ( : for f orr : 2% z max. frekvence

Vystupni /

frekvence

FA2

(3) Signal pti nastavené frekvenci
Signal dosazeni je sepnut pouze tehdy, kdyz frekvence vystupu odpovida frekvenci nastavené
v parametrech C042, C043.

[ Tor \ €043
C042 7’f°ff N ] for

fon / i f on : 1% z max. hodnoty
| f ot : 2% z max. hodnoty
Vystupni |

frekvence

FA3
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Cas chodu ménice / Cas pripojeni K siti

(RNT/ONT)

Kod

b034: Nastavena hodnota upozornéni
C021-C022: Inteligentni vystupni svorky
C026: Poruchové relé

d016: Zobrazeni celkového Casu chodu

d017: Zobrazeni celkového Casu piipojeni k siti

Kdyz souctovy cas chodu ménic¢e dosahne
nastavené hodnoty b034 (RUN-¢as chodu / ON cas
pripojeni k siti) je sepnut vystup

Funk¢ni kéd Data Popis
0 Mimo funkci
b034 1 -9999 Nastaveni v desitkach hodin
1000 — 6553 | Nastaveni ve stovkach hodin (10000 + 65530) hod

(1) Cas chodu méni¢e (RNT)
Ptifad’te hodnotu 11 (RNT) nékteré z inteligentnich vystupnich svorek 11, 12 (C021, C022) nebo
poruchovému relé (C026).
Nastavte hodnotu b034.

(2) Cas piipojeni k siti (ONT)
Pritad’te hodnotu 12 (ONT) né€které z inteligentnich vystupnich svorek 11, 12 (C021, C022) nebo
poruchovému relé (C026).
Nastavte hodnotu b034.

Nucené prepnuti ovladani na digitalni panel (OPE)

Tato funkce umoziuje prenést ovladani frekvence a chodu na
digitalni panel pomoci zvolené svorky na inteligentni svorkovnici, | AOO1: Volba zadavani frekvence
1 kdyz je ovladani ve funkci A00O1 a A002 nastaveno jinam. A002: Volba zadavani chodu
Pokud je signal OPE aktivni je ovladani frekvence a chodu mozné | C001-C005: Inteligentni vstupni
z digitalniho panelu. Pokud je signal OPE neaktivni, je ovladani svorky

urc¢eno nastavenim A001, A002.
Pokud dojde k aktivaci signalu OPE za chodu ménic¢e, pohon se zastavi a k opétovnému chodu je
nutné stisknout tlacitko ,,chod* na digitalnim panelu.

Obdobn¢ je tomu i pfi deaktivaci signalu OPE. Pohon se zastavi a je nutné znovu zadat povel chodu.

Kod

Nastavovana polozka Kod Nastavovana hodnota Obsah
funkce
00 Potenciometr na digitalnim ovladaci
01 Svorkovnice
L 02 Digitalni ovladac
Volba zadavani frekvence A001 03 RS485
04 Ptidavné jednotka 1
05 Pridavna jednotka 2
01 Svorkovnice
s 02 Digitalni ovladac
2;(2)133 zadavani povelu A002 03 RSA485 |
04 Pridavna jednotka 1
05 Ptidavna jednotka 2
Volba svorky inteligentni C001- 31 OPE: Nucené ovladani z digitalniho
vstupni svorkovnice C005 panelu
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Svorka FM Kod

Signal na vystupni svorce FM mutZze zobrazovat vystupni frekvenci C027: Volba FM
nebo vystupni proud a dalsi veliCiny. Signal na svorce FM je signal b081: Nastaveni FM
s pulsng sitkovou modulaci (PWM).

(1) Volba FM

Dle nasledujici tabulky zvolte zobrazovanou veliCinu.

Volbou 03 ptitadite na svorku FM digitalni signal o vystupni frekvenci.
Ostatnimi volbami pfifazuje analogovy PWM signal.

Funk¢ni kéd | Data Popis Rozsah nastaveni
00 Vystupni frekvence (Piiklad 1) 0 — max. frekvence [Hz]
01 Vystupni proud (Ptiklad 1) 0—200 %
03 gii(‘t?;glzz)obrazem vystupni frekvence 0 — max. frekvence [Hz]
2
€027 04 | Vystupni napéti (Ptiklad 1) 0—100 %
05 Ptikon (Ptiklad 1) 0—200 %
06 | Uroven tepelného zatizeni (Piiklad 1) 0— 100 %
07 Frekvence LAD (piiklad 1) 0 — max. frekvence [Hz]
(Priklad 1) Hodnota C027: 00, 01, 04, 05, 06, 07 (Priklad 2) Hodnota C027: 03
t t
T T
Perioda T: konstantni (6.4ms) Perioda T: proménna
Stfida t/T : proménna Stfida t/T : 50%neménna

(2) Nastaveni FM
Touto funkci 1ze provést jemnou kalibraci veli¢iny nastavené na svorce FM.

Funk¢ni kod Rozsah hodnot Popis
b081 0-255 Krok 1
(Metoda kalibrace)

(1) Pripojte méfici pristroj k FM-CM1 (analogovy)
(2) Dostavte parametr b081 tak, aby méfici pfistroj zobrazoval stejnou hodnotu jako je skutecna.

(Ptiklad) Kdyz je vystupni frekvence 60 Hz, nastavte b081 tak aby pfistroj ukazoval 60 Hz.
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Svorky AM, AMI Kod \
Signal na svorkach AM a AMI, mlze zobrazovat vystupni b080: Nastaveni AM
frekvenci, vystupni proud, ptipadné i dalsi veliCiny. C028: Volba AM
Svorka AM predstavuje analogovy vystup 0 + 10 V. C029: Volba AMI
Svorka AMI ptedstavuje analogovy vystup 4 + 20 mA. C086: Nastaveni pocate¢ni
hodnoty AM
C087: Nastaveni AMI
(1) Volba AM, AMI C088: Nastaveni pocatecni
\ hodnoty AMI /
Zvolte signal dle nasledujici tabulky:
Nastav?vana Funkéni kéd | Data Obsah Rozsah zobrazeni
polozka
00 | Vystupni frekvence 0 + max. frekvence [Hz]
01 | Vystupni proud 0-—200 %
Volba funkce 04 | Vystupni napéti 0—100 %
AM / AMI €028 /€029 05 |Prikon 0—-200%
06 | Uroven tepelného zatizeni 0—-100 %
07 | Frekvence LAD 0 + max. frekvence [Hz]

(2) Nastaveni AM, AMI
Touto funkci lze provést jemnou kalibraci signal na svorkach AM, AML.

Nastavovand polozka | Funkéni kod Data Popis
Nastaveni AM 030 0255 Iggztgvenl b080 provadéjte az po nastaveni
Nastaveni poc¢atku AM C086 0,0 — 10,0 | Jednotka: [V]

Nastaveni C087 provadéjte az po nastaveni
C088
Nastaveni pocatku AMI C088 0,0 — 20,0 | Jednotka: [mA]

Nastaveni AMI C087 0-250

Vnéjsi termistor (TH)

Pokud je vas motor vybaven termistory pro ochranu proti
pretizeni, 1ze provést jejich vyhodnoceni v ménici.
Termistory pfipojte mezi svorky TH a CM1.

Nasledujici parametry nastavte dle pouzitého termistoru.

Kaéd —_—
b098: Volba termistoru

b099: Uroveii hlageni poruchy
CO085: Nastaveni termistoru )

Funkéni | Nastavovana
Nast 4 polozk: , Obsah
astavovana polozka Kod hodnota sa

00 Mimo funkci (Funkce ochrany termistorem neni

. vyuzita)
Volba termistoru b098 01 Pro termistor s pozitivni charakteristikou PTC
02 Pro termistor s negativni charakteristikou NTC
Uroveti hlaseni Jednotka: 02 .
b099 0-+9999 | Nastavte Groven odporu odpovidajici chybovému

oruch "y )
P Y stavu pouzitého termistoru.

Tento parametr pouZzijte k nastaveni zesileni
signalu z termistoru.

Nastaveni termistoru CO085 0,0 = 1000
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Inicializace (navrat k tovarnimu nastaveni) Kod

b084: Volba inicializace
b085: Volba dat pro inicializaci

Kdykoliv v pribéhu prace s méni¢em je mozny navrat k tovarnimu
nastaveni v§ech parametrii. Pamét’ chyb Ize také kdykoliv smazat,
nastanou-li v§ak néjaké potize, lze jen t€zko urcit jejich pficinu
pokud smazete pamét’ chyb. Postup inicializace je nasledujici.

Nastavovana polozka | Funkéni modus | Data Popis

00 |Pouze maze pamét’ chyb.

Pouze inicializuje parametry.

Volba inicializace b084 01 | Hodnoty vSech parametr( se vrati do tovarniho
nastaveni.

02 | Maze pamét chyb a provadi inicializaci.
00 |Inicializa¢ni data pro Japonsko

Volba dat inicializace b085 01 |Inicializa¢ni data pro Evropu
02 |Inicializacni data pro Ameriku

(Metoda inicializace)
Po nastaveni pfedchozich parametrii postupujte nasledovné:

POWER

RUN HITACHI ©aanru RUN HITACHI ©anrm RUN HITACHI ©
o o o

o
PRG He PRG He PRG
°(8.8.8.8):: O JPk °[d00 Y
o\FoI o oOA]KW .‘ Op kw
O% O%
o

& @ O & @ O & @ O
©o® OB OB

H:
o

iz
\
ﬂKW
%

© 0000

(1) Stisknéte a drzte tlacitko (2) V priibéhu inicializace (3) Jakmile se objevi na displeji
FUNC, UP, DOWN na digitdlnim Udzj nahofe je pro digitalni ovladag tdaj d001,

.. .. . , inicializaci pro Japonsko L. . N
olvlfgjc% I;:ZEIT st;sl;r;?;e (2’1 (i)gst te) ostatni jsou uvedeny nize. inicializace je ukoncena.
tlacitko . Jakmile udaj na
displeji zacne blikat a rotovat
pust’te vSechna tladitka.

V prubéhu inicializace pro Evropu.

V prubéhu inicializace pro Ameriku.

V pribéhu mazani paméti chyb.

e —

\ Jednotlivé segmenty rotuji ve

sméru matematicky kladném.
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Yolba zobrazovanych parametrii Kod

Touto funkci lze omezit pocet zobrazovanych (a nastavovanych) b037: Volba zobrazovanych

parametrt. parametrti
U001-U012: Uzivatelska volba
Nastavovana polozka | Funkéni kod Data Popis
00 Zobrazi se vSechny parametry
Individualni volba zobrazeni (volbou nastavenych
Volba v L ;
, 01 hodnot uré¢itych parametry lze eliminovat zobrazeni
zobrazovanych b037 nékterych funkef). Piklad 1,
parametru 02 Zobrazi se pouze parametry zadané do funkci
U001 + U012 a parametr b037.
v , ne Nepfifazeno
Uzivatelské volba | U001-U012 d001-P002 | Parametry, které se maji zobrazit

(Priklad 1) Néasledujici tabulka zobrazuje navaznosti mezi nékterymi funkcemi napt. dle 4: Pokud nastavite
parametr A019 na hodnotu jinou nez 00 a do parametru b037 nastavite hodnotu 01 pak se nebudou zobrazovat

parametry A028 + A035.

Parametr na jehoz . .
5 hodnoté Zavisi Parametry, které se nezobra.m pokud
Cislo 1w Data hodnota fidiciho parametru je rozdilna Poznamka
zobrazeni dal$ich . «
parametré. od hodnoty uvedené v kolonce ,,data“.
1 A005, A006, AO11-A016, A101-
) A001 01 A105, A111-A114, C081-C085, Funkce svorek 0, 01, 02
C121-C123
3 A002 01, 03, 04, 05 b087 Funkce tlac¢itka STOP
4 C O(I)A‘lo-lcg() 05 02, 03?00 1,05 A028-A035 (Pozn.) Volba pevnych rychlosti
5 A044 02 b100-b113 Volba metody fizeni
6 A051 01 A052-A061 Rizeni ss brzdy
7 A071 01 A072-A076, C044 Funkce PID
8 A094 01 A095-A096 Druhé ¢asy rozb&éhu a dob&hu
9 b013 02 b015-5020 Charakteristika termoelektrické
ochrany
10 b021 01,02 b022-b023 Omezeni pretizeni
11 b024 01, 02 b025-b026 Omezeni pretiZzeni 2
12 b095 01,02 b090 Funkce brzdy BRD
A203, A204, A220, A241-A244,
13 C001-C005 08 A261, A262, /;;22193%, A293,b212, 2. nastaveni fizeni
14 11 b088 Volny dob¢h
15 Cozé(’)zc 60 22, 02, 06 C042-C043 Signaly dosazeni frekvence
A294 01 Druhé nastaveni druhych cast
16 C001-C005 08 A294-A296 rozbéhu a dob&hu
17 B098 01, 02 b099, C085 Funkce termistoru
18 C001-C005 06 A038, A039 Tipovani
19 A097 01, 02,03 Al31 Konstanta rozb&hové kiivky
20 A098 01, 02, 03 A132 Konstanta dobéhové kiivky
21 27,28,29 C101 Volba NAHORU/DOLU
22 C001-C003 18 Cl102 Volba RESETu

(Pozn.) I ptesto, Ze ptipojite k vybéru jednotlivé data A019, C001-C005, ale neprovedete nastaveni, pak se A028 —

AO035 nezobrazi.
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Stabiliza¢ni faktor Kod

Touto funkci lze zlepsit stabilitu pohonu, pokud se v chodu objevi | HO06/H206: 1./2. Stabiliza¢ni
nestabilita. faktor
Kdyz se v chodu motoru objevi nestabilita, provéite nastaveni
parametru (HO03/H203) a nastaveni poctu polt (H004/H204).
Pokud jsou tyto parametry nastaveny odli§né od parametrii vaseho motoru opravte toto nastaveni.
Pokud je odpor R1 vami uzitého motoru nizsi nez R1 standardniho motoru, zvysujte pozvolna hodnotu
parametru HO06/H206.
Nize uvedené dva parametry mohou téZ napomoci pii stabilizaci pohonu.

(1) Snizeni taktovaci frekvence (b083)

(2) Snizeni zesileni vystupniho napéti (A045)

Nastavovana polozka Funk¢ni kod Data Popis
o Jednotka: [%]
Napetové zesileni AO45 20, - 100, SniZte, pokud se objevi nestabilita.
0,5-12,0
, (11 az 75 kW) |Jednotka: [kHz]
Nosnd frekvence b083 0,5 - 8,0 Snizte, pokud se objevi nestabilita.
(90 az 132 kW)
Stabiliza¢ni faktor HO006/H206 0, - 255, Zvyste, pokud se objevi nestabilita.

Volba chovani pri vyskytu chyby pridavného zarizeni Kod

Pokud dojde k chybé¢ vyvolané nékterou z ochrannych funkci P001: Reakce na chybu pfidavné

vlivem ptidavné jednotky, je mozné zvolit jak ma méni¢ na tuto jednotky 1
chybu reagovat a zda ma pokracovat v chodu. P002: Reakce na chybu ptidavné
jednotky 2
Nastavovana polozka | Funkéni kod | Data Popis

TRP: M¢ni¢ zablokuje vystup a hlasi poruchu pii

Chovani pfi vzniku 00 . .

ku chyby piidavné jednotk
chyby pridavné P001 / PO02 ;ﬁ;uhiily ipﬂ avze VJ;;;(O hyb —
jednotky o1 : Méni¢ ignoruje chyby a pokracuje

V provozu

Konstanty motoru

Kod

HO003/H203: 1./2. volba velikosti motoru
HO004/H204: 1./2. volba poc¢tu poli motoru

Ob¢ konstanty nastavte dle pouzitého motoru.

Pokud mate pfipojeno vice motori paralelné nastavte
hodnotu H003, ktera je nejblize celkové velikosti
pripojenych motorti.

Pokud neprovedete spravné predchozi nastaveni mtize dojit pti pouziti automatického boostu
(A041/A241) k nestabilité¢ pohonu a snizeni momentu.
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Komunikace ﬁ Kod ﬁ
A

Vnéjsi komunikace ménice s nadfazenym systémem 001: Volba zadavani frekvence
je moznd po protokolu RS485. Funkce komunikace je| A002: Volba zadani povelu chodu
standardnim vybavenim ménice a ptipojeni se C070: Volba zadavani dat
provede na svorkovnici TM2. C071: Rychlost komunikace
C072: Komunikac¢ni kod
C073:Komunikacni bit

C074: Komunikacni parita

C075: Komunikacni stop bity

(1) Specifikace komunikace C078: Komunikaéni ¢as ¢ekéani /
Polozka Specifikace Poznamky
Rychlost pfenosu 2400/4800/9600/19200 bps Volba pomoci
digitalniho ovladace
Metoda komunikace Poloduplexni komunikace
Metoda synchronizace | Pfenos stejnosmérnym proudem
Ptenosovy kod ASCII kod
Metoda pienosu Ptenos od nejnizsiho bitu
Komunikacni interface | RS485
Datovy bit 7/8 bit Volba pomoci
digitalniho ovladace
Parita Z4dna/suda/licha Volba pomoci
digitalniho ovladace
Stop bit 1./2. bit Volba pomoci
digitalniho ovladace
Startovaci metoda Jednocestny start na povel ze strany nadfazeného
systému
Cas ¢ekani 10 — 100 (ms) Nastaveno digitalnim
ovladacem
Forma pfipojeni 1 : N (N=max. 32) Cislo stanice
nastaveno digitalnim
ovladacem
Indikace chyby Preteceni/Fleming/BCC/Vertical/Horizontal parity
<RS485 specifikace a propojeni..>
Pro komunikaci RS485 je urcena svorkovnice TM2 na fidici desce ménice.
Zkraceny Popis
idici Kovni nazev
Iaict svorkovnice SP Vysilani / Pfijem + strana
SN Vysilani / Pfijem — strana
RP Svorka pro ukoncovaci odpor
SN Svorka pro ukoncovaci odpor

Ridici deska
PCB
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Vsechny ménice pfipojte paralelné dle nize uvedeného obrazku. Je nezbytné v posledniho ménice
provést spojeni svorek RP a SN (toto spojeni provedte i kdyz komunikujete pouze s jednim méniem).
Spojenim RP a SN se zvysi odpor svorkovnice a nedochazi k odraziim signalu.

Vngjsi p| 7 ]
fidici \ . C
zafizeni
- Tl
SP SN RP SN SP SN RP SN SP SN RP SN
(2) Nastaveni
Nasledujici nastaveni je nutna provést pro provoz komunikace RS485.
Nastavovana polozka | Funkéni kod | Nastavovana hodnota Popis
02 digitalni ovladac
\ 03 RS485
Datové prikazy €070 04 Pridavné zafizen |
05 Ptidavné zafizeni 2
02 Test smycky
03 2400 bps
Rychlost pfenosu Co071 04 4800 bps
05 9600 bps
06 19200 bps
Nastaveni pozadovaného ¢isla
Komunikagni kod Co72 1232 ménice. Je nutn€ provest, pokud
komunikujete s vice jednotkami
zéroven.
7 7 bit
K ika¢ni bit C073
omunikac¢ni bi g 2 bit
00 Zadna
Parita C074 01 Suda
02 Licha
IV 1 1 bit
Komunikacni bit CO075 ) > bit
Cas prodlevy C078 0 az 1000 Jednotka: [ms]
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(3) Komunikaéni protokol
Nize na obrazku je znazornén priubéh komunikace.

Vn&jsi Hidici (1)
zatizeni
Z >
Méni¢ C078 *
V 2
Cas prodlevy (C078)

Komunikace vypada nasledovné:

(1) : Posloupnost vyslana vné€jsim fidicim zafizenim do ménice

(2) : Posloupnost, kterou méni¢ odpovida do vnéjsiho fidiciho zafizeni

Posloupnost (2) je odpovedi na posloupnost (1) z vnéjSiho tidiciho zatfizeni. Méni¢ neni nikdy
aktivni tj. nezac¢ina nikdy komunikaci, vzdy odpovida.

Nize jsou uvedeny ptikazy.

Seznam prikazi

Pouziti koédu pro
Ptikaz Popsany piikaz vSechny stanice Poznamky
hromadné
00 Vpted/Vzad/Stop O
01 Nastaveni zadani frekvence ©)
02 Nastaveni inteligentni svorkovnice O
03 Souhrnné precéteni zobrazovanych dat X
04 Precteni stavu ménice X
05 Precteni paméti chyb X
06 Ptecteni 1. nastavované polozky X
07 Nastaveni 1. nastavované polozky O
08 Vraceni kazdé polozky do ptivodni O Tato funkce nefunguje, pokud
hodnoty nenastavite do b084 hodnotu
09 Test zda nastavena hodnota miize byt X 01 nebo 02.
zapsana do EEPROM nebo ne
0A Zapis nastavené hodnoty do O
EEPROM
0B Piepocet interni konstanty O
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Vysvétleni vSech prikazi nasleduje:

(1) Piikaz 00: Ridi povel vpied, vzad a stop (Pro pouziti tohoto piikazu je potieba nastavit A002
na hodnotu ,,03%.)

Prenasena posloupnost

Format
| STX |Kod |Piikaz | Data | BCC | CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (zacatek textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Cislo ptijimajiciho ménice 2 byte 01-32, a FF (vSem stanicim)
Piikaz Prenaseny piikaz 2 byte 00
Data Pienasena data 1 byte (Pozn 1) Reference
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR koédu, piikazu a dat
CR Kod tizeni (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)
(Pozn. 1)
Data | Popis Pozn.
0 Stop
1 Vpted
2 Vzad
(Ptiklad) Kdyz transformujeme ptikaz vpted do kodu 01:
(STX)/01/00/1/(BCC)/(CR) » 02/30 31/30 30/31/33 30/0D
Konverze ASCII

Odpovédni posloupnost
Normalni odpovéd’: viz 4-72 — (i)
Nenormalni odpoveéd’: viz 4-72-(ii)

(i1) Ptikaz 01: volba frekvence (Pro pouziti tohoto piikazu je potfeba nastavit AOO1 hodnotu na ,,03.)
Prenasena posloupnost

Format
| STX |Kod |Piikaz | Data | BCC | CR |

Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (zacatek textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Cislo ptijimajiciho ménice 2 byte 01-32, a FF (vSem stanicim)
Piikaz Prenaseny piikaz 2 byte 01
Data PrenasSena data desitkovy 6 byte (Pozn 2) Reference

desitkovy ASCII kéd
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kédu, ptikazu a dat
CR Kéd tizeni (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)

(Pozn. 2) KdyZ pozadujete nastavit 5 Hz

(STX)/01/01/000500/(BCC)/(CR)
ASCII konverze o 02/30 31/30 31/30 30 30 35 30 30/30 35/0D
Pozn.) data jsou 100x vé&tsi nez nastavena hodnota
Piiklad) 5(Hz)=» 500 000500— 30 30 30 35 30 30

Odpovédni posloupnost
Normalni odpovéd’: (4) - i Reference
Nenormalni odpovéd: (4) - ii Reference
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(iii) Ptikaz 02: Nastaveni stavu inteligentnich svorek
Pienéasena posloupnost
Format
|STX [ Kod |Piikaz | Data |BCC [CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (zacatek textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Cislo ptijimajiciho méni¢e 2 byte 01-32, a FF (vSem stanicim)
Ptikaz Pienaseny piikaz 2 byte 02
Data PrenasSena data 16 byte (Pozn 3)
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, ptikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Kod fizeni (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)
(Pozn. 3) Data (Sestnactkove) inteligentnich svorek a obsah.
(detailné viz funkce inteligentni vstupni svorkovnice)
Data Popis Data Popis
0000000000000001 | FW: Povel vpied 0000000000100000 | STA: 3 vodiCovy start
0000000000000002 | RV: Povel vzad 0000000000200000 | STP: 3 vodi¢ovy stop
0000000000000004 | CF1: Pevna rychlost 1 (binarng) | 0000000000400000 | F/R: 3 vodi¢ovy vpied
0000000000000008 | CF2: Pevna rychlost 2 (binarng) | 0000000000800000 | PID: volba PID
0000000000000010 | CF3: Pevna rychlost 3 (binarng) | 0000000001000000 | PIDC: Nulovani PID
0000000000000020 | CF4: Pevna rychlost 4 (binarng) | 0000000002000000 -
0000000000000040 | JG: Tipovani 0000000004000000 -
0000000000000080 | DB: Vn¢jsi ss brzdéni 0000000008000000 | UP: Nahoru viz 4 - 49
0000000000000100 | SET: Druhé nastaveni fizeni 0000000010000000 | DWN: Doli viz 4 - 49
0000000000000200 | 2CH: Volba druhych 0000000020000000 | UDC: Nulovani viz 4 - 49
rozbéhovych a dob&éhovych casi
0000000000000400 - 0000000040000000 -
0000000000000800 | FRS: Volny dobéh 0000000080000000 | OPE: Nucené piepnuti ovladani
na operacni panel
0000000000001000 | EXP: Vngjsi chyba 0000000100000000 | SF1: Pevna rychlost (bitove)
0000000000002000 | USP: Ochrana proti nezadoucimu | 0000000200000000 | SF2: Pevna rychlost (bitove)
startu viz. 4 - 49
0000000000004000 | CS: Spinani pohonu ze sité 0000000400000000 | SF3: Pevna rychlost (bitove)
viz 4 - 47
0000000000008000 | SFT: Softwarovy zdmek 0000000800000000 | SF4: Pevna rychlost (bitove)
viz 4 - 45
0000000000010000 | AT: Volba analogového zadavani | 0000001000000000 | SF5: Pevna rychlost (bitove)
proud/napéti
0000000000020000 - 0000002000000000 | SF6: Pevna rychlost (bitove)
0000000000040000 | RS: Reset 0000004000000000 | SF7: Pevna rychlost (bitove)
0000000000080000 - 0000008000000000 | OLR: Nastaveni povoleného
pietiZzeni

Priklad) Nastaveni svorek vpted, pevna rychlost 1, pevna rychlost 2 bude v koédu 01 vypadat nasledovné.
0x0000000000000001+0x0000000000000004+0x0000000000000008 = 0x000000000000000D
pak pienasena posloupnost je:
(STX)/01/02/000000000000000D/(BCC)/(CR)
Odpovédni posloupnost
Normalni odpovéd’: viz str. 4 - 72 - (i) Reference
Nenormalni odpovéd’: viz str. 4 - 72 - (ii) reference
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(iv) Ptikaz 03: Tento piikaz Cte data zobrazeni

Ptfenosova posloupnost

Format
| STX | Kod | Piikaz |BCC |CR | Odpovédni posloupnost
Vysvétleni Velikost dat Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Potadové ¢islo ménice 2 byte 01-32
Piikaz Pienaseny piikaz 2 byte 03
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, ptikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) 1 byte CR (0x0D)
Formét
[STX | Kod | Data |BCC [CR |
Vysvétleni Velikost dat Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kéd Potadové ¢islo ménice 2 byte 01-32
Data Data 104 byte (Pozn. 4) reference
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, ptikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) 1 byte CR (0x0D)
(Pozn. 4) Hodnoty zobrazeni
Polozka monitoru Jednotka | Nasobitel Ve(llliost Vysvétleni
Vystupni frekvence Hz x100 8 byte | Desitkovy ASCII kod
Vystupni proud A x10 8 byte | Desitkovy ASCII kéd
Smér otaceni - - 8 byte | O: stop, 1: vpied, 2: vzad 5
Zp. vazba PID % x100 8 byte | Desitkovy ASCII kod 2,
Zobrazeni inteligentnich vstupt - - 8 byte |Pozn.5) <
Zobrazeni inteligentnich - - 8 byte | Pozn. 6) i
vystupt i
Zobrazeni konvertované - x100 8 byte | Desitkovy ASCII kod !
hodnoty frekvence i
- - - 8 byte | (00000000) ,.vycpavkova“ data | !
Zobrazeni vystupniho napéti v x10 8 byte | Desitkovy ASCII kod g
Zobrazeni piikonu kW x10 8 byte | Desitkovy ASCII kod 5.
- - - 8 byte (00000000) ,,vycpavkova“ data | <
Doba béhu h x1 8 byte | Desitkovy ASCII kod
Cas piipojeni k siti h x1 8 byte | Desitkovy ASCII kod
(Pozn. 5) Zobrazeni stavu inteligentnich (Pozn. 6) Zobrazeni stavu vystupnich
vstupnich svorek inteligentnich svorek
Polozka Data Polozka Data
Vpted 00000001 AL 00000001
1. svorka 00000002 1. svorka 00000002
2. svorka 00000004 2. svorka 00000004
3.svorka 00000008
4. svorka 00000010
5. svorka 00000020
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W) Ptikaz 04: Tento ptikaz ¢te stav menice
Ptfenosova posloupnost
Format
| stx | Kod | Prkaz | BCC | CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Potadové ¢islo ménice 2 byte 01-32
Prikaz Data 2 byte 04
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, piikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)
Odpovédni posloupnost
Format
| STX | Kéd | Daa | BcCC | CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Poradové ¢islo ménice 2 byte 01-32
Data Data 104 byte (Pozn. 7)
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, ptikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)

Pozn. 7:Data zobrazujici stav ménice jsou slozena ze tfi nasledujicich faktori [A), B), C)].

Data | Status A | Status B | Status C | 00 (reservation) |
Stav ménice A) Stav ménice C)
Kod Status Kod Status
00 Pocate¢ni stav 00 -
01 Stejnosm. napéti pii cekani 01 Stop
02 Ve stopu 02 Rychlost dobéhu
03 V chodu 03 Konstantni rychlost
04 Ve volném dobéhu 04 Rychlost rozbéhu
05 V tipovani 05 Vpied
06 V brzdéni 06 Vzad
07 Ve Cteni frekvence 07 Ptechod z chodu vpied do chodu
08 V opakovaném startu vzad
09 V podpéti 08 Ptechod z chodu vzad do chodu vpied
10 V chybé 09 Start vpred
11 V ¢ekani po RESET 10 Start vzad

Stav ménice B)

Kéd | Status

00 Ve stopu
01 V chodu
02 V poruse
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(vi) Piiklad 05: Cteni dat paméti poruch
Ptenosova posloupnost

Forméat
STX | Kod | Piikaz BCC [CR |

Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Poradové ¢islo ménice 2 byte 01-32
Prikaz Data 2 byte 05
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, piikazu a dat

viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)
Odpovédni posloupnost
Formét

STX | Kod | Data BCC |CR |

Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Poradové ¢islo ménice 2 byte 01-32
Data Vsechny hodnoty zobrazeni | 440 byte (Pozn. 8)

paméti chyb
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, piikazu a dat

viz str. 4 - 73 (5)

CR Ridici kod (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)

(Pozn. 8) Zobrazeni historie chyb obsahuje poslednich 6 chyb a celkové pocitadlo chyb (8 byte).

‘ Celkovy pocet chyb Zapamatovana chyba 1. ‘ --- ‘ Zapamatovana chyba 6 ‘
Zobrazeni polozky Jednotky | Nasobek | Velikost dat Poznamky
Pficina chyby - - 8 byte =
Stav ménice A) - - 8 byte 5
Stav ménice B) - - 8 byte n
Stav ménice C) - - 8 byte !
Vystupni frekvence Hz x10 8 byte Desitkovy ASCII kod i
Celkovy cas chodu hodiny x1 8 byte Desitkovy ASCII kod i
Vystupni proud A x10 8 byte Desitkovy ASCII kod :U
Y}'fstupni napéti A" x10 8 byte Desitkovy ASCII kod g_
Cas piipojeni k siti hodiny x1 8 byte Desitkovy ASCII kod ”‘




Kapitola 4 - Vysvétleni funkce

(vii)  Piiklad 06: Cte 1. nastaveni
Ptenosova posloupnost
Format pienosu

[STX | Kod | Pikaz | Parametr | BCC |CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Poradové ¢islo ménice 2 byte 01-32
Piikaz Prenaseny piikaz 2 byte 06
Parametr | Cislo parametru dat 4 byte (Pozn. 9)
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, ptikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)

(Pozn. 9) Retézec parametrii

F001-, A0O1-, b001-, CO01-, HOO03-, POO1-

Odpovédni posloupnost

Format
Normalni odpovéd’: viz str. 4 - 72(i)
| STX | Kéd | ACK | Daa | BCC | CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Potadové ¢islo ménice 2 byte 01-32
ACK Ridici kod ACK - rozpoznani | 1 byte ACK (0x06)
Data Data (desitkovy ASCII koéd) | 8 byte (Pozn. 10)
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, piikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)
(Pozn. 10) Kdyz jsou zvolenou polozkou data, tento piikaz vysilé a pfijima dle potfadového ¢isla
ménice.
(viii)  Prikaz 07: Nastavuje 1. nastaveni
Ptenosova posloupnost
Formét
| STX | Kod | Piikaz | Parametr | Data | BCC | CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Poradové ¢islo ménice 2 byte 01-32, FF(vSem stanicim)
Piikaz Prenaseny piikaz 2 byte 07
Parametr | Cislo parametru dat 4 byte (Pozn. 9)
Data Data parametru (desitkovy 8 byte (Pozn. 10)
ASCII kod)
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kédu, piikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)

Odpoveédni posloupnost
Normalni odpoved’: viz str. 4 - 72 (i)
Nenormalni odpoveéd’: viz str. 4 - 72 (ii)
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(ix) Prikaz 08: Nastavuje vSechny parametry do zdkladniho nastaveni.

Tento ptikaz pracuje spolecné s parametrem b084. Pokud je hodnota b084 - 00 pak pouze
maze pamét’ chyb.
Pfenasena posloupnost

Format
| stx | Kod | Prkaz | BCC | CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Poradové ¢islo ménice 2 byte 01-32, FF(vSem stanicim)
Ptikaz Prenéseny piikaz 2 byte 08
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kédu, piikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)
Odpovédni posloupnost
Normalni odpoved’: viz str. 4 - 72 (i)
Abnormalni odpoved’: viz str. 4 - 72 (ii)
x) Prikaz 09: Testuje, zda je mozné zapsat nastavena data do EEPROM nebo neni.
Ptfenosova posloupnost
Format
| stx | Kod | Prkaz | BCC | CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Potadové ¢islo ménice 2 byte 01-32
Piikaz Prenaseny piikaz 2 byte 09
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, ptikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)
Ptenasena posloupnost
Format
| STX | Kod | ACK | Daa | BCC | CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Pozadované ¢islo ménice 2 byte 01-32
ACK Ridici kod ACK - rozpoznani |1 byte ACK (0x06)
Data Data 2 byte Rozpéti 01
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, ptikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) 1 byte CR (0x0D)

Normalni odpoved’: viz str. 4 - 72 (i)
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(xi) Ptikaz 0A: Uklada nastavena data do EEPROM

Pfenasena posloupnost

Format
STX | Kod | Piikaz BcC | cr |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Potadové ¢islo ménice 2 byte 01-32
Ptikaz Prenaseny piikaz 2 byte 0A
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kédu, piikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)

CR Ridici kod (Carriage Return) | 1 byte CR (0x0D)

Odpoveédni posloupnost
Normalni odpoved’: viz str. 4 - 72 (i)
Nenormalni odpovéd’: viz str. 4 - 72 (ii)

(xii)  Ptikaz 0B: Pfepocitava vnitini konstantu

Tato funkce je nezbytna pokud po RS485 zménite parametry - pocet polti motoru a velikost
motoru.

Pfenasena posloupnost

Format
STX | Kod | Piikaz BcC | R |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Potadové ¢islo ménice 2 byte 01-32
Prikaz PrenaSeny prikaz 2 byte 0B
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, ptikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) | 1byte CR (0x0D)

Odpovédni posloupnost
Normalni odpoved’: viz str. 4 - 72 (i)
Nenormalni odpovéd’: viz str. 4 - 72 (ii)



Kapitola 4 - Vysvétleni funkce

(4) Pozitivni odpovéd’ / negativni odpoveéd’

(1) Pozitivni odpovéd’ (normalni)

Odpovédni posloupnost

Format
| stx | Kod | AcCkK | BcC | CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Potadové ¢islo ménice 2 byte 01-32
ACK Ridici kéd (ACK rozpoznani) 1 byte ACK (0x06)
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kodu, piikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) 1 byte CR (0x0D)
(i1) Negativni odpovéd’ (abnormalni)
Odpovédni posloupnost
Format
| STX | Koéd | NAK [ Kodchyby | BCC | CR |
Vysvétleni Velikost dat | Hodnota
STX Ridici kod (Start textu) 1 byte STX (0x02)
Kod Poradové ¢islo ménice 2 byte 01-32
NAK Ridici kod (ACK rozpoznani - | 1 byte ACK (0x06)
negativni)
Kod Kod komunika¢ni chyby 2 byte (Pozn. 11)
chyby
BCC Testovaci kod bloku 2 byte Exclusive OR kédu, piikazu a dat
viz str. 4 - 73 (5)
CR Ridici kod (Carriage Return) 1 byte CR (0x0D)

(Pozn. 11) Seznam komunikaénich chyb

Kéd chyby Obsah
01H Chyba parity
02H Chyba souctu
03H Chyba posloupnosti
04H Chyba pieteceni
05H Chyba protokolu
06H Chyba ASCII kédu
07H Preteceni ptijimaciho stfadace
08H Prekroceni ptijimaciho ¢asu
11H Chyba - nenormalni ptikaz
12H -
13H Prakticky neodzkou$ena chyba
14H -
15H -
16H Nenormalni parametr
17H -

Me¢ni¢ neodpovida na vSechny komunikaéni kody.
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(5)

Jak se pocita testovaci kdd bloku - BCC

(Ptiklad) Nastavujeme pomoci piikazu 01 frekvenci 5 Hz. (Pozadované ¢islo ménice je 01)

Skladba pfenosu

~

STX Code

Command Data

BCC CR

ASCII Code

\_

01

01
000500

o]

~

(0x 02)

(0x 3031)

(0x 3031)

(0x 303030353030)

(0x 30 35)
/

(0x 0D)

BCC je vysledkem transformace dat do ASCII a vybira pomoci EXCLUSIVE OR (Xor) kazdy prvy
byte. Ve vyse uvedeném piikladé prenosové posloupnosti bude BCC vypadat dle nasledujici

kalkulace:
3%1 30 31 30 30 30 35 30 30
01 Xor
31 Xor
00 Xor
30 Xor
09 Xor
30 Xor
05 Xor
35 Xor
(Dodatek) Transformacni tabulka ASCII
Datovy znak ASCII kod Datovy znak ASCII kod
STX 02 A 41
ACK 06 B 42
CR 0D C 43
NCK 15 D 44
0 30 E 45
1 31 F 46
2 32 H 48
3 33 P 50
4 34
5 35
6 36
7 37
8 38
9 39
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(6)  Stav testovani komunikace
Testovaci stav provéiuje komunikaci po lince RS485.
(Procedura provéfovani komunikace)

1. Prosim, vyjméte odnimatelnou ¢ast svorkovnice TM2 z podkladu a proved'te test uzavienosti
smycky.

2. Prosim na digitalnim ovladaci proved'te nasledujici:
Nastavte C071 (volba rychlosti pfenosu) na hodnotu 02 (test uzavienosti smycky)

3. Vypnéte napajeni ménice (displej musi zhasnout) a nasledné jej opét zapnéte - tim dojde ke
spusténi testu.

4. Az test probehne zobrazi se na displeji nasledujici znaky:

—
|

|

o

Vysledek normalni:

Vysledek nenormalni: |le | = | = | <

5. Prosim stisknéte tlacitko RESET, tim nastavite parametr C074 do ptivodniho startu.
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4.4 Seznam ochrannvch funkci

4.4.1 Ochranné funkce

Zobrazeni | Zobrazeni na DOP
Oznadeni Popis digizﬁnim neb@m;.—,,
ovladaci L_ERRT™™
Nadproudova | Motor je pfetizen a ztraci otacky, Pti konstantni EO1 [ OC.Drive |
ochrana méni¢em protéka mezni proud a hrozi rychlosti
nebezpedi zni¢eni. Ochranny obvod Pfi dobéhu E02 OC.Decel
proudového omezeni zablokuje vystup Pii rozb&hu E03 OC.Accel
ménicCe. Jindy E04 [ OverC |
Ochrana KdyZ ochranné obvody méniée zjisti pfetizeni pohonu za¢ne [E
pretiZzeni fungovat termoelektrickd ochrana a pfi ptekroceni dovolené E05
(Pozn. 1) termoelektrické zatéze je zablokovan vystup ménice.
Ochrana Kdyz mira brzdéni ptekro¢i nastavenou hodnotu, dojde [E
pretizeni k zablokovani vystup ménice. E06
brzdného
odporu
Piepétova Kdyz mnozstvi vracené energie prekro¢i mezni hodnotu (napéti [E
ochrana v meziobvodu prekro¢i max. dovolenou mez) zareaguje obvod E07
ochrany proti piepéti a vystup ménice je zablokovan.
Chyba Pokud EEPROM ménie je vystavena nadmérnému ruseni nebo £08 [ﬂ
EEPROM nadmérné teploté dojde k zablokovani vystupu ménice.
Podpétova Pokud vstupni napéti ménice je tak nizké, ze regulacni obvody
ochrana nemohou spravné pracovat, zareaguje podpétova ochrana a dojde E09 [E
k zablokovani vystupu ménice.
Chyba CT Pokud se objevi nenormalni signal z CT (proudovy transformator) El0 [I
dojde k zablokovani vystupu ménice.
Chyba CPU Pokud dojde k nespravné funkci CPU ménice (ruSeni, teplota) Ell CPU1
vystup ménice je zablokovan
Vné&jsi chyba | Kdyz se na svorce uréené pro externi poruchu objevi poruchovy E12 [m
signdl, je vystup méniCe zablokovan.
Chyba USP Toto hlaseni se objevi pokud dojde po vypadku sité k obnoveni USP
napdjeni a meénic je ve stavu RUN, méni¢ zablokuje vystup. Tato El3
ochrana funguje pouze v pfipad¢ navoleni funkce USP.
Ochrana proti | Pfi zapnuti sit¢ meénic testuje vystup na zemni spojeni. Pti zjisténi [m
zemnimu zemniho spojeni dojde k zablokovani vystupu ménice. El4
spojeni
Ochrana proti | Pokud vstupni napéti je vyssi nez specifikovana hodnota a toto [E
prepéti na zvyseni trva déle nez 100 s, pak dojde k zablokovani vystupu El5 - :
vstupu menice.
Ochrana Pokud dojde k vypadku sité delsimu nez 15 ms je vystup menice [E
docasného zablokovan. Pokud nedojde k obnoveni napajeni v dobé : '
vypadku nastaveného ¢ekaciho ¢asu ménic¢ vyhodnoti vypadek jako vypnuti E16
napéjeni sité. Pokud zlstane sepnut povel chod, mtiZe pti obnoveni napajeni
dojit k rozb&éhu pohonu. Na tuto skutecnost je potieba byt
pfipraven, aby nedoslo ke zranéni.
Nenormalni Pokud teplota silovych spinacich prvki (napt. z divodi zastaveni [ﬂ
teplota ventilatoru) piekroci povolenou mez, dojde k zablokovani vystupu E21
menice.
Cyba Kdyz je detekovana chyba komunikace mezi CPU a vstupnimi [I
komunikace se | obvody. E23 :
vstupnim
polem
Ochrana proti | Pokud dojde k vypadku nékteré vstupni faze je vystup ménice B4 [ﬂ
vypadku faze | zablokovan.
Chyba IGBT | Pokud je zji§téno mzikové piekroéeni proudového limitu dojde E30 [I

k zablokovani vystupu ménice, aby byly ochranény silové obvody.
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Zobrazeni | Zobrazeni na DOP
Oznaceni Popis digigialnim neboD_lI;\?Vm_’m_
ovladaci _—
Chyba Pokud méni¢ detekuje vysoky odpor termistoru je vystup ménice E35
termistoru zablokovan.
Chyba Je indikovana chyba pfidavné jednotky v pozici 1. Detaily [OP1-0]~ [OP1-9]
pridavné v manudlu pfislusné piidavné jednotky. E60 -
jednotky €. 1 E69
(Pozn. 3)
Chyba Je indikovana chyba pridavné jednotky v pozici 2. Detaily E70- | [OP2-0]~[OP2-9]
pridavné v manualu pfislusné ptidavné jednotky. E79
jednotky €. 2
(Pozn. 3)
Cekani pfi Pokud napéti na vstupu ménice rapidné pokleslo, méni¢ zablokuje
podpéeti vystup a je ve stavu ¢ekani na obnoveni spravné hodnoty - -
napajeciho napéti.
Pozn. 1. Pokud nastala chyba, je mozny reset a restart az po uplynuti 10 s.
Pozn. 2. Kdyz dojde k chybé , OveTte nastavena data.
Pozn. 3. Seznam chyb piidavnych jednotek

(1) Jednotka digitalnich 1/0 (SJ-DG)

Zobrazeni na

Zobrazeni | qalkovém ovladadi
. na
Pojem Obsah digitalnim (SRW/DRW)
panelu ‘ ERR1****
Indikovéana zdvada spojeni mezi pfidavnymi jednotkami SJ-DG a | E60.[]— . -
Chyba SJ-DG | méni¢em E70.00 [OP1-0- [OP2-0f
(2) Pridavna jednotka DeviceNet (SJ-DN)
| Zobrazeni na
Zobrrlzzenl dalkovém ovladaci
Pojem Obsah digitalnim (SJ/DN)
panelu ‘ ERR1****
Chyba Chyba spojeni, pfekroceni ¢asu pti provozu DeviceNet. (Chyba E60.5 —
komunikace | muze byt také zapfi¢inéna nespravnym nastavenim P045 a ) OP1-0| |OP2-0|
. E70.00
Device Net P048.)
Duplicita Chyba je indikovana pokud vice slozek na siti ma stejnou E61.00—
MACID MACID. 71 | OP1-1  foP2-1]
Vngjsi chyba | Chyba je zobrazena, pokud je chyba hlasena nadfazenym E62.01—
systémem. E72.7 [OP1-2| |OP2-2|
Chyba Zobrazuje se, pokud dojde k piekroceni casu pfi komunikaci E69.11—
komunikace | mezi méni¢em a ptidavnou jednotkou. B7 é*u [OP1-9| |OP2-9|
ménice )




Kapitola 4 - Vysvétleni funkce

(Pozn. 4) Pokud se méni¢ nechova normalné, nebo hlasi chyby, provéite nastaveni oto¢nych a DIP
prepinacii na piidavnych deskach
(1) Jednotka digitalnich I/O (SJ-DG)

‘. A . Nastaveni .
s Otocny , Nastaveni ¢asi rozb&hu a . | Nastaveni
Pfepina¢ DIP e Nastavovana frekvence » momentové
ptepinac dobéhu Timity polohy
TYP CODE Nastavené rozliseni
Prepinaci Cislo | Nastave .
1 ) ny kod 0,01 Hz | 0,1 Hz 1 Hz Rate | 0,01 sec | 0,1sec 1 sec 1% 1 pulse
v 0 ©)
stupni
mod 1 O
,.bez 2 O
opakova 3 O
ni® 4 O
vypnut
BIN | ©FF) |—2
(Binarni 6 O
vstup
vypnut 0 ©
OFF) 1 ©) ©)
/ 2 ©)
BCD 3 @)
(Binarni | DIV
vstup | Vstupni 4 O O
zapnut | ,,d€lici* 5 O o o
ON) mod 6 @)
zapnut
o [T O O
8 ©)
9 ©)
A ©) O
B ©)

(2) Pridavna jednotka DeviceNet (SJ-DN)
Nize uvedena tabulka znazornuje metodu nastaveni prenosové rychlosti (Baud). (Pfedni pohled na
pridavnou jednotku). (+,f zobrazuje smér piepnuti DIP piepinace.)

125kbps 250kbps 500kbps
Nastaveni DIP —DR—. ON —DR—. —DR—.
NI ON [ ON
prepinace
mv v mv wil"y
L OFF OF OFF
DR1 DRO DR1DRO DR1 DRO

(Pozn.) Nepiepinejte pfepinace DR1 a DRO spolecné.
Nasledujici tabulka zobrazuje metodu nastaveni MAC ID (Pfedni pohled na ptidavnou jednotku.)
MAC ID Nastaveni DIP pfepinace
Obrazek vlevo popisuje poradi DIP prepinaci.
Dole: 0 Nahote: 1
1 Bity se zvySuji na pfepinacich zprava do leva. Pak ted
0 ! i E H i ﬂ y ySuji na prep p y

obrazek vlevo znazoriuje rovnici uvedenou nize.

025400