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1. BEZPECNOST A VAROVANI

1.1 Bezpecnost

Drive nez budete se zatizenim pracovat, piectéte si prosim peclive tuto ptirucku, a
dodrzujte jeji instrukce

Instalace, provoz a tdrzba by mély byt provadény striktné dle pokynti uvedenych v
této ptirucce, mistnich predpisii a obecné praxe.

Nedodrzeni predchozi zasady mtize vést ke ztraté zaruky vyrobce.

Pied servisnim z4dsahem na softstarteru nebo motoru odpojte veskera napajeci napéti.

Po instalaci provéite zda dovnitt softstarteru nenapadaly cizi predméty (Sroubky,
podlozky, $pony atd.)

Pti pfevozu mohlo byt se softstarterem nesetrné¢ zachazeno, proto doporucujeme pred
spusténim s motorem provérit funkei softstarteru pripojenim napajeciho napéti.

Tento produkt je navrzen ve shodé s normou IEC 947-4-2 pro zafizeni tfidy A

Jednotky RVS-DX 8 az 170 spliiuji doporuc¢eni UL a cUL.
Jednotky RVS-DX 210 az 1100 jsou navrzeny ve shod¢ s UL a cUL.

Vyuziti tohoto produktu v obytném prostfedi miize vést k radiovému ruseni, jehoz
odstranéni si vyzada dodateéné odrusovaci prvky.

1.3 Varovani

Kategorie uziti je AC-53a nebo AC53b, forma 1. Blizsi informace najdete v technické
specifikaci.

Vnitini komponenty a plo$né spoje jsou pii provozu a pfipojeni sit€ na potencialu site.
Napéti site je velmi nebezpecné a mize zpusobit traz elektrickym proudem s
nasledkem smrti.

Je-1i jednotka pfipojena na napéti site, i kdyz je fidici napéti odpojeno a motor je
zastaven, mlize se na vystupu starteru a svorkach motoru objevit plné napéti site.

Aby byla zabezpecena spravna funkce zatizeni, bezpecnost obsluhy a nemohlo dojit k
poskozeni, musi byt starter spravné uzemnén.

Zajistéte, aby na vystupni strané softstarteru nebyly pfipojeny kompenzacni
kondenzatory.

Pokud jsou pouzity kompenzacni kondenzatory, zajistéte jejich pripojeni na vstupni
strané softstarteru

Je-1i pouzit vstupni sitovy stykac, pak kompenzacni kondenzator musi byt pii vypnuti
tohoto stykace odpojeny od softstarteru.

Nezaméiite vstupni a vystupni svorky starteru.

Vyrobce si vyhrazuje pravo provedeni jakychkoliv vylepseni a modifikaci produktu bez
prredchoziho upozornéni.
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3. TECHNICKA DATA
3.1. Uvod

RVS-DX je tfeti generaci vysoce promyslenych a spolehlivych softstartérii navrzenych pro pouziti se
standardnimi, tfifazovymi, tfivodi¢ovymi (6- vodi€ovymi), asynchronnimi motory nakratko.

Zajistuji nejlepsi zplisob sniZzeni proudu a momentu pfi startu.

Softstarter RVS-DX napaji motor pii rozbéhu pomalu se zvySujicim napétim, ¢imz je zajistén mékky start,
hladky rozbéh a rozbehovy proud motoru je minimalizovan.

RVS-DX je vybaven internim relé obchvatu ovladanym vnitinim procesorem starteru. Relé spina po
ukonceni rozbéhu ¢imz snizuje ohfev a Setfi energii.

3.2. Rozsahy velikost a prislusenstvi

typ starteru Proud ° rozméry vaha
starteru ’§ = (3xvxh) (kg)
FLC (A) N
RVS-DX 8 8 D1 120x232x122 3,0
RVS-DX 17 17 D1 120x232x122 3,0
RVS-DX 31 31 D1 120x232x122 3,0
RVS-DX 44 44 D1 120x232x122 3,0
RVS-DX 58 58 D2 129x275x182 52
RVS-DX 72 72 D2 129x275x182 5,2
RVS-DX 85 85 D3 129x380x182 8,5
RVS-DX 105 105 D3 129x380x182 8,5
RVS-DX 145 145 D4 172x380x192 12,5
RVS-DX 170 170 D4 172x380x192 12,5
RVS-DX 210 210 D5 380x455x295 30,2
RVS-DX 310 310 D5 380x455x295 30,2
RVS-DX 390 390 D6 350x550x310 55
RVS-DX 460 460 D7 460x600x319 65
RVS-DX 580 580 D8 460x643x319 75
RVS-DX 650 650 D8 460x643x319 80
RVS-DX 820 820 D8 460x643x319 90
RVS-DX 950 950 D9 560x833x334 100
RVS-DX 1100 1100 D9 560x833x334 100

Poznamky: vice najdete v sekci 5 na strané 14

3.3. Volba starteru
Starter je nutné volit pfi dodrZeni nasledujicich kriterii:

3.3.1. Proud motoru a podminky rozbéhu

Volte starter s ohledem na nominalni proud motoru (FLA) uvedeny na $titku motoru (i kdyz v provozu
nebude pln¢€ zatizen). Proud motoru musi byt roven nebo mensi nez nominalni proud starteru (FLC - viz
tabulka vyse).

Softstartery RVS-DX jsou navrzeny pro praci za nasledujicich podminek:

Teplota okoli [°C] Rozbéhovy proud [A] Doba rozb¢hu [s]
300% I, 30
40 350% I, 20
400% I, 5

Maximalni pocet rozbéhil za hodinu je 4 pfi max. zatizeni, a az 10 pti lehkém zatizeni (konzultujte s
vyrobcem)

Pozn.: Pro aplikace s velkym poctem starti (polohovani) musi byt softstarter dimenzovan tak, Ze rozbé-
hovy proud motoru je roven nominalnimu proudu softstarteru (napt.:FLC=300% [,=3x FLA,
- konzultujte s vyrobcem).
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3.3.2. Napajeci napéti (mezi fazemi - sdruZené)

Jsou dostupni tfi zakladni nominalni hodnoty napéti: 400V, 480V, 600V, 690V (690V pouze pro RVS-DX
390A a vyssi).
Pozn.: hodnotu 400V je mozné pouzit v rozsahu od 200 do 400V.

3.3.3. Ridici napéti

Ridici napéti (na svorkach A1(~) — A2 (N)) napaji elektroniku a obvod pieklenuti (bypass). Pomoci
propojky lze volit dvé hodnoty napéti:

220 — 240V zc, +10%-15%, 50/60Hz (standard)

110 — 120V ¢, +10%-15%, 50/60Hz

blize v oddile 8.1 na stran¢ 49 — nastaveni irovn¢ fidiciho napéti v provozu

3.34. Dalsi moZné volby
Dalsi volitelné ptislusenstvi pro softstartery RVS-DX je uvedeno v sekci 3.3.6 na strané 7:
komunikace, analogova jednotka, iprava pro drsné prostredi, odnimatelny panel, certifikace UL a cUL.

3.3.5. Volba starteru pro rizné napét'ové rozsahy

Tabulka niZe je uréena pro standardni tfifaizové motory 1500 min"' 50Hz (4 pély)

Hodnoty uvedené v tabulce jsou pouze orienta¢ni a mohou se liSit dle vyrobce motoru

Je na zakaznikovi aby navrhnul starter tak, Zze FLA motoru nikdy neptevysil FLC
starteru

3.3.5.1. Volba starteru pro napéti 230V, 400V, 480V a 600V
Typ starteru proud vykon motoru kW [ vykon motoru kW § vykon motoru kW J vykon motoru kW
starteru pro 230V~ pro 400V~ pro 480V~ pro 600~V
FLC[A] [kW] [kW] [kW] [kW]
typ zapojeni | ve fazi §| uvnitt D | ve fazi § uvniti D } ve fazi § uvnitt D § ve fazi J uvniti D
RVS-DX 8 8 1,5 3 3 6,5 4 8 5,5 9
RVS-DX 17 17 4 8 8 12,5 9 15 12,5 22
RVS-DX 31 31 8 15 15 25 18,5 30 25 40
RVS-DX 44 44 12,5 22 25 37 25 45 30 59
RVS-DX 58 58 15 30 30 51 37 59 45 80
RVS-DX 72 72 20 37 37 59 45 80 59 100
RVS-DX 85 85 25 40 45 80 55 90 59 110
RVS-DX 105 105 30 55 55 90 59 110 80 147
RVS-DX 145 145 40 75 75 132 90 160 110 200
RVS-DX 170 170 51 90 90 160 110 200 140 250
RVS-DX 210 210 59 110 110 184 140 220 160 295
RVS-DX 310 310 90 160 160 257 200 355 257 450
RVS-DX 390 390 110 200 200 355 257 475 315 560
RVS-DX 460 460 140 220 250 400 295 560 400 670
RVS-DX 580 580 180 315 315 560 400 670 500
RVS-DX 650 650 c c c c [ c c c
RVS-DX 820 820 250 450 450 670 560 670
RVS-DX 950 950 295 500 500 670 -
RVS-DX 1100 1100 355 560 600 -

Pozn. : (c) — konzultujte s vyrobcem
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3.3.6. Informace pro objednavku:
RVS-DX 31- 400 - 230 - 0- S
typ nominalni napajeci fidici napéti volby ¢elni panel
proud napéti
Nominalni proud starteru
specifikace popis

I, starteru - FLC

8,17,31, 44, 58, 72, 85, 105, 145, 170, 210, 310, 390, 460, 580,650 , 820, 950, 1100

Napadjeci napéti starteru

specifikace popis
400 230 — 400V ac +10% -15%, 50/60Hz
480 480V ac, +10% -15%, 50/60Hz
600 600V sc, +10% -15%, 50/60Hz
690 690V sc, T10% -15%, 50/60Hz (690V pouze pro RVS-DX 390 a vyssi)
Ridici napéti starteru
specifikace popis
115 115V ¢, £10% -15%, 50/60Hz
230 230V ac, +10% -15%, 50/60Hz
Pozn.: e u jednotek RVS-DX do 310A Ize tidici napéti zménit ptimo u zdkaznika
(propojky)
e pro jednotky RVS-DX 390 a vé&tsi, je nutné urcit fidici napéti pii objednavce
Volitelné prislusenstvi starteru
specifikace popis
0 zadna volba
3M komunikaéni rozhrani RS — 485 (Modbus)
3P komunikaéni rozhrani RS — 485 (Profibus) (pouze pro RVS-DX 210 az1100) ¥
3D komunikaéni rozhrani RS — 485 (Modbus) a externi pfevod DeviceNet na Modbus'’ @
5 analogova jednotka — vstup pro termistor a analogovy vystup
8 provedeni do drsného prostiedi
D odnimatelny panel — dod4véno s kabelem 1,5m
U zkousky dle UL & cUL (pouze pro RVS-DX-8 az 170, napajeni do 600V)
Pozn.: e je-li pozadovano vice voleb najednou zapise se napf., 8+5 (drsné prostiedi a
analogova jednotka)
¢ volby musi byt instalovany u vyrobcem (nelze provést montaz u zakaznika)
o 'y rozsahu od RVS-DX 8 do RVS-DX-44 Ize instalovat pouze jednu volitelnou
jednotku — bud’ komunika¢ni nebo analogovou. Od velikosti RVS-DX 58 musi
byt instalovany ob¢ jednotky soucasné (3M+5)
o @ Komunikace Profibus je dostupna pro velikosti RVS-DX 210 a vétsi. Obg
jednotky musi byt instalovany soucasn¢ (3P+5)
e ¥ odnimatelny panel je mozny u jednotek RVS-DX 58 a vétsich
o @ je-li objednana komunikace DeviceNet, je dodavan externi prevodnik
DeviceNet/Modbus
e napajeni 690V dostupné pouze pro jednotky RVS-DX 390A a vétsi
Celni panel
specifikace popis
S standard

Piiklad objednavky:

starter pro FLC 820A, napéti sité 400V, fidici napéti 115V, kom. Modbus, analog. jednotka, uprava do
drsného prostiedi a standardni panel.
RVS-DX 820 — 400 — 115,- 3M+5+8 - S
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4. DOPORUCENE SCHEMA ZAPOJENI

4.1. Doporucené schema zapojeni

Control Mains
Voltage Voltoge
115-230Y 230-690V(6)
50/60Hz 5[]/6DH2

Il

1~

"I> I>I>
[ A A I
I | |
R AU, Stort I LD

Cantrol |(SD LU__D___DJ

(50

2y

I s Iy

Al Cl il )Z(AE Ll L2 L3

G
3 114 123 |24 W
A, Foult |
utput J_:
3 (4)
UV W

Poznamky:

(1) Pouzijte jisténi typ 2. Blize viz sekce 4.3.1.na stran¢ 10

(2) Programovani pomocného vstupu naleznete v sekci 7.6.9 na strané 42
Neni dovoleno pouZivat polovodicova relé pro ovladani digitdlnich vstupi B1 a C1.

(3) Programovani pomocného vystupu naleznete v sekci 7.6.9 na strané 42

(4) Chybové relé mize pracovat jako relé "chyba" (pti chybé sepnuto) tak i jako relé "bezchybny stav"
(pti chybé rozepnuto). Programovani chybového relé naleznete v sekci 7.6.9 na strané 42.

(5) Je-li pozadovan havarijni stop doporucujeme jej zatadit do obvodu ovladani vstupniho stykace, nebo
jisti¢e (neni v obrazku zakresleno)

(6) Silové napéti 230 az 600V je k dispozici pro vSechny modely, napéti 690V pouze pro modeny RVS-
DX 390 a vétsi.
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4.2. Doporucené schema pro zapojeni "uvnitf trojihelnika"
blize viz sekce 4.3.9 na stran¢ 12)

Mains L L L3

Voltage
L1 L2 L3

Ll L2 L3

RVS—DX| L

7y

x3 Gnd V

U v \J—! Vl
1

u vt |wi ce

M
3")_1 L1 U

uz2 |ve |we =

Ptipojeni RVS-DX uvniti D

Voltage L1 L2 L3

L2 13
[RVS—DX]

E‘ri L
x3 n

U v W

=]
a

P
<

Poznamky:

Pti pouziti zapojeni "uvniti D" doporucujeme pouzit stykace "na vstupu" (C1) nebo "uvnitt D" (C2),
abychom zabranili pfipadnému poskozeni motoru pokud by doslo ke zkratu na tyristorech softstrateru.
Pfi zapojeni stykace pouze "uvnitt D" (C2), jsou svorky motoru pod napétim i pii rozepnutém stykaci.

4.3. Poznamky k zapojeni

Varovani! Je-li softstarter RVS-DX pfipojen k s.iti, pak se mize na vystupnich svorkach objevit
plné napéti sité i pfi odpojeném napajeni fizeni. Proto je nezbytné z ditvodu
galvanického oddéleni pted softstarter zapojit odpojovaci zarizeni (stykac., jistic,
odpojovac, vypinac atd.

Kompenzacni kondenzatory a piepet'ové ochrany nesmi byt zapojeny na strané zatéze
softstarteru, pokud jsou nezbytné, pak je zapojte na stran€ napajeni starteru.
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4.3.1. Ochrana proti zkratu

Pro téidu 2 ochrany starteru proti zkratu pouzijte pojistky pro jisténi vykonové elektroniky s piislusnym I*t
dle nasledujici tabulky:

Max. I’t FERRAZ - SHAWMUT
RVS-DX [A%Sec] BUSSMAN GEC ALSTOM SIBA (IEC Style 690/700Y)
Ijm Ijm Ijm Ijm
(A] P/N [A] P/N [A] P/N [A] P/N
RVS-DX 8 400 30 FWP 30B 32 B210612 32 URD 000-32
RVS -DX 17 5,000 50 FWP 50B 63 B210615 63 6.6URD30D11A0063
RVS - DX 31 10,000 90 FWP 90B 100 V320063 100 6.6URD30D11A0100
RVS - DX 44 12,000 125 FWP 125A 100 X320063 100 6.6URD30D11A0100
RVS - DX 58 15,000 150 FWP 150A 125 X320065 125 6.6URD30D11A0125
RVS -DX 72 18,000 175 FWP 175A 160 B320069 200 SQBI1-200 200 6.6URD30D11A0200
RVS - DX 85 40,000 200 FWP 200A 200 E320371 200 SQB1-200 200 6.6URD30D11A0200
RVS -DX 105 60,000 250 FWP 250A. 250 1320375 250 SQB1-250 250 6.6URD30D11A0250
RVS - DX 145 100,000 300 FWP 300A 315 M320079 315 SQBI1-315 315 6.6URD30D11A0315
RVS -DX 170 140,000 400 FWP 400A 350 Y320480 350 SQB1-350 350 6.6URD30D11A0350
RVS -DX 210 200,000 500 FWP S00A 450 D320485 450 SQB1-450 450 6.6URD30D11A0450
RVS-DN 310 600,000 700 FWP 700A 630 H320489 630 SQBI1-630 630 6.6URD31D11A0630
RVS - DX 390 700,000 700 FWP 700A 800 T320591 800 SQB1-800 800 6.6URD31D11A0800
RVS — DX 460 800,000 800 FWP 800A 900 V320592 900 SQB1-900 900 6.6URD32D11A0900
RVS - DX 580 1,200,000 1000 FWP 1000A | 1000 W320593 900 SQB2-900 1000 6.6URD32D11A1000
RVS - DX 650 2,000,000 1200 FWP 1200A | 2x700 2xS320590 1100 SQB2-1100 1250 6.6URD33D11A1250
2X 2X 6.6URD33D11A1250

RVS - DX 820 2,000,000 1200 FWP 1200A 700 $320590 1100 SQB2-1100 1250

2X 2X 2X 2X 6.6URD33D11A1600
RVS - DX 950 4,500,000 1000 FWP 1000A 900A V320592 SQB2-1250 1600

2X 2X 2X 2X 6.6URD33D11A1600
RVS-DX 1100 | 4,500,000 1000 FWP 1000A | 900A V320592 SQB2-1250 1600
Pozn.:

Se uvedena tabulka plati pro maximalni rozb€hov Tou (0} 0 a maximaini
(1) VYge uvedena tabulka plati p imalni rozb&hovy proud do 400% FLC imalni

rozb&hovy ¢as 5s pii nomindlnim napéti 690V

(2) Jmenovita velikost se miize ménit s riiznymi vnéj$imi podminkami napf jako je teplota okoli ,

4.3.2.

Prepét’ova ochrana

nucené chlazeni apod. Prosim provéite spravnost zvolené hodnoty v katalogu vyrobce.

Prechodné zvySeni napéti miize zptisobit nespravnou funkcei softstarteru a zniceni tyristor. VSechny
jednotky RVS-DX jsou vybaveny metal-oxidovymi varistory (MOV), které je maji chranit proti
eventuelnim napét'ovym Spickam na siti.

Lze-li ptedpokladat vyskyt vysokého kolisani napéti (napétové $picky) je dobré instalovat dodatecnou
vnéjsi prepetovou ochranu.

4.3.3. Napajeni i
Napéjeci napéti 220-240V nebo 110 -120V, 50/60Hz nutné k napajeni elektronickych obvodi a
pieklenovacich relé. Tovarné nastavend hodnota je uvedena na stitku jednotky .
Toto napéti miize byt jak z uzemnéné tak i z neuzemnéné soustavy.
Do velikosti starteru 310A je mozna zména fidiciho napéti pfimo v provozu, pro vétsi jednotky je nutné
zadat uroven fidiciho napéti jiz pii objednavce a nelze ji uzZ ménit (viz sekce 8.1 na stran¢ 49)

1rizeni

(svorky Al, A2)

4.3.4. Vstup start/ stop, (nebo start pulsem) svorka B1

Vstup spinacim kontaktem. Je-li kontakt mezi A2 a B1 spojen, motor se mékce rozbiha a bézi. Rozepnutim

kontaktu je provoz ukoncen. Je-li dob&hovy ¢as rozdilny od Os jedna se o mekky dobéh.

je-li dobéhovy cas zvolen Os jedna se o okamzité zastaveni (blize viz sekce 7.6.5 na strang 35).

Pozn.: "Okamzité zastaveni" znamena okamzité ukonceni vodivého stavu softstarteru, nikoliv okamzité
zastaveni rotace stroje. Délka dob&hu stroje je zavisla na setrvaénych hmotach a tlumeni pohybu.

Je-li pomocny vstup (svorka C1) zvolen jako start / stop, pak je svorce B1 pfitazena funkce startu
impulsem (N.O.) a svorce C1 ptikaz stop trvaly kontakt N.C. (blize viz sekce 7.6.9 na stran¢ 42
Pozadujete-li havarijni stop, vloZte odpina¢ do vstupu svorek Al a A2.
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4.3.5. Pomocny vstup na svorce C1

Vlozenim kontaktu mezi A2 a C1 lze spinat nékterou z moznych programovatelnych funkci pomocného
vstupu.
Pomocnému vstupu lze ptifadit nasledujici funkce:

(1) druhé nastaveni
(2) funkce provoz z generatoru
3) nizka rychlost / reverzace

(4) vngjsi chyba

(5) vzdaleny reset chyby

(6) start / stop (svorka C1 pouzita s trvalym kontaktem NC jako "stop", svorka B1 pouzita s
impulsnim kontaktem NO jako "start" — také v sekci 4.3.4 vyse)

programovani pomocného vstupu je popsano v sekci 7.6.9 na strané 42
4.3.6. Pomocné vystupni relé (svorky 13 a 14)

Beznapétovy kontakt logiky NO, zatizitelnost 8A pii 250V s¢, max. 1800VA
zapnuti i vypnuti kontaktu mtize byt zpozdéno az o 60s.
Pomocnému vystupnimu relé mohou byt pfifazeny tyto funkce:

5. OKAMZITY — k sepnuti dojde ihned pfi p¥ivedeni povelu start a vyprieni nastaveného zpozdéni
sepnuti, a k rozepnuti po ukonceni mekkého dobéhu (pokud je zvolen) a vyprseni nastavené¢ho
zpozdéni rozepnuti.

5. UKONCENI ROZBEHU - kontakt je sepnut po ukonéeni rozb&hu a vyprieni nastaveného zpozdéni
sepnuti, a rozepnut na pocatku mékkého dobéhu (pokud je zvolen) a vyprseni nastaveného zpozdeéni
rozepnuti.

Reléovy pomocny vystup se rozepne také v pripadé chyby nebo ztraty napajeni fidicich obvodu.
Pomocny vystup se vyuziva predevsim pro:

(1) uvolnéni mechanické brzdy na motoru

(2) spoluprace s ostatnimi systémy

(3) signalizace
programovani pomocného vstupu najdete v sekci 7.6.9 na strané€ 42

4.3.7. Chybovy kontakt (svorky 23 a 24)

Beznapétovy kontakt s logikou NO, zatizitelnost 8 A pii 250V ¢, max. 1800VA

kontakt méni svoji polohu v ptipad€ vzniky chyby a vraci se pfi resetu softstarteru. Dojde-1i k vypadku
silového napajeni v dobé rozbéhu nebo chodu, kontakt bude sepnut. Chybovému kontaktu miize byt
ptifazena funkce "chyba" nebo "bezchybny stav". Programovani chybového relé naleznete v sekci 7.6.9 na
stran¢ 42.

4.3.8. Popis volitelné jednotky
4.3.8.1. Analogovy vstup a vystup (#5), (svorky Tl1, T2, Gnd, Out(-), Out(+))

Volitelna jednotka Analogové 1/O zahrnuje
dvé funkce:
e  vstup pro termistor z motoru
e analogovy vystup

Out (+)
Out (=)
Ground

S
S.
(S)|[r2
)

T
T

Dip. sw.S1

[BBGH o

Dip. Sw. 52

Off

rozmisténi na desce PS
Vstup pro termistor (svorky T1 a T2)
Lze zvolit typ charakteristiky termistoru PTC nebo NTC. Uroven chyby lze nastavit v rozmezi od
1 do 10k, piednastavena hodnota zpozdéni chyby je 2s.
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Programovani vstupu termistoru naleznete v sekci 7.6.8 na strané 40.
Zemnici svorka (svorka Gnd)

slouzi k pfipojeni stinéni kabelu od termistoru a analogového vystupu.

Analogovy vystup (svorky Out(+) a Out(-))

pomoci DIP ptepinacti Ize volit mezi vystupnimi signaly 0-10Vpc , 0-20mA, 4-20mA

Veli¢inu, ktera ma byt pfenesena pomoci analogového vstupu, Ize zvolit na strance menu
»~Parametry programovani I/O* (viz sekce 7.6.9 na strané 42):

A. 0~200% FLA (proudu motoru) - tovarné zvoleno
B 0~200% Pn

C Uginik
¢islo DIP prepinace 4-20 mA* 0-20 mA 0-10VDC
S1#1 On On Off
S1#2 On On Off
S1#3 Off Off On
S1#4 Off Off On
S2#1 On Off Off
S2#2 nepouzit nepouzit nepouzit
*tovarné zvoleno
Poznamky:

e Je velmi dulezité, aby jednotka RVS-DX byla fadné uzemnéna, a fidici modul pevné piitazen k
silové sekci
e pro piipojeni termistoru pouzijte krouceny stinény kabel

4.3.8.2 Komunikace RS485 (volitelna jednotka #3M) (svorky Out(-), Out(+))

Standardni RS485, poloduplex s protokolem ModBus, boudova rychlost 1200, 2400, 4800, 9600 Bps
Je nutné pouzit krouceny stinény dvouvodi¢ovy kabel. Stinéni je nutné zemnit na strané¢ PLC nebo PC. Pti
ovladani komunikaci musi byt na svorkach 4 a 5 ptipojeno fidici napajeni. Svorka 6 zlstava nepfipojena.

Blize viz sekce 7.6.10 na strané 44.
4.3.9. ReZim uvnitf trojuhelnika (,,uvniti D*)
4.3.9.1. Obecné informace

Je-1i softstarter RVS-DX pouzit v zapojeni "uvnitt D" jsou jednotlivé faze starteru ptipojeny v serii s
jednotlivymi vinutimi motoru (6-ti vodi¢ové ptipojeni, jaké je obvyklé pti rozbéhu D/Y). Proud
softstarterem je pouze okolo 67% (=1/1,5) jmenovitého proudu motoru. Tato skute¢nost nam dovoli pouzit
vyrazn¢ mensi jednotku RVS-DX.

Napt-.:

Pro motor s jmenovitym proudem 155A potifebujeme pro zapojeni v privodu softstarter o jmenovitém
proudu 170A. Pro zapojeni toho samého pohonu, ale se softstarterem "uvnité D" vypocteme

(155 x 67% = 104A), a zvolime jednotku RVS-DX 105.

Krom¢ cenové ispory jsou dals$imi vyhodami pouziti zapojeni "uvnitf D" mensi rozméry jednotky a méné
vyzareného vykonu formou tepla.
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4.3.9.2. Poznamky k zapojeni "uvniti* trojuhelnika"

e Zapojeni (uvniti trojuhelnika" predpoklada motor s vyvedenymi vSemi konci vinuti (6 vodict).

o Spatné zapojeni motoru miiZe zpisobit vazné poskozeni vinuti motoru.

e Je-li softstarter RVS-DX pouzit v zapojeni "uvniti D" velmi se doporucuje vradit do serie s
RVS-DX stykac (nebo vyse ze strany sité pfed motorovou ochranu), aby se zamezilo zniceni
motoru v pfipad¢ zkratu nékterého z tyristord.

e Sinusovy prub¢h proudu (pfi rozbéhu) neni dokonaly, protoze jednotlivé faze jsou spinany
nezavisle bez ohledu na ostatni.

Vysledkem je zvy3ena produkce vyssich harmonickych. Uroved vys§ich harmonickych (THD)
muze byt az dvojnasobnd oproti klasickému zapojeni softstarteru na ptivodech k motoru.

e Vlivem vyssi urovné THD Ize oc¢ekévat i vyssi otepleni motoru oproti klasickému zapojeni.

e Zapojeni sledu fazi musi byt spravné, jinak dojde k okamzité chybe¢ sledu fazi ("Phase Sequence
fault") (bez poskozeni ni softstarteru, ni motoru).

e Nelze ziskat vy$§i momenty

e Tovarn¢ nastavené hodnoty dulezité pro zapojeni "uvnitt D":

0 ...Nelze pouzit startovaci puls

...Nelze zvolit startovaci kiivku (pouze ktivka 0 !!)

...Nelze pouzit pomalou rychlost

...Nelze zrusit hlidani sledu fazi ("Phase sequence" musi byt ON)

(elNelNe]

Pozn.:
Pozadujete-li pti startu velmi vysoky rozbéhovy moment, pouzijte standardni zapojeni " na piivodech".

Varovani! Nezapomeiite:

Spatné zapojeni starteru, nebo motoru zptsobi vazné poskozeni motoru

Pokud pouzijete zapojeni "uvnitt D":
1. Je velmi doporuceno pouziti stykace v serii se starterem RVS-DX, nebo v
prediazené poloze (za motorovou ochranou), aby se zamezilo poskozeni motoru
v pripad¢ zkratu n¢kterého z tyristorti (chyba "Shorted SCR").
2. Je-li stykac zapojen v serii se softstarterem ,,uvniti D, je na svorkdch motoru
pIné napéti, i kdyz je stykacC rozpojen.

L Le 13 Ll L2 3
(CI}---—-- [+
L
3 2 c2
v V2 v V2
V1 W1 u Wi
v W ue W
______ Lc2 e
L i {
P U e (2 P Uy v 2
[c2}-- : g
RVS-DX zapojeni uvnitt trojuhelnika zmeéna sméru otaceni s RVS-DX v zapojeni uvnitt D

(1) C1 vstupni fazovy stykac

(2) C2 stykac v serii s DVX-DX, uvnitt D

(3) vinuti motoru: U1-U2, V1-V2, W1-W2

(4) tizené vétve starteru RVS-DX: L1-U, L2-V, L3-W
Dale také v sekci 4.2 strana 9
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5. ROZMERY

. i ) -;—}‘5.5- 5, 'UE? 80 3
000 T M"f‘ 2 ol
u Lz W _[
1 = T
= == = =P
3 E 2E S g E 8
" U1 ViIm2 WIT3 - --:-‘:"-"-
- 000 - ‘ . T 0 Q ol 1 H
7 LL_‘U *LJ ] - 108 _ L g9 [
, 120 - i 122 _ 129 1615
RVS-DX 8, 17, 31, 44 RVS-DX 58, 72

silové svorkovnice: RVS-DX 58 16mm?>
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6. INSTALACE

r

Varovani!

6.1. NezZ pristoupime k instalaci

Provéite, ze proud motoru pii plném zatizeni (Full Load Ampere — FLA) je stejny, nebo mensi nez proud
softstarteru (Full Load Current — FLC), a Ze napajeci napéti pro fizeni odpovida udaji na Stitku softstarteru.

RVS DX 390400:(15)3M-5-8-D-L-S

STARTER FLC iQ_QA < presvédéete se ze FLC > FLA !

MAINS VOLTAGE 400V 50/60Hz —— 3dc rox s '
CONTROL 115V < presvédcete se, zZe napéti sité je spravné !
Serial Number 16615001/05 ( € presvédcete se, ze fidici napéti je spravné !

D0 O

ptiklad Stitku RVS-DX

6.2. Montaz

Starter musi byt namontovan svisle. Nad a pod pfistrojem musi zlistat minimalni volny prostor 100mm,
aby bylo zabezpecen dostate¢ny priichod chladiciho vzduchu. Lepsi rozptyl tepla zabezpecime i pfimou
montazi piistroje na kovovou montazni desku.

Pozn.: Pokud ma piistroj v zadni sténé ventilacni otvory, nebo ventilator, neni pfima montaz na kovovou
plochu mozna.

Nemontujte piistroj do blizkosti tepelnych zdroja.
Teplota okoli a teplota v rozvadé¢i by neméla piekrocit 40°C
Chranite pfistroj pied korosivnimi plyny a prachem

Pozn.: V ptipad¢ instalace piistroje ve ztizenych podminkach (jako jsou Cisticky odpadnich vod)
doporucujeme objednat pfistroj se specialnim ochrannym natérem desek plosnych spoju. Blize v
sekci 3.3.6 na stran¢ 7- informace pro objednavku

6.3. Rozsah provoznich teplot a odvod a rozptyl tepla
Starter je navrzen pro provoz v teplotnim rozsahu od -10°C do 40°C, uvnitf rozvadéce, v prostredi s
relativni vlhkosti do 95%, bez kondenzace.

Provozem v prostredi, kde teplota uvniti rozvadéce presahuje dovolenou mez 40°C

muze dojit k poSkozeni pfistroje

Tepelné ztraty softstarteru ve fazi chodu pohonu (po rozbéhu a pieklenuti) jsou nizsi nez 0,4xIn(W). V dobé
rozbéhu a dobéhu, je tepelnd ztrata rovna zhruba 3x hodnoté okamzitého proudu (W).

Napt.: Tepelna ztrata pro 100A motor je za chodu pohonu niz§i nez 40W, pii rozbéhu a dob&hu (pfi 350A) je
okamzita tepelna ztrata 1050W.

Dulezita poznamka: Je-li pohon ¢asto rozbihan a zastavovan, je potfeba dimenzovat rozvadé¢ starteru s
dostate¢nym odvodem tepla (pfidavna externi ventilace)
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6.3.1. Vypocet velikosti kovového rozvadéce bez pridavného ventilatoru

0,12 x celkova tepelna ztrata [W]

plocha (m?) =
60 — vnéjsi teplota okoli [°C]
Kde: plocha [m?] je celkova plocha aktivniho povrchu rozvadéée
celkova tepelna ztrata [W] je celkova tepelna ztrata softstarteru a vSech ostatnich piistrojii umisténych
v rozvadéCi. Je-li pohon Casto rozbihan, je nutné pouzit priumérnou hodnotu ?

6.3.2. Dodateéna ventilace

je-li pouzita dodate¢na ventilace, instalujte ventilator ve skiini dle nasledujiciho obrazku:

ventilator ' vystup

/_ vzduchu

RVS-DX
vstup J
vzduchu

6.3.3. Pokyny pro instalaci dle UL, UL¢

e Vstupni a vystupni silové vodice maji byt médeéné stupne 75°C

e pouzivejte konektory a svorky splitujici UL a odpovidajici sile vodicii. Pro montaz konektord, a
ukonceni kabelovych zil pouzivejte vzdy ptisluSené naradi doporucené vyrobcem.

e V tabulce niZe jsou uvedeny prifezy vodict, velikosti kabelovych ok, pfipojovacich Sroubi a jejich
utahovaci momenty.

e ochrana jednotlivych vétvi obvodu musi byt proveden v souladu s NEC

¢ Dalsi informace k certifikovanym pfistrojim UL, cUL naleznete v sekci 10 na strané 59.

max. proud doporuceny minimalni pripojo- utahovaci
motoru FLA | priifez silovych Cu vodi¢i | vaci Sroub moment
[A] [mm2] (oko) [Kg.cm]
8 4x 1.5 N2XY
17 4x 2.5 N2XY
31 4 x4 N2XY
44 4 x 10 N2XY
58 4x 16 N2XY
72 4x 16 N2XY
85 4 x 25 N2XY
105 4 x 25 N2XY M8 180
145 3 x50+ 25 N2XY M8 180
170 3x70+ 35 N2XY M8 180
210 3 x 95+ 50 N2XY M10 220
310 3x 150+ 70 N2XY M10 220
390 3 x 185 +95 N2XY MI10 220
460 3 x 240 + 120 N2XY M10 220
580 2 x (3x 150 + TO)N2XY M10 220
820 3 x (3x 185+ 95) N2XY M10 220
950
1100
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7. OVLADACI PANEL)

Ovladaci panel je spojovaci zafizeni mezi uzivatelem a softstarterem.

OP softstarterd RVS-DX nabizi:

(1) Dvoutradkovy alfanumericky displej o 16 znacich v kazdém tadku. Lze zvolit 4 komunikacni jazyky,
Angli¢tinu, Francouzstinu, Némé&inu a Spanélitinu).

(2) Sest tlagitek (Mode, Reset, Select, Store, nahoru( A ) a doli( V).

(3) Ctyfi indika¢ni LED (On (zapnuto), Ramp (rozb&h-dobéh), Run (chod —rozbéh jiz ukonden) a Fault

(chyba)

T O Ramp R Fauh
s T T S @ B e L9

L " ™ |9 OF MOTOR FLA

95%

blizsi pohled

7.1. Usporiadani displeje

CURRENT LIMIT
390%

v hornim fadku je zobrazena funkce
ve spodnim fadku je zobrazena nastavovana nebo métena hodnota

7.2. Tlaéitka

Mode Timto tlacitkem lze listovat v zobrazenich a programovaci nabidce RVS-DX
(rezim) | Pozn.: Je-li tlac¢itko Mode stisknuto trvale, zvysi se rychlost zmény parametru
Select Je-li zobrazen nazev rezimu , stiskem tlacitka Select dojde k vybéru tohoto rezimu a ke zobrazeni
(volba) | prvého parametru v nabidce zvoleného rezimu. Dal$im stiskem se pfechazi na dalsi parametr.
A Tlacitko nahoru umoziuje zvySovani hodnoty zvoleného parametru. Jednim stiskem se zvedne
zvolena hodnota o jednu jednotku. Trvalym stiskem se hodnota trvale zvySuje az k max. mozné.
v Tlacitko dolti umoznuje snizovani hodnoty zvolené¢ho parametru. Jednim stiskem se snizi zvolena
hodnota o jednu jednotku. Trvalym stiskem se hodnota trvale snizuje az k minimalni mozné.
Store | Tlacitko Store umoznuje ulozit zménéné parametry.Tlacitko je ve funkci pouze ve chvili kdy
(uloz) | projdete vSemi parametry zvoleného rezimu a na displeji se zobrazi hlaSeni STORE ENABLE
XXXXXX PARAMETERS. Pokud probéhne zapis uspésné, zobrazi se hlaseni DATA SAVED
OK.
Reset | Tlacitko resetuje softstarter, pokud je pfistroj v poruse. Pfed provedenim resetu musi byt odejmut

povel k chodu, jinak reset neprobéhne. Po odstranéni pti¢iny vzniku poruchy je mozné opét
spustit pohon.
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7.3. Stavové LED indikatory

@ Zelena | ON Sviti, je-1i k pfistroji pfipojeno napajeci napéti fidicich obvodt
zapnuto

O Zluta Ramp Sviti v priibéhu rozbéhu nebo dobéhu, kdy dochazi ke zvySovani, nebo
rozbéh/dobéh snizovani napéti

@ | Zelenda | Run Rozsviti se, po ukonéeni rozbéhu, kdyZ motor dostava plné napéti a je
chod mozné sepnout preklenovaci stykac.

() Cervena | Fault rozsviti se, pokud zareaguje néktera ze zabudovanych ochran pfistroje.
chyba

7.4. Zobrazeni a zména parametru
Stisknéte nékolikrat tlacitko Mode, aZ se zobrazi stranka zadaného rezimu.
Stisknéte Select, aby se zobrazily jednotlivé parametry rezimu.

Po dosazeni pozadovaného parametru provedite tlacitky Anebo ¥ zménu hodnoty.
Stisknéte nékolikrat tlac. Select, az se zobrazi hlaSeni STORE ENABLE. Nyni stisknéte tlacitko Store. Na
displeji se na dvé vtetiny zobrazi potvrzujici hlaSeni DATA SAVED OK.

7.5. Specialni moZnosti v reZimu testovani a udrzby (TEST/MAINTENANCE)
7.5.1. Provedeni automatického testu pristroje
Stisknéte zaroven tla¢itko Mode a V¥,

na displeji se objevi hlaseni:

TEST/MAINTENANCE
sk Y PTIONSH% * %

Stisknéte tlacitko Select,
na displeji se zobrazi:

?7RUN SELF TEST
PUSH UP ARROW

Stisknéte tlacitko A,
na displeji se zobrazi:

SELF TEST PASSED

a po nekolika vtetinach:

% OF MOTOR FLA

- provést test ?

- test proveden

- proud motoru

7.5.2. Zobrazeni verze software
Stisknéte zaroven tlacitko Mode a ¥,

na displeji se objevi hlaseni:

TEST/MAINTENANCE
stk OPTIONS* * k%

stisknéte 2x tlacitko Select
na displeji se objevi hlaseni:

BTL-R-29/05/2008
STRT.DX-250608

na displeji se objevi hlaseni:

% OF MOTOR FLA

Soucasnym stiskem tlacitek Mode a ¥ opustite rezim testovani a udrzby
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7.5.3. Navrat k tovarnimu nastaveni
Stisknéte zaroven tlacitko Mode a ¥,
na displeji se objevi hlaseni:

TEST/MAINTENANCE
sokkk OPTTONS * % %%

stisknéte 3x tlacitko Select

na displeji se objevi hlaseni:

STORE ENABLE

DEFAULT PARAMET.

Soucasnym stiskem tlacitek Store a Mode provedete zapis
na displeji se objevi hlaseni:

DATA SAVED OK

- navrat k tovarnimu nastaveni

- data ulozena

Po nékolika vtetinach se objevi:
% OF MOTOR FLA

Upozornéni! || Provedenim navratu k tovarnim parametrim vymazete veskeré provedene
zmény parametri piistroje a je potieba pireprogramovat veskeré potiebné

parametry.
Pozn.: Je velmi diilezité pteprogramovat hodnotu FLC (dle tidaje na Stitku

piistroje), FLA motoru a napéti napajeci sité.

7.5.4. Vymaz statistickych adaji
Stisknéte zaroven tlacitko Mode a V¥,
na displeji se objevi hlaseni:
TEST/MAINTENANCE
stisknéte 4x tlacitko Select

na displeji se objevi hlaseni:

RESET SATISTICS

- vymaz sttistickych udaju

Soucasnym stiskem tlacitek Reset a Store provedete vymaz
na displeji se objevi hlaseni:

DATA SAVED OK

Po nékolika vtetinach se objevi:

STASTICAL DATA

_skskskok

- statisticka data

Stiskem tlac¢itka Mode se vratite k:
% OF MOTOR FLA
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7.5.5. Kalibrace napéti, proudu a uciniku (neni urceno pro uZzivatele)
Stisknéte zaroven tla¢itko Mode a V¥,

na displeji se objevi hlaseni:
TEST/MAINTENANCE
stisknéte 5x tlacitko Select

na displeji se objevi hlaseni:
VOLTAGE ADJUST

X VOLT

stisknéte tlacitko Select,

na displeji se objevi:
CURRENT ADJUST
5% OF FLC

stisknéte tlacitko Select,
na displeji se objevi:

Power Factor
0.71

Soucasnym stiskem tlacitek Mode a ¥ opustite rezim testovani a udrzby

7.6. Strany programovani parametri reZimu
Po inicializaci napajeni fizeni starteru displej ukazuje proud motoru

% OF MOTOR FLA
0%

Stiskem tlacitka Mode se postupné zobrazuji jednotlivé programované rezimy

MAIN PARAMETERS

kst

START PARAMETERS

kst

STOP PARAMETERS

kst

DUAL ADJUSTMENT Tyto parametry jsou v rezimu "MINIMIZED MODE" nepfistupné. Jejich
PARAMETERS zobrazeni docilite pfechodem do rezimu "MAXIMIZED MODE" (blize
SPESIAL FEATURES viz sekce 7.3.6 na stran¢ 27 — prechod mezi rezimem minimalniho a

PARAMETERS maximalniho zobrazeni)
FAULT PARAMETERS
_skskoskk_

I/O0 PROGRAMMING
PARAMETERS
COMM.PARAMETERS

kst

STATISTICAL DATA

_skkskk_
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7.6.1.

Prehled vSech stranek rezimu a tovarniho nastaveni

objevi se pouze v maxi-
H ’- (1
malniho zobrazeni "

% OF MOTOR FLA MAIN PARAMETERS | START STOP PARAMETERS DUAL ADJUSTMENT
XX% (hlavni parametry) PARAMETERS (parametry dobéhu) PARAMETERS
(parametry rozbéhu) (parametry druhého
nastaveni)
(viz strana 26) (viz strana 27) (viz strana 31) (viz strana 35) (viz strana 37)
AMP. VOLT | LANGUAGE: SOFT START CURVE SOFT STOP CURVE DA: INIT. VOLT.
0 0 ENGLISH 0 (STANDARD) 0 (STANDARD) 30%
OPTION CARD STARTER FLC PULSE TIME DEC TIME DA: CUR.LIMIT
Not instaled 58 AMP. 0 SEC. 0 SEC. 400% OF FLA
POWER MOTOR FLA INITIAL VOLTAGE FINAL TORQUE DA: ACC TIME
58 AMP. 30% 0 (MIN.) 10 SEC.
POWER FACTOR RATED POWER CURRENT LIMIT STORE ENEABLE DA: DEC TIME
30 kW 400% OF FLA STOP PARAMETERS 0 SEC.
CONNECTION TYPE ACC TIME DA: MOTOR FLA
LINE 10 SEC. 31 AMP.
RATED LINE VOLT MAX. START TIME STORE ENEABLE
400V 30 SEC. D. ADJ. PARAMETERS
UNDERCURR TRIP NUMBER OF STARTS
0 % OF FLA 10

UNDERCURR. DELAY
10 SEC.

STARTS PERIOD
30 MIN.

O/C-SHEAR PIN

START INHIBIT

850% OF FLA 15 MIN.

O/C DELAY STORE ENEABLE

0.5 SEC. START PARAMETERS
OVERLOAD TRIP

115% OF FLA

OVERLOAD DELAY

4 SEC- AT 5 FLA

UNDERVOLT. TRIP
75%

UNDERVOLT. DELAY
5 SEC.

OVERVOLT. TRIP
120%

OVERVOLT. DELAY
2 SEC.

DISPLAY MODE
MINIMIZED

PARAMETER LOCK
NOT LOCKED

STORE ENEABLE
MAIN PARAMETERS

() Blize viz sekce 7.6.3 na strané 27 — prechod z rezimu minimalizovaného zobrazeni (tovarné nastaveno)

do maximalizovaného rezimu zobrazeni
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objevi se pouze v maxi-
1.7 (1
malniho zobrazeni "

objevi se pouze v maxi-
, ’ (1
mélniho zobrazeni

objevi se pouze v maxi-
H ’ (1
malniho zobrazeni "

objevi se pouze v maxi-
1.7 (1
malniho zobrazeni "

SPECIAL FEATURES | FAULT I/0 PROGRAMMING | COMM. STATISTICAL DATA
PARAMETER PARAMETERS PARAMETERS PARAMETERS (statisticka data)
(specialni parametry) (chybové parametry) (I/0O parametry) (param. komunikace)
(viz strana 38) (viz strana 40) (viz strana 42) (viz strana 44) (viz strana 46)
SLOW SPEED TORQ. PHASE LOSS Y/N PROG. INPUT Cl1 COMM PROTOCOL TOTA ENERGY
8 YES REMOTE RESET MODBUS 0 KWH
MAX. SLOW SPTIME | PHASE SEQ. Y/N FAULT RELAY TYPE BAID RATE LAST STRT PERIOD
30 SEC. NO FAULT 9600 (MODBUS) NO DATA
WIDER SETTINGS INSULATION ALARM | PROG. AUX. RELAY PARITY CHECK LAST STRT MAX 1
DISABLE OFF IMMEDIATE EVEN NO DATA
STORE ENEABLE INSULATION TRIP RELAY ON DELAY SERIAL LINK NO. TOTAL RUN TIME
SPETIAL FEATURES OFF 0 SEC. OFF 0 HOURS
AUTO RESET RELAY OFF DELAY S. LINK PAR. SAVE TOTAL # OF START
NO 0 SEC. DISABLE 0
THERMISTOR TYPE AN. OUT. PARAMETER | SER. LINK CONTROL | LAST TRIP
PTC I, 0..200% OF FLA DISABLE NO DATA
THERMISTRO TRIP STORE ENEABLE FRONT COM ADDRES | TRIP CURRENT
OFF 1/0 PROG. PARAM. OFF 0% OF FLA
UNDERCUR. RESET STORE ENEABLE TOTAL # OF TRIPS

OFF

STORE ENEABLE
FAULT PARAMETERS

COMM. PARAMETERS

0

Pouzitelné, pokud je
instalovana volitelna
jednotka Modbus

Pouzitelné, pokud je
instalovana volitelna

PREVIOUS TRIP -2
NO DATA

jednotka Profibus

COMM PROTOCOL PREVIOUS TRIP -3
PROFIBUS NO DATA

BAID RATE

AUTO PROFIBUS)

Objevi se v rezimu
testovani / drzby @

PROFI. NETWORK ID TEST/MAINTENANCE
OFF ***OQPTION***
Zobrazeni a tovarni
hodnoty
S. LINK PAR. SAVE RUN SELF TEST,
DISABLE PUSH UP ARROW

SER. LINK CONTROL
DISABLE

BTL-TR-29/05/2008
STRT.DX-250608

FRONT COM ADDRES | STORE ENEABLE
OFF DEFAULT PARAMETERS
STORE ENEABLE RESET STATISTICS

COMM. PARAMETERS

@ Blize viz sekce 7.5 na strané 21 - vstup do rezimu testovani a udrzby

VOLTAGE ADJUST
X VOLT

CURRENT ADJUST
5% OF FLC

POWER FACTOR
0.71
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7.6.2. ReZim zobrazeni — strana menu 0
% OF MOTOR FLA Zobrazi se v minimalnim i maximalnim rezimu zobrazeni
XX % (bliZze viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty

% OF MOTOR FLA Zobrazi se okamzity proud, jako procento z nastaveného proudu
motoru FLA..
Toto je standardni zobrazeni starteru. Po stisknuti tlac¢itka Mode
nebo Select se aktivuje ¢asova prodleva, po jejimz vyprSeni se
displej opét vrati ke standardnimu zobrazeni
"% OF MOTOR FLA".

AMP. VOLT Zobrazuje proud motoru a napéti sité

0 0

OPTION CARD NOT Zobrazuje, zda je nainstalovana volitelna jednotka nebo neni.

Not installed INSTALLED/

INSTALLED

POWER je-li instalovana volitelna jednotka méfeni, zobrazuje okamzity

30kW vykon motoru

POWER FACTOR je-li instalovana volitelna jednotka méteni, zobrazuje okamzity

0.9 ucinik motoru

Pozn.:

Parametry na této strance nelze ménit.
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7.6.3. Hlavni parametry - strana menu 1
MAIN Zobrazi se v minimalnim i maximalnim rezimu zobrazeni
PARAMETERS (blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28)
e
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
LANGUAGE: SPANISH Nastaveni
ENGLISH GERMAN jazyka menu
FRENCH
ENGLISH
STARTER FLC 8-1100 A nastaveni Dovoleny proud starteru je uveden na
58 AMP. dovoleného vyrobnim Stitku pfistroje (blize viz sekce 6.1
proudu starteru | na stran¢ 18)
MOTOR FLA 50 az 100% nastaveni nastavte proud dle hodnoty uvedené na Stitku
58 AMP. proudu jmenovitého motoru
starteru (FLC) | proudu motoru
RATED POWER 1-3000kW nastaveni Jmenovity vykon motoru je vyuzit jako
30KW vykonu motoru | referen¢ni hodnota pro analogovou jednotku,
je-li instalovana. Plny signal (20mA nebo
10V- nastaveni DIP pfepinaci) odpovida 200%
FLA (dvojnasobek proudu motoru), nebo
200% jmenovitého vykonu nebo uciniku.
Blize viz sekce 7.6.9 na stran¢ 42-
programovani analogového vystupu.
CONNECTION TYPE | LINE, nastaveni Tovarni nastaveni je LINE (na siti)
LINE INSIDE zapojeni je-li zvoleno INSIDE DELTA, neni mozZné
DELTA softstarteru pouZzit:
e pulsni start
e volbu kfivky (pouze kiivka 0 !!)
e pomala rychlost
e nelze vypnout hlidani sledu fazi
blize viz sekce 4.3.9 na stran¢ 12
RATED LINE VOLT. 220 - 690V nastaveni
400 VOLT napéti sité
UNDERCURR. TRIP 0% = vyp. nastaveni
0% OF FLA 20-90% urovng hlidani
?E(I)jf)u motoru | nizkého proudu Pokud se proud snizi pod nastavenou uroven,
UNDERCURR. 140 s astavent dojde po vyprseni nastavené prodlevy k
DELAY prodlevy vypnuti softstarteru
10 SEC. ochrany
nizkého proudu
O/C — SHEAR PIN 100-850% nadproudova Ochrana je aktivni, pokud je starter napajen a
850% OF FLA proudu motoru | ochrana — ma tii funkce:
(FLA) "stfizny kolik" | vZdy - pokud I > 850% proudu starteru (FLC),
O/C DELAY 0.0 —5s nastaveni odstavi starter v prib&hu jedné periody
0.5 SEC. prodlevy pFi rozbéhu — pokud I > 850% proudu motoru
ochrany (FLA) dojde k chybé po vyprseni prodlevy
nadproudu pii chodu — pokud I > nastaveni " O/C

SHEAR PIN", dojde k chyb¢ po odeznéni
nastavené prodlevy.

Diilezita poznamka: Ochranna funkce O/C
SHEAR PIN nenahrazuje rychlé pojistky
nutné k ochrang tyristort starteru (blize viz
sekce 4.3.1 na stran¢ 10




28 OVLADACI PANEL

MAIN Zobrazi se v minimalnim i maximalnim rezimu zobrazeni
PARAMETERS (blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28)
e
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
OVERLOAD TRIP 75 -150% nastaveni irovné | Ochrana pietiZeni je aktivni od okamziku,
110% OF FLA proudu ochrany pietizeni | kdy se rozsviti LED indikator chodu (RUN).
motoru FLA Vyjimkou je rezim WIDER SETTING
(rozsifené nastaveni) popsané v sekci 7.6.7
na stran¢ 38).
Ochranu piedstavuje integracni registr, ktery
se zfetelem na pfirozené chlazeni motoru a
rozptyl, pocita otepleni motoru dle
protékajiciho proudu. K odstaveni starteru
dojde , pokud je dosaZena nastavené mez.
Registr chyby pfetizeni se sam resetuje po 15
minutach od zastaveni motoru.
OVERLOAD DELAY 1-10 s nastaveni POZOR Ochrana pfetizeni neni v
4 SEC.— AT 5 FLA prodlevy pred provozu pii rozb&hu,
aktivaci ochrany dob¢hu a je-li
pretizeni na implementovan rozb¢h
500% FLA DOL (direct on line)
UNDERVOLT. TRIP 50-90% nastaveni rovné | Zastavi pohon, pokud napéti sit¢ poklesne
75% jmenovitého chyby podpéti pod urcenou troven na delsi dobu, nez je
napéti sité nastavena prodleva.
UNDERVOLT. DELAY | 1-10s nastaveni Pozn.:
5 SEC. prodlevy chyby Tato ochrana pracuje pouze je-li zadén povel
podpéti chodu. K chybé podpéti dojte okamzité (bez
prodlevy), pokud napajeni silového piivodu
klesne na 0 (vypadek sit¢).
OVERVOLT. TRIP 110 - 125% nastaveni irovné | Zastavi pohon, pokud napéti sité€ naroste nad
120% jmenovitého chyby prepéti uréenou uroven na delsi dobu, nez je
napéti sité nastavena prodleva.
OVERVOLT. DELAY 1-10s nastaveni
2 SEC prodlevy chyby
prepéti
DISPLAY MODE MINIMIZED/ | nastaveni rezimu | Pro zlepSeni pfehlednosti menu softstarteru
MINIMIZED MAXIMIZED | zobrazeni menu | jsou k dispozici dva rezimy zobrazeni

uzivatelské nabidky:

MINIMIZED — minimalizovana nabidka —
zobrazuji se pouze parametry nutné pro
standardni aplikaci.

MAXIMIZED - zobrazuje se nabidka vSech
moznych parametrl pfistroje.
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| Blize viz sekce 7.6 na strang 23.

MAIN Zobrazi se v minimalnim i maximalnim rezimu zobrazeni
PARAMETERS (blize viz sekce 7.6.3 na strané 28)
_dededed_
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
PARAMETER LOCK | NOT Uzamknuti Softwarovy zamek umoziuje uzamknuti
NOT LOCKED LOCKED/ parametri parametrd proti nechténé zmeéng"
LOCKED NOT LOCKED - zmény povoleny
LOCKED - parametry uzamknuty, zména
neni povolena
Jsou-li parametry uzamceny objevi se v
pripadé stisknuti tlacitek Store, ¥ a A
hlaseni:
UNAUTHORIZED ACCESS
STORE ENABLE UloZeni zmén Aby doslo k uloZeni provedenych zmén je
MAIN PARAMETERS provedenych na | potfeba stisknout tlacitko Store.

strance hlavnich
parametri

Pozn.: UloZeni parametrii je mozné pouze
pokud je pristroj v klidu (nesviti LED
indikator RAMP). UlozZeni neni mozné
provést pii rozbéhu nebo dobéhu.

Jsou-li parametry spravné uloZeny objevi se

DATA SAVED OK

Toto je potvrzeni uloZeni parametri
hlavni stranky Stisknete-li tla¢. Select po
hlaseni "DATA SAVED OK" displej se vrati
k prvnimu zobrazeni této stranky nabidky.
Pozn.:

Pokud dojde pti ukladani parametrt chybe,
zobrazi se hlaseni:

STORAGE ERROR

V tomto piipadé prostudujte sekci 9 poruchy
na strané 55.
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7.6.3.1. Vypocet pietiZeni

Pozn.:

V procesu vypoctu pretizeni je proud omezen na 5x FLA (proud motoru), aby nedochéazelo k saturaci pii
vypoctu. Proto cas, kdy dojde k chybé bude pro SxFLA nebo 8xFLA stejny.

Ptiblizny ¢as chyby lze odvodit z nasledujici rovnice:

1.375.000 OLD
k)
12-0LT* 6

¢as vzniku chyby pfetizeni =

Kde:

100
proud - motoru - FLA

Iy, = aktualni proud x

OLT = nastaveni urovné pietiZzeni — tovarn€ nastaveno 115%
OLD = nastaveni prodlevy pfetizeni — prodleva chyby pfetizeni pii SXFLA (tovarne¢ 4s)
Priklad 1: ... proud motoru FLA=80A, okamzity proud je 120A

I, = 120 x 100/80 = 150%
ostatni nastaveni jsou tovarni

. 1.375.000 4
¢as vzniku chyby pfetizeni = —————x—=99s
P 150* -115* 6
Piiklad 2: stejny motor jako v pfedchozim piipad¢, ale okamzity proud je 400A

I, = 400 x 100/80 = 500%
ostatni nastaveni jsou tovarni

1375.000 4 _

¢as vzniku chyby prfetizeni = ———————— X
oyP 500° —115% 6

Priklad 3:........ proud motoru = 80A, okamzity proud = 200A, prodleva pietizeni (OLD) =10
.............. Iy, =200 x 100/80 = 250%

1.375.000 10

Tt =47
250° —-115> 6

cas vzniku chyby pfetizeni =
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7.6.4. Parametry rozbéhu — strana menu 2
START PARAMETERS Zobrazi se v minimalnim i maximalnim reZimu zobrazeni
SRAFI (blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28)
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
SOFT START CURVE 4 (TORQUE) | Nastaveni Blize viz sekce 7.6.4.1 na strané 34
0 (STANDARD) 3n krivky
21 rozb&hu Pozn.:
! je-li starter zapojen ,,uvnitt D, je mozné
0 pouzit pouze standardni kiivku O !!
(STANDARD)
PULSE TIME 0-1.0 SEC nastaveni Je-li potfeba k "utrzeni" zatéze velky
0 SEC. doby pocate¢ni moment je vhodné pouzit kratky
napétového | napétovy puls (80%Ujm), bez omezeni
pulsu na proudu. Napétovy puls ma za cil pohnout
pocatku z4tézi a jeho Sitka mtize byt 0,1 az 1 s. Po
rozbéhu odeznéni se napéti vrati na hodnotu
(80% Ujm) pocatecniho napéti a zvySuje se po nastavené
Casové rampé.
AVoltogel7]
80%
|
I
[
Il
! w01 1seC,
Pozn.:
Je-li starter zapojen ,,uvnitt D, neni mozné
startovaci napétovy puls pouzit
INITIAL VOLTAGE 10-50% Nastaveni Toto nastaveni také urcuje pocatecni proud a
30% Po piekro¢eni | pocatecniho | mechanicky raz pfi pocatku rozb&hu. Je-li
50% se napéti na nastaveni piili§ vysoké, je vysoky pocatecni
zobrazeni na motoru proud (i kdyZz limit proudu je nastaven nize —
displeji zméni (napf:ti, od nagtaveni pocj:éteéniho’napéti ma vy§§i. prirori’tu
na INITIAL ktevr’ehro nez Pr?}ldove omezeni), nebo mechanicky raz
pocina do zatéze.
CURRENT rozb¢h). Prili§ nizké nastaveni znamend prodlevu mezi
100-400% Momentu zapnutim starteru a po¢atkem otac¢eni motoru.
Pozn.: motoru je nastaveni pocatecniho napéti ma byt takové,
rozsah umeérny aby se motor po povelu start zacal ihned
nastaveni druhé roztacet bez pftili§ vysokého proudu a bez
pocateéniho mocning velkého mechanického razu.
napéti lze napéti
rozsifit A/oltagel?]
nastavenim 1007
WIDER
SETTING
na 5—80%’. 50
Nastaveni
popsano v

sekci 7.6.7 na
strané 38.
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START Zobrazi se v minimalnim i maximalnim rezimu zobrazeni
PARAMETERS (blize viz sekce 7.3.6 na stran¢€ 28)
kdkk
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
INITTIAL CURRENT Pozn.:
100% Je-li nastaveno pocateéni napéti vyssi nez
50% ptejde zobrazeni na pocate¢ni proud
(INITTAL CURRENT). Je-li nastaven
pocatecni proud, starter se nerozbiha po
napétové rampé, ale po proudové.
CURRENT LIMIT 100-400% Nastaveni Je-li nastaveno omezeni proudu piilis
400% OF FLA Pozn.: maximalniho vysoko, znamena to rychlejsi rozb¢h a
rozsah dovoleného velky proudovy odbér ze sité.
nastaveni proudu pfi Je-li nastaveno proudové omezeni pfilis
omezeni rozb&éhu nizko, znamena to prodlouzeni rozb¢hu (Cas
proudu Ize rozb&hu muze prekrocit dovoleny limit 30s

roz$ifit na 100-
500%
prechodem na
nastaveni
WIDER
SETTING (viz
sekce 7.6.7
strana 38)

aniz by motor dosahl plné rychlosti).
Obecné je potieba nastavit proudové
omezeni na takovou uroven, aby nedoslo k
zastaveni rozb&hu, a aby se pohon rozbehl v
urceném case.

Pozn.:

Proudové omezeni (CURRENT LIMIT)
neni funkéni za chodu (po dokonceni
rozb&hu) a pii fizeném zastaveni (soft stop)

annvbk — —— — — — .-’."\ ) A
400% y, \

1007 |-+~ —
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START Zobrazi se v minimdlnim i maximalnim rezimu zobrazeni
PARAMETERS (blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28)
fkdkk
ACC. TIME 10-30 s Nastaveni doby Doporucuje se nastaveni doby rozb¢hu na
10 SEC- Pozn.: rozb&hu pohonu minimalni moznou dobu (vzhledem k
rozsah je (ACCELERATION | velikosti proudu a mechanického razu)
mozné TIME) okolo 5s
rozsifit na AVoltoge [V]
1-90s 100%
pfechodem
na nastaveni
WIDER
SETTING
(viz sekce
7.6.7
strana 38) Poznimky:
Pokud je nastaveno niz$i proudové
omezeni, muze se ¢as rozbéhu prodlouzit
nad nastavenou hodnotu .
Pokud motor dosahne plné rychlosti diive,
nez rampa napéti dosdhne nominalni
hodnoty napéti, je ¢as rozbéhu pfili§ dlouhy
(a motor neni plné zatizen). Chceme-li
zachovat délku rozb¢hu, miizeme pouzit
ktivky rozbé¢hu 1, 2, nebo 3.
MAX. START TIME 1-30s Nastaveni Maximalni dovoleny ¢as rozbéhu od zadani
30 SEC. Pozn.: maximalni doby povelu start do ukonceni procesu rozb&hu.
Rozsah rozb&hu Pokud napéti nedosahne v tomto ¢ase
nastaveni 1ze | (MAXIMUM nominalni hodnoty (protoze proudové
rozsitit na START TIME) omezeni je nastaveno prili§ nizko) starter
1-250s vyhlasi chybu "pftili§ dlouhy rozb&h"
prechodem (LONG START TIME).
na nastavent
WIDER
SETTING
(viz sekce
7.6.7
strana 38)
NUMBER OF STARTS | OFF, 1-10 Nastaveni Omezeni poctu rozbehu za urceny casovy
10 dovoleného poctu | tsek (START PERIOD).
rozbéht za uréeny | Pokud se pokusite o vice rozb¢ht, nez je
Casovy usek nastaveno, objevi se hlaseni zakaz rozb&hu
(periodu - viz nize) | (START INHIBIT), pockejte jesté xx min
START PERIOD 1-60 min. Nastaveni (WAIT BEFORE XX MIN)
30 MIN. ¢asového useku, ve
kterém je dovolen
pouze urcity pocet
rozbéht (viz vyse)
START INHIBIT 1-60 min. Doba, po kterou je
15 MIN. zakéazan rozbéh,
pokud dojde k
prekroceni poctu
rozb¢hil
STORE ENABLE Ulozeni Stejna akce jako pti ukladani hlavnich
START PARAMETERS nastavenych parametrit (STORE ENABLE MAIN

parametrd rozbéhu

PARAMETERS) viz strana 29
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7.6.4.1. Parametry mékkého rozbéhu
Softstarter RVS-DX umoznuje pouziti ¢tyt "ktivek rozbéhu", aby bylo dosazeno optimalniho pribéhu

momentu pii rozb&hu:

Rozbéhova kiivka 0 — standardni rozbehova kiivka (tovarn€ nastaveno). Nejvice stabilni kiivka, vhodna
pro motor s ohledem na co nejkratsi optimalni start a otepleni.

Pozn.:
Je-1i softstarter RVS-DX zapojen ,,uvnitt D, pak je mozné pouzit pouze tuto rozbéhovou kiivku 0.

Rozbéhové kiivky 1 az 3 — kiivky pro rozbéh ¢erpadel ("pump control"). Induk¢éni motor je schopen
vyvinout az trojnasobek jmenovitého momentu v oblasti koné¢iciho rozbéhu. Tato vlastnost miize vést u
nekterych aplikaci u ¢erpadel k nechténému zvyseni tlaku v potrubi.

Rozbehove kiivky 1, 2, a 3 maji za tkol automatickou regulaci tohoto zvySeného momentu.

k/oltage ATorque Speed

= -

t t
Pro rozb¢h cerpadla zvolte nejvhodnéjsi z kiivek 0!, 1!, 2!, a 3!

Y

Rozbéhova kiivka 4 (momentova) — rozbeh s fizenym momentem, provede mekky rozbéh po rampée se
zvysujicim se momentem — vhodna pro cerpadla

Lineor torgue Peok over speed Slight time increase
increose (torque) occeleration smoothes the peak
-~
Torque} Torqueg Torgueg
Tn = . | |
| | |
' [ |
| | |
| | |
: ' :
Torque ot Tiol ! I L '
Initial Conditions! ! !
\/O{JEO\QE’ ondl |OHSI - ! - ! N
T t t
Pozn.:

Pti prvém nastavovani pohonu vzdy zacinejte kiivkou 0. Pokud je tlak pfi ukonceni rozb&hu pfilis vysoky,
pak teprve volte kiivky 1, 2, 3, nebo 4.
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7.6.5. Parametry mékkého dobéhu - strana menu 3
STOP PARAMETERS Zobrazi se v minimalnim i maximalnim reZimu zobrazeni
SRAFI (blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28)
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
SOFT STOP CURVE 4 (TORQUE) | Nastaveni kiivky Blize viz sekce 7.6.5.1 na strang 35
0 (STANDARD) 3n dobéhu
21
!
0
(STANDARD)
DEC. TIME 0-30s Nastaveni doby Doporucuje se pouzit fizeny dob&h pro
0 SEC- Pozn.: dobéhu pohonu zatéze s vysokym tfenim. Funkce definuje
rozsah je (DECELERATION | rampu sniZzovani napéti pii dob&hu.
mozné rozsitit | TIME)
na oltage [7]
1-250s 100% 1
prechodem na i
nastaveni :
WIDER i
SETTING (viz :
sekce 7.6.7 5 0 tisec]
strana 38)
FINAL TORQUE 0 (min.) — 10 Nastaveni Urcuje moment pii kterém je ukoncen
0 (MIN) (max) kone¢ného dobéh a napéti klesne na 0.
momentu (FINAL | Pokud pfi ukonceni rozb¢hu stale tece
TORQUE) pfti motorem proud, zvyste nastaveni
mékkém dobéhu. kone¢ného momentu.
b\/oltage [%]
002N
I
|
|
|
|
|
| )
30 tlsec]
STORE ENABLE Stejna akce jako pti ukladani hlavnich
STOP PARAMETERS parametrd (STORE ENABLE MAIN
PARAMETERS) viz strana 29
7.6.5.1. Parametry mékkého dobéhu

Softstarter RVS-DX umoziiuje pouziti ¢tyt "kiivek dobéhu", aby bylo dosazeno optimalniho pribéhu

momentu pii dobé¢hu:

Dobéhova krivka 0 — standardni dobéhova kiivka (tovarné nastaveno). Nejvice stabilni ktivka, vhodna pro
motor s ohledem na co nejkratsi optimalni dobéh a otepleni.

Rozbéhové kiivky 1 aZ 3 Fizeni Cerpadel — v nékterych aplikacich s Cerpadly, pti Cerpani do veétsi vysky,
je znacna ¢ast momentu konstantni a nezavisla na otackach.

Muize se stat, ze pii dob&hu, kdy se snizuje napéti na motoru, spadne prudce moment motoru pod potiebny
moment zatéze (misto pomalého snizovani k zastaveni) a projevi se tzv. efekt ,,vodniho kladiva®, kdy se
prudce uzavie zpétna klapka na vytlacném potrubi.

Kiivky 1, 2 a 3 jsou uzpiisobeny k tomu, aby zabranily zpétnému razu klapky. V aplikacich s Cerpadly se
moment snizuje s druhou mocninou otacek. Spravné fizeni napéti pti dobéhu musi zajistit adekvatni
snizovani momentu tak, aby doslo k mekkému dob&hu a zastaveni zatizeni.
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Pozn.:
Pro standardni aplikace (mimo cerpadel) je doporuceno pouzit dobéhovou kiivku 0 (standardni nastaveni)
Aby se zmensil efekt zpétného razu klapky, je mozné pouzit dobéhovych kiivek 1, 2, nebo 3.

)\oltage [7] 0l 4speed
100% |

[

|
|

|

|

| 3l

| T
|

|

tlsec] tlsec]

Kftivka 4 — momentova kiivka — pii pouziti této kiivky klesda moment linearn€. V nékterych aplikacich
muze byt linearni pokles momentu témét shodny s linedrnim snizovanim otacek.

Momentové fizeni starteru RVS-DX nevyzaduje zadné externi ¢idlo momentu nebo rychlosti (tacho-
generator, apod.)

ATorque

s
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7.6.6.

Parametry druhého nastaveni - strana menu 4

DUAL ADJUSTMENT

Zobrazi se pouze v maximalnim rezimu zobrazeni
(blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28)

Zobrazeni a tovarni
hodnoty

Popis

Poznamky

Zvolite-1i start/ stop z generatoru (GEN.
START/STOP) v na stran¢ nabidky ,,parametry
programovani I/O* (I/O PROGRAMMING
PARAMETER) programovani vstupu C1 (PROG.
INPUT C1 DUAL ADJUST blize viz sekce 7.6.9.1 na
stran¢ 43) objevi se na displeji nasledujici zobrazeni:

D. ADJ. GENERATOR
PARAMETERS

DA: INIT VOLT.
30%

DA: INIT CURRENT
100%

Nastaveni pocatecniho
napéti na motoru

v rezimu DA
(momentu motoru je
umérny druhé mocning
napéti)

Blize viz sekce 7.6.4 na stran¢ 34, parametr:
INITIAL VOLTAGE

DA: CUR. LIMIT

Nastaveni nejvyssiho

Blize viz sekce 7.6.4 na stran¢ 34, parametr:

400% proudu motoru pfi CURRENT LIMIT

rozb¢hu v rezimu DA
DA: ACC TIME nastaveni ¢asu rozbéhu | Blize viz sekce 7.6.4 na stran¢ 34, parametr:
10 SEC v rezimu DA ACC. TIME
DA: DEC TIME nastaveni ¢asu dobéhu | Blize viz sekce 7.6.5 na strané 35, parametr:
0 SEC v rezimu DA DEC. TIME

DA: MOTOR FLA
31 AMP.

nastaveni jmenovitého
proudu motoru
v rezimu DA

BliZe viz sekce 7.6.3 na strané 26, parametr:
MOTOR FLA

STORE ENABLE
D. ADJ. PARAMETERS

Stejna akce jako pii ukladani hlavnich parametri
(STORE ENABLE MAIN PARAMETERS)
viz strana 29
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7.6.7.

Parametry specialniho urceni — strana menu 5

SPECIAL Zobrazi se pouze v maximalnim rezimu zobrazeni
FEATURES (blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28)
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
SLOW SPEED TORQ. | 1(min.) - nastaveni pomalé Pozn.:
8 10(max.) rychlosti Je-li softstarter RVS-DX zapojen "uvnitt
D" neni mozné pouzit pomalou rychlost
MAX. SLOW SP TIME | 1-30's Nastaveni
30SEC. Pozn.: maximalni doby
rozsah je chodu pomalou
mozné rozsifit | rychlosti (SLOW
na 250s SPEED TORQUE)
prechodem na
nastaveni
WIDER
SETTING (viz
sekce 7.6.7
strana 38)
WIDER SETING DISABLE / Umoznéni Je uréeno pro pouZiti pouze ve
DISABLE ENABLE rozs$iteni rozsahu zvlastnich pripadech. NepouZivejte,
nastaveni pokud softstarter neni alespoii o stupen
parametrii vEtsi neZ motor.
Detailni vysvétleni na dalsi strané
STORE ENABLE Stejna akce jako pti ukladani hlavnich
SPECIAL FEATURES parametri (STORE ENABLE MAIN

PARAMETERS) viz strana 29
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7.6.7.1. Nastaveni roz$ifené¢ho rozsahu parametri
Parametr WIDER SETTING DISABLED | WIDER SETTIG ENABLED
(rozsifeny rozsah nepovolen) (rozsifeny rozsah povolen)
INITILA VOLTAGE 10 - 50% 50-80%
(pocatecni napéti)
CURRENT LIMIT 100 - 400% 100 — 500%
(omezeni proudu)
AtCCELEVRATION TIME 1230 s 1-90 s
(Cas rozb&hu)
DVECELI?RATION TIME 0-30s 0-90s
(Cas dob¢hu)
MAX.VSTARTVTIME 1-30s 1-250s
(max. Cas rozb&hu)
PHASE LOSS Y/N es es/no @
(hlidani ztraty faze ano/ne) Y Y
MAX. SLOW SP. TIME 1-30s 1-250s

(max. doba chodu pomalou rychl.)

ochrana O/C nebo WRON CON.

ochrana aktivni ve standardnim
3)

ochrana aktivni v rozSifeném
3)

v zapojeni "uvniti D" nastaveni nastaveni
OVERLOAD TRIP ochrana bude aktivni po ptechodu ochrana bude aktivni az po
(ochrana proti pretizeni) do stavu RUN uplynuti max. ¢asu rozb¢hu

(rozsviceni LED RUN, motor
dostava pIné napéti)

(par. MAX. START TIME) ©

(1) nastaveni pocatecniho napéti niz§iho nez 10% nema pro zatiZeny motor prakticky vyznam
(2) blize viz sekce 7.6.8 na strané 40. Viz ochrana proti vypadku faze (PHASE LOSS) a varovani uvedena

nize

(3) blize viz sekce 9 na stran€ 55. viz ochrana O/C a WRONG CON.

(4) aby bylo mozné zabranit chybé¢ pretizeni (OVERLOAT TRIP) ve zvlastnich ptipadech (velmi vysoky
moment setrvacnosti zatéze), kdy pii ukonceni rozbehu dostava motor sitové napéti (sviti LED RUN),
ale proud se nesnizuje na jmenovity. Nastavte rozsifeni rozsahu (WIDER SETTING) aby byla ochrana
pretizeni aktivovana az po uplynuti max. doby rozbéhu (MAX. START TIME).

1. Rozsiteni rozsahu je urc¢eno pouze pro velmi specifické aplikace!
nepouzivejte rozsifeni rozsahu, pokud neni softstarter RVS-DX alesponi o
stupen vEtsi, nez motor. Pouzivate-li rozSifené nastaveni bud’te velmi opatrni,
aby nedoslo ke zni¢eni motoru nebo softstarteru

VAROVANI!

Odpovédnost
uzivatele!

. Ochtranu proti vypadku faze (PHASE LOSS) zruste pouze v ptipad¢, ze jste
si naprosto jisti, ze k vypadku nemiize dojit a nedochazi a ptesto je ochrana
aktivovana. Tato situace muze v ojedinélych ptipadech nastat pokud neni
realny vypadek faze, ale softstarter RVS-DX detekuje nezvykly stav

zpusobeny vyssi urovni vysSich harmonickych v sitovém napéti (THDV).

Nastane-li ptipad opravdového vypadku faze (a ochrana je zrusena), bude

motor napajen pouze zbyvajicimi fazemi a zfejme po kratké dob¢ bude
ovat ochrana pretiZeni.
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7.6.8.

Chybové parametry — strana menu 6

FAULT PARAMETERS

Zobrazi se pouze v maximalnim rezimu zobrazeni
(blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28)

(Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
PHASE LOSS Y/N YES nastaveni platnosti | Ochrana ZTRATA FAZE zptsobi chybu
YES chyby ztraty faze pokud vypadne 1 nebo 2 faze.

Pozn.: Pozn.:

rozsah je Pokud se objevi chyba PHASE LOSS,

mozné prosim postupujte nasledovne:

rozs§itit na (1) provétte, zda napéti vSech fazi je v

YES/NO pfipustnych mezich.

prechodem (2) Pokud jste si jisti, Zze k vypadku faze

na nastaveni nedochazi, mizete ochranu proti ztraté

WIDER faze vypnout. (PHASE LOSS Y/N

SETTING nastavte NO).

(viz sekce Tato situace mize v ojedinélych ptipadech

7.6.7 nastat pokud neni realny vypadek faze, ale

strana 38) softstarter RVS-DX detekuje nezvykly
stav zplisobeny vyssi urovni vyssich
harmonickych v sitovém napéti (THDV).
(3) Pokud opravdu dojde k vypadku faze
ve stavu, kdy je ochrany vypnuta (PHASE
LOSS Y/N nastavena NO), motor bude
napajen dvou nebo jedno fazove a
nejpravdépodobnéji zareaguje ochrana
proti pietizeni.
(4) Pokud je motor velmi lehce zatizen,
nemusi byt ztrata faze viibec detekovana, i
kdyz k ni dojde.

PHASE SEQ. Y/N NO/YES nastaveni platnosti | Je-li softstarter RVS-DX zapojen "uvnitt
NO chyby nespravného | D", je ochrana sledu fazi vzdy aktivovana
sledu fazi (PHASE

SEQUENCE)
INSULATION ALARM | OFF, nastaveni trovné dostupnost této ochrany konzultujte s
OFF 0,2 -5 MQ ochrany izola¢niho | vyrobcem
stavu
INSULATION TRIP OFF, aktivace ochrany dostupnost této ochrany konzultujte s
OFF 0,2-5MQ izola¢niho stavu vyrobcem
AUTO RESET NO/YES nastaveni moznosti | starter lze automaticky resetovat po
NO automatického chybach podpéti (UNDER VOLTAGE) a
resetu starteru ztrata faze (PHASE LOSS).
(blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 27 —
nastaveni hodnot parametrti chyb UNDER
VOLTAGE a PHASE LOSS)
K rozbéhu motoru po odeznéni chyb
podpéti nebo ztraty faze je potieba
vypnout signadl START na svorce Bl a
opét jej zapnout. Funkce AUTO RESET
ma pevnou prodlevu 60s.
THERMISTOR TYPE PTC /NTC nastaveni typu Termistorova ochrana je dostupna pouze
PTC pripojeného je-li instalovana analogova volitelna
termistoru jednotka.
THERMISTOR TRIP OFF, nastaveni urovné
OFF 0,1 —-10kQ | chyby termistoru

(prehtati motoru)
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FAULT PARAMETERS Zobrazi se v minimalnim i maximalnim rezimu zobrazeni
(blize viz sekce 7.6.3 na strané 28)
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
UNDER CUR. RESET 12-120 nastaveni prodlevy | starter Ize automaticky resetovat po chyb¢
OFF min., resetu pfi chyba "nizky proud" (UNDER CURRENT TRIP,
OFF "nizky proud" blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 27 —

(UNDER nastaveni hodnot parametri chyb UNDER
CURRENT) CURRENT TRIP).

K rozb&hu motoru po odeznéni chyb nizky
proud je potfeba vypnout signal START
na svorce B1 a opét jej zapnout.

Prodlevu mezi vypnutim povelu START a
resetovanim lze nastavit parametrem
UNDER CURRENT RESET..

STORE ENABLE
FAULT PARAMETERS

Stejna akce jako pfi ukladani hlavnich
parametriit (STORE ENABLE MAIN
PARAMETERS) viz strana 29
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7.6.9.

Parametry programovani I/O - strana menu 7

I/O PROGRAMMING Zobrazi se pouze v maximalnim rezimu zobrazeni
(blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28)
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis Poznamky
hodnoty
PROG. INPUT C1 START/STOP Nastaveni blize viz sekce 7.6.9.1 na stran¢ 43
REMOTE RESET REMOTE RESET, funkce
EXTERNAL FAULT, svorky C1
SLOW SDP/
REVERSE,
GEN. START / STOP,
DUAL ADJUSTEMENT
FAULT RELAY TYPE FAULT, nastaveni Je-li zvoleno FAULT dojde k aktivaci
FAULT FAULT — FAIL SAFE logiky (napajeni a tim i sepnuti spinacich
spinani kontaktit) pfi vzniku chyby.
chybového
relé Je-li nastaveno FAULT-FAIL SAFE,
pak je relé sepnuto pfi pfipojeni
ovladaciho napéti a k jeho rozepnuti
dojde pii vzniku chyby, nebo pfi ztraté
napajeni fidicich obvodu.
PROG. AUX. RELAY IMMEDIATE / nastaveni Je-li zvolena funkce pomocného relé
IMMEDIATE END OF ACCEL. vyznamu IMMEDIATE, spina relé¢ ihned po
pomocného | zadani povelu start a po vyprSeni
relé nastavené prodlevy sepnuti. Relé
RELAY ON DELAY 0-60s nastaveni rozpina po dokonéeni dobchu a
0 SEC. prodlevy vyprseni nastavené prodlevy
sepnuti rozepnuti.
pomocného | Je-li zvolena funkce pomocného relé
relé END OF ACCEL., relé spina po
RELAY OFF DELAY 0-60s nastaveni dokonceni rozbéhu a vyprseni
0. SEC prodlevy nastavené prodlevy sepnuti. Relé
vypnuti rozpind na pocatku dob&hu a po
pomocného | vyprSeni nastavené prodlevy vypnuti
relé
AN. OUT I, 0..200% OF FLA nastaveni Dostupné pouze je-li vlozena volitelna
PARAMETER P, 0...200% OF Pn funkce deska analogového vstupu.
I, 0...200% OF FLA POWER FACTOR analogové- | Je-li instalovana analogova karta je
ho vystupu | mozné zvolit podobu analogového

signalu DIP piepinaci (20mA nebo
10V). PIny analogovy signal odpovida
200% FLA ( 2x I, motoru), nebo
200% jmenovitého vykonu, nebo
uciniku.

STORE ENABLE
I/0 PROG. PARAM.
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7.6.9.1. Programovani vstupu Cl1

Vstupni svorku C1 Ize naprogramovat na rizné vyznamy:

Funkce svorky C1 Popis

START — STOP V tomto nastaveni je na svorku C1 pfipojeno rozpinaci tlacitko (trvale sepnuty
rozpinaci kontakt), jehoz rozpinaci impuls zadava stop starteru, zatimco na
svorce Bl je spinaci tlacitko (trvale rozepnuty spinaci kontakt), jehoz spinaci
impuls zadava start rozb¢hu RVS-DX.

REMOTE RESET Svorka C1 slouzi jako dalkovy reset veskerych poruch starteru. RESET je
mozny pouze pokud je povel start neaktivni.
EXTERNAL FAULT Svorka C1 umoziuje uZzivateli zastavit pohon v pfipade vnéjsi chyby v

technologii. Je-1i svorka C1 sepnuta (déle nez 2s), rozsviti se LED Fault a
pohon se zastavi.

SLOW SPD / REVERSE | Je-li svorka C1 sepnuta (spolu s povelem chod) motor se rozbéhne pomalou
rychlosti vpted. Dojde-li k rozepnuti svorky C1, pti¢emz povel chod je zadan i
nadale, zméni motor smér otaceni a pob¢zi pomalou rychlosti vzad. Nastaveni
pomalé rychlosti a doby béhu pomalou rychlosti naleznete v sekci 7.6.7 na
strané 38

GEN. START - STOP V tomto nastaveni svorka C1 aktivuje parametry rozbéhu a dob&hu z druhého
nastaveni (strana menu D. ADJ: GENERATOR PARAMETERS),.

Pfi tomto nastaveni se pohon rozbéhne i kdyz dojde k chybé $patné zapojeni
(WRONG CONNECTION). Blize viz sekce 7.6.6 na stran¢ 37

DUAL ADJUSTEMENT | Svorka C1 aktivuje pouZiti parametri rozbéhu a dobéhu ze druhého nastaveni
(strana menu DUAL ADJUSTMENT PARAMETERS) Blize viz sekce 7.6.6 na
stran¢ 37.
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7.6.10. Komunikaéni parametry — strana menu 8 - piredpoklada instalaci volitelni jednotky
Modbus
COMM. PARAMETERS Zobrazi se pouze v maximalnim rezimu zobrazeni
SRR blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28)
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty
COMM. PROTOCOL MODBUS Nastaveni komunika¢niho protokolu pro RVS-DX.
MODBUS pouziti mozné pouze s volitelnou komunikac¢ni
jednotkou
BAUD RATE 1200. 2400, Nastaveni rychlosti komunikace
9600 (MODBUS) 4800, 9600
PARITY CHECK EVEN, Nastaveni hlidani parity (suda, lichd, zadna)
EVEN ODD,
NO
SERIAL LINK NO. OFF, 1 - 247 Nastaveni adresy RVS-DX v komunikacni siti
OFF
S. LINK PAR. SAVE. ENABLE / Umoznéni modifikace parametrti pomoci seriové
DISABLE DISABLE komunikacni linky
SER. LINK CONTROL ENABLE / Umoznéni poveli start, stop. reset pomoci seriové
DISABLE DISABLE komunikacni linky
FRONT COM ADDRES OFF, 1 - 247 Budouci rozsifeni
OFF
STORE ENABLE Stejna akce jako pti ukladani hlavnich parametri
COMM. PARAMETERS (STORE ENABLE MAIN PARAMETERS)
viz strana 29
Pozn.:
Po zméné a uloZeni komunikacnich parametrii je nutné
vypnout a znovu zapnout napajeni fidicich obvodi,
aby byly nové parametry nacteny.




OVLADACI PANEL 45

7.6.11. Komunikaéni parametry — strana menu 8 - piredpoklada instalaci volitelni jednotky

Profibus

COMM. PARAMETERS

Zobrazi se pouze v maximalnim rezimu zobrazeni

SRR blize viz sekce 7.6.3 na stran¢ 28)
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty
COMM. PROTOCOL PROFIBUS Nastaveni komunika¢niho protokolu pro RVS-DX.
PROFIBUS pouziti mozné pouze s volitelnou komunikac¢ni
jednotkou
BAUD RATE Zména rychlosti komunikace neni uzivateli umoznéna.
AUTO (PROFIBUS) Max rychlost je 12megabity za s (MBPS).
PROFI. NETWORK ID OFF, 1 - 126 Nastaveni identifikace v siti Profibus. Pokud je
OFF nastaveno OFF, jednotka Profibus je vyfazena.
S. LINK PAR. SAVE. ENABLE / Umoznéni modifikace parametrii pomoci seriové
DISABLE DISABLE komunikaéni linky
SER. LINK CONTROL ENABLE / Umoznéni povell start, stop. reset pomoci seriové
DISABLE DISABLE komunikacni linky
FRONT COM ADDRES OFF, 1 - 247 Budouci rozsiteni
OFF
STORE ENABLE Stejna akce jako pti ukladani hlavnich parametri

COMM. PARAMETERS

(STORE ENABLE MAIN PARAMETERS)
viz strana 29
Pozn.:

Po zméné a ulozeni komunikacnich parametri je nutné

vypnout a znovu zapnout napajeni fidicich obvod,
aby byly nové parametry nacteny.
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7.6.12. Statistické idaje — strana menu 9
STATISTICAL DATA Zobrazi se v minimalnim i v maximalnim rezimu zobrazeni
SRAERE blize viz sekce 7.6.3 na strang 28)
Zobrazeni a tovarni Rozsah Popis
hodnoty
TOTAL ENERGY Zobrazeni celkové energie odebrané motorem v kWh
0 KWH
LAST STRT PERIOD Zobrazi dobu trvani posledniho rozb&éhu v sekundach.
NO DATA Rozbéhovy c¢as je doba potrebna k tomu, aby proud
motoru dosahl nominalni hodnoty.

LAST STRT MAX 1 Zobrazi maximalni hodnotu proudu pfi poslednim
NO DATA rozbehu.
TOTAL RUN TIME Zobrazi celkovy ¢as chodu pohonu.
0 HOURS

TOTAL # OF START
0

Zobrazi celkovy pocet rozb¢ht.

LAST TRIP Zobrazi posledni chybovou udalost
NO DATA

TRIP CURRENT Zobrazi proud motoru pfi chybe.
0% OF FLA

TOTAL # OF TRIPS Zobrazi celkovy pocet chyb.

0

PREVIOUS TRIP -2
NO DATA

PREVIOUS TRIP -3
NO DATA

PREVIOUS TRIP — 4
NO DATA

PREVIOUS TRIP -5
NO DATA

PREVIOUS TRIP -6
NO DATA

PREVIOUS TRIP -7
NO DATA

PREVIOUS TRIP — 8
NO DATA

PREVIOUS TRIP -9
NO DATA

Zobrazi pamét’ chyb.

7.7. Ochrany, které nelze nastavit a resetovani chyby

7.7.1. Ztrata faze ( nizkd nebo vysokd frekvence) — Phase loss

Ochrana je aktivni, pokud je starter siloveé napajen a chrani motor proti béhu na dvé (jednu fazi). K chybé
dojde, pokud chybi v napajeni jedna nebo dvé faze déle nez 1s.

Ochrana bude aktivni rovnéz pokud frekvence sité je nizsi nez 45Hz nebo vyssi nez 65Hz.

Pozn.:

Ztrata faze nemusi byt zjisténa, pokud je motor velmi lehce zatizen.
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7.7.2. Sled fazi — Phase Sequence

Ochrana je aktivni, pokud je starter silové napajen a ochrana nebyla zruSena v nastaveni parametri. K
chybé dojde, pokud sled fazi neni spravny.

Blize viz sekce 7.6.8 na stran¢ 40 parametr PHASE SEQ. Y/N.

7.7.3. Zkrat na tyristoru nebo Spatné zapojeni — Shorted SRC or Wrong Connections
Ochrana je aktivni az po zadani povelu start. K chybé dojde, pokud motor neni spravng piipojen k
vystupnim svorkam starteru a je zjiSténo vnitini pferuseni vinuti motoru, nebo kdyz jeden nebo vice
tyristort je ve zkratu.

7.7.4. Piehidti chladi¢e — Heat-sink Over Temperature
Na chladic¢i jsou namontovany teplotni ¢idla, ktera zptisobi poruchu, pokud teplota chladice ptekroci 85°C.

Ochrana proti ptehtati chladiCe je ur¢ena k provozu za normalnich okolnosti t.j.
pokud je pohon lehce pietizen, pokud je chlazeni nedostacujici, ventilator je
VAROVANI! zastaven, proud vzduchu blokovan atd.

Nespravna volba starteru, pfili§ mnoho rozb&hii pfi max. zatézi, nebo opakované
starty koncici chybou, mohou zplisobit ptehtati a chybnou funkei tyristorii, aniz
by doslo ke zvyseni teploty chladice nad 85°C a reagovala ochrana proti
piehrati.

7.7.5. Vnéjsi porucha — External Fault
Je-li vstupni svorka C1 naprogramovana jako vstup vnéjsi poruchy (viz sekce 7.6.9.1 na stran¢ 43), dojde k
chybé starteru, pokud je svorka C1 sepnuta déle nez 2s. Vnéjsi porucha je aktivni pokud je starter napajen.

7.7.6. Porucha jeji resetovani

Pokud se néktera z ochran aktivuje, starter se zablokuje ve stavu chyby a tyristory se uzaviou. Rozsviti se
LED chyba (Fault), na displeji se zobrazi popis chyby a aktivuje se poruchové relé.

Mistn¢ I1ze poruchovy stav odstranit (po zji$téni a odstranéni pfic¢iny vzniku chyby) tlac¢itkem reset na
klavesnici starteru.

Dalkovy reset 1ze provést pomoci vstupu C1, pokud je naprogramovan jako REMOTE RESET (blize viz
sekce 7.6.9.1 na stran¢ 43).

Pokud po vzniky chyby nasleduje vypadek napéti, jsou podminky chyby zapamatovany a pfi opétovném
zapnuti napajeni se chybovy stav objevi znovu.

Pozn.:

Resetovani poruchového stavu (lokalni, dalkové, seriova linka, automaticky reset) neni mozné, pokud je
ptitomen povel start.

7.7.7. Automaticky reset — Auto Reset

Poruchové stavy podpéti a ztrata faze (UNDERVOLTAGE a PHASE LOSS) lze odstranit tzv.
automatickym resetem (viz sekce 7.6.8 na strané 40). Starter se automaticky resetuje po 60s od okamziku,
kdy se napajeni pln€ obnovilo a neni ptitomen povel start.

Poruchovy stav nizky proud (UNDER CURRENT) lze téz oSetfit automatickym resetem (viz sekce 7.6.8
na stran€ 40). Starter se automaticky resetuje pokud neni pritomen povel start a uplynula nastavena doba
prodlevy.
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7.8. Tabulka aktivity ochran v riznych stadiich provozu

Aktivita ochran _aktivni pri |

start | chod dobéh mékky
dobéh

PFili§ mnoho starti (zakaz startu po uréenou dobu) v

Elektronicka ochrana pretiZeni (s volbou kiivky) v

O/C strizny kolik (zablokovani)

Ochrana starteru — okamzita chyba pii 850% FLC v v v

Ochrana motoru - chyby

P¥i rozbéhu — tovarné nastavena na 850% FLA v méné nez jednom v v

cyklu (*)

P¥i chodu — nastavitelnd mezi 200 — 850% FLAv jednom cyklu (*) v

Nizky proud — nastavitelna ¢asova prodleva v

Ztrata faze v v v

Sled fazi v

Podpéti — nastavitelna ¢asova prodleva. Prodleva je neucinna v piipadé v v v

uplné ztraty napajeni

Prepéti s nastavitelnou ¢asovou prodlevou v v v

Prili§ dlouhy ¢as rozbéhu (ochrana proti zablokovani) v

Zkrat na tyristoru, nebo Spatné zapojeni v v

Vnéjsi chyba — vstup spinacim kontaktem v v v v

Ochrana tyristort metaloxidovymi varistory (MOV) v v v v

Prehtati starteru v v v v

Vnitini test starteru, kdyz sviti LED "On" v v v v

Test izolace motoru - neni dostupny (kontaktujte vyrobce) v

Termistor v motoru — neni dostupny (kontaktujte vyrobce) v v v v
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8. PROCES ROZBEHU

Pozn.:

Je nutné mit motor piipojen na silovych svorkach softstarteru, jinak bude aktivovana "zkrat tyristoru nebo
$patné zapojeni" (S.SRC or WRON CONNECTION). Jiné zatéze jako zarovky, odpory apod. mohou také
zpusobit chybu "Spatné zapojeni".

6
°

Je-li vyuzita volba D.O.L. (rozb&h na sit’), nejsou ochrany starteru aktivni

Je-li jednotka pfipojena na napéti sité, 1 kdyz je fidici napéti odpojeno a
motor je zastaven, muze se na vystupu starteru a svorkach motoru objevit
pIné napéti sité.

Zajistéte, aby na vystupni strané softstarteru nebyly pfipojeny kompenzacni
kondenzatory.

Pouzivate-li zapojeni "uvnitt D", pak Spatné zapojeni starteru nebo motoru
zpusobi tézké poskozeni motoru. Proto se presvédcCete pied spusténi o
spravném zapojeni motoru !

Nezaméiite vstupni a vystupni svorky starteru.

Pred spusténi pohonu zjistéte smér jeho otaceni. Odpojte motor od zatéze a
proveéite spravnost sméru otaceni, pokud je to nutné.

Pted spusténi provette, ze ovladaci napéti a napéti sité odpovida specifikaci
na Stitku starteru

Je-1i aktivovan povel start a na vystupu starteru neni piipojen motor dojde k

aktivaci ochrany zkrat tyristoru nebo Spatné zapojeni (SHORT SRC or
WRON CONNECTION).

8.1. Urceni velikosti napajeni fidicich obvodi RVS-DX8A — 310A
U softstarter modeltl 8A az 310A lze urcit velikost napéti pro napajeni fidicich obvodii. Na obrazku nize
je znazornéna propojka rozliSujici mezi fidicim napétim 115V nebo 230V.

a 1IS00] Eh Yol Io[ o]V
= 000
2
1

JﬂlG ) {'JlfL

RVS-DX 8-44A RVS-DX 58-72A

Pozn.:

Na obrazcich jsou uvedeny modely RVS-DX 8 — 44A a RVS-DX 58 — 72A. U vétsich modelt je umisténi

propojky velmi podobné.
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8.2. Standardni proces rozbéhu

Pfipojte napajeni fidicich obvodu, rozsviti se LED On.

Provéite nastaveni parametrt tlacitky Mode a Select ptipadné upravte.
Pokud si nejste jisti spravnosti provedenych zmén, vrat'te se k
tovarnimu nastaveni (viz servisni rezim) a proved’te nastaveni znovu.
Pfipojte napajeni silovych svorek starteru.

Na displeji zvolte zobrazeni proudu motoru (MOTOR FLA).

>
«

>
«

Motor se rozbéhne
kratce po povelu
start

Zvyste pocatecni napéti a zopakujte rozb¢h

ANO

ANO

Pocate¢ni proud a
mechanicky raz
je prilis velky

Snizte pocatecni napéti a zopakujte rozbéh —

:
Rychlost se mékce Motor se nerozb&hne

Proud pfi rozbéhu

zvySuje na
je prili$ vysoky ?

jmenovitou ?

ANO ANO

na jmenovitou
rychlost ?

NE
\ 4

| Snizte omezeni proudu |

| ZvvySste omezeni proudu |

A

A A

Zastavte chod a pockejte az motor dob&hne

\ 4

Lehce zvyste pocatecni napéti a proudové omezeni pro piipad zmén v zatézi.

ANO
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A

v

Zadeite bovel start

Rozbiha se motor na
jmenovité otacky tak, jak
je pozadovano ?

NFE Je-li rozb&hovy ¢as prilis kratky , zvétSete parametr

"rozb&hovy cas" a (nebo) snizte proudové omezeni
(pokud snizite proudové omezeni provéite, Ze se motor
postupné rozbiha a nezastavi se.

ukonc¢eni rozbéhu.

Provéite celkovy potfebny ¢as rozbéh a nastavte max. dovoleny ¢as rozbéhu
ca o 5s delsi nez maximalni potiebny ¢as rozb&hu, aby bylo vzdy zajisténo

8.3. Priklady rozbéhovych krivek

8.3.1. Lehka zaté? — Cerpadla, ventildatory apod.

INITIAL VOLTAGE (pocatecni napéti) - nastavte 30% (tovarni nastaveni)
CURRENT LIMIT (proudové omezeni) - nastavte 300%
ACCELERATION TIME (¢as rozb¢hu) - nastavte Ss

100%
o0%
307

10

!

Woltogel?]

0047777

100%

&10%]

Z -
$‘ = }* [sec]

Napéti rychle nastoupa na troven poc¢atecniho napéti, a pak se postupné zvysuje dle nastavené ¢asové
rampy rozb&hu ku jmenovité hodnoté. Proud se souc¢asné mekce zvysuje az do hodnoty proudového
omezeni (nebo nize) a nasledné poklesne na provozni hodnotu. Motor se rozbiha na plnou rychlost rychle a

meékce.
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8.3.2. ZatéZ s vysokym momentem setrvacnosti — ventildtory, centrifugy apod.

INITIAL VOLTAGE (pocate¢ni napéti) - nastavte 50% (tovarni nastaveni)
CURRENT LIMIT (proudové omezeni) - nastavte 400%
ACCELERATION TIME (¢as rozb¢hu) - nastavte 20s

b/oltagel’] I%1
100%

707
o0%

400%

107

Napéti a proud se zvysuje az do dosazeni proudového omezeni. Napéti ziistava na dosazené urovni dokud
se motor nepfiblizi nomindlni rychlosti, proud zacina klesat. Starter dokon¢i zvySovani napéti na nominalni
hodnotu. Motor se mékce rozbiha na plnou rychlost.

8.3.3. Specidlni rozbéh — vyuZiti druhého nastaveni

Hodlate-1i automaticky vyuzivat vzdy druhé nastaveni (DUAL ADJUSTMENT), piipojte pomocné relé
(AUX RELAY) do serie s pomocnym vstupem (AUX. INPUT), jak je zndzornéno v sekei 8.3.3.1

na strané 53.

Naprogramujte pro pomocné rel¢ funkci "okamzité" (IMMEDIATE) a nastavte prodlevu (RELAY ON
DELAY) t, .

Naprogramujte vstup C1 (INPUT C1) na funkci "druhé nastaveni" (DUAL ADJUSTMENT).
Naprogramujte standardni parametry a parametry druhého nastaveni dle tabulky nize.

S vyuzitim standardni charakteristiky se pohon rozbéhne na proudové omezeni 200%. Po odeznéni
prodlevy t, (PROG. AUX. RELAY DELAY) se sepne pomocné relé a tim i pomocny vstup C1 (PROG.
INPUT C1) a je zvoleno charakteristika druhého nastaveni (DUAL ADJUSTMENT), s jejimz vyuzitim je
rozb¢h dokoncen.

Tento postup je vhodny k omezeni poc¢atecni rychlé akcelerace pohonu (vyuziti pro ponorna cerpadla,
bubnové ventilatory s rezonan¢nimi frekvencemi apod.).

v/ oltagel#]
1007,

4 £ | ‘ ‘ :ch[sec]

Standardni parametry Parametry druhého nastaveni

INITIAL VOLTAGE 10% 25%
pocatecni nape€ti
ACCELERATION TIME _ _
doba rozbéhu t=2-30s t=2-30s
CURREI,JT LIMH? 200% 300 —400%
proudové omezeni
PROG.. AUX. RELAY DELAY _

L e , ty=1-60s | e
prodleva pom. relé p¥i sepnuti
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8.3.3.1. Specialni rozbeh s vyuzitim druhého nastaveni — schema zapojeni
napajeni o,
o1 il
fidich S OY.e .
o n ni
obvodu apaje

T

! 3 Ll
v | 0D
(L

D1 Al Cl Bl JJAE L1 L2 L3
oe

1 Rvs—px | |
3

Fe 4 23 |74
Fault
Aux,
Outpu
)

Poznamky:
(1) — Nastavte vstup C1 na funkci druhé nastaveni

(2) — Nastavte pomocné relé na funkci spinani ihned a naprogramujte prodlevu sepnuti t,, blize
viz sekce 7.6.9 na strané 42.

8.3.4. Vvbér vhodné kiivky pro ¢erpadlo (odstiedivé ¢erpadlo)

8.3.4.1. Rozbéehové kiivky

0 ..Nastavte hlavni parametry je-1i potieba (FLA, FLC atd.)

0 Nastavte tovarni hodnoty pro parametry rozbéha kiivka, doba rozbéhu, proudové omezeni a
pocatecni napéti (STARTING CURVE - 0, ACCELERATION TIME - 10s, CURRENT
LIMIT —400% a INITIAL VOLTAGE - 30%)

0 Rozbihejte ¢erpadlo a sledujte ukazatel tlaku. Sledujte, zda dojde k pietlaku a jak vysoké je
Spic¢kové prekroceni tlaku. Pokud dochazi k pretlaku, zvolte kiivku s redukci $pickového
momentu (kiivka 1!)

0 Zvolte kiivku 1! (START CURVE 1!), prodluzte dobu rozbéhu (ACCELERATION TIME)
na 15s a snizte proudové omezeni (CURRENT LIMIT) na 350%. Rozbéhnéte cerpadlo a
opakujte pozorovani tlaku.

0 Ve vétsin¢ piipad je nyni prekmit tlaku potlacen. Pokud pietlak pretrvava, prodluzte dobu
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(0]

(0]

rozb&hu na 25s (konzultujte s vyrobcem motoru) a opakujte rozbéh.

Pokud i nadale dochazi k prekmitu tlaku vyuZijte rozbéhové kiivky 2! nebo 3!. Cim vyssi
Cislo kiivky, tim hlubsi potlaceni $pickového momentu a tlakového prekmitu.

Je-1i potieba prodlouzit dobu rozbe¢hu nad maximalni dovolenou, pouzijte specialni rozb¢h
(konzultuje s vyrobcem).

Linear torgue Peak over speed Slight time increase
| )5 Ctorque) acceleration cmoothes the peok

Torque larque

t t
4‘ T<t1 L A

8.3.4.2. Dobéhové kiivky

0}
0}

(0]

Nastavte hlavni parametry je-li potfeba (FLA, FLC atd.)

Nastavte tovarni hodnoty pro dobéhovou kiivku a dobu dobéhu (STOP CURVE - 0,
DECELERATION TIME - 10s)

zastavte ¢erpadlo a sledujte méfeni tlaku a chovani zpétné klapky, zda pti zastaveni nedojde
k efektu "vodniho kladiva" (mechanickému razu klapky) a okamzitému zastaveni cerpadla.
Je-li potfeba, zvolte kiivku dob&hu 1! a prodluzte dobu dobéhu na 15s. Zastavte ¢erpadlo a
proved’te opét pozorovani.

Ve vétsin€ piipadd by mél byt mechanicky raz klapky eliminovan. Neni-li tomu tak,
prodluzte dobu dob&hu na 25s (konzultujte s vyrobcem motoru).

Pokud "vodni kladivo" pretrvava, pouzijte dobéhu kiivky 2! pfipadné 3!. Pfechod k vys$sim
ktivkam snizuje moznost vzniku mechanického razu klapky.

doltoge [%] ‘ kspeed
1007 0
| !
| EI\
| —
| 3]
: 4l
| _ _
tsec] tsec]
8.3.4.3. Koneény moment pii mékkém dobéhu motoru ¢erpadla

Pfi zastaveni ¢erpadla mize zpétna klapka uzavtit vytlak diive, nez vyprsi nastaveny dob&hovy ¢as
(DECELERATION TIME). Proud prochazejici nadale motorem zpiisobuje nechtény ohfev. Nastavte
parametr kone¢ny moment (FINAL TORQUE) na hodnotu 1 a opakujte zastaveni. Sledujte zda proud
motorem piestane téct kratce po dosednuti klapky. Pokud proud i nadale tece (déle nez 3-5s po dosednuti
klapky), zvyste nastaveni kone¢ného momentu (az na hodnotu 10).

FINAL =10
TORDUF .1

Aoltoge [%] Aspeed
100%

t[sec]
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9. NESNAZE A JEJICH RESENI

Pfi chybé se motor zastavi, LED kontrolka FAULT se rozsviti a chybové relé se sepne. Na displeji se
zobrazi chyba (TRIP:) a jeji popis (TRIP: UNDER CURRENT)

Chybova hlaseni
TOO MANY STARTS

LONG START TIME

O/C SHEAR PIN

O/C or WRONG CON.

Pfi¢ina a mozna feSeni

Ochrana proti nadmérnému poctu rozbehti zastavi starter, pokud pocet
uskute¢nénych rozbéhi ve zvoleném ¢asovém useku prekroci dovoleny pocet.

Pockejte, az starter vychladne — v zavislosti na nastaveni doby zakazu rozbéhu
(START INHIBIT)

Vice informaci naleznete v sekci 7.6.4 na stran¢ 31 — START PERIOD a START
INHIBIT

Ochrana proti prili§ tlouhé dobé rozbehu zastavi starter, pokud doba
probihajiciho rozbéhu piekroci nastavenou max. dobu rozbéhu (MAX. START
TIME).

Proveérte FLA, FLC a nastaveni max. mozné doby rozbéhu. Zvyste nastaveni
pocatecniho napéti , proudového omezeni a dovolené doby rozbéhu, nebo snizte
dobu rozbéhu (INITIAL VOLTAGE, CURRENT LIMIT, MAX. START TIME,
ACCELERATION TIME), dle potrieby.

Vice informaci k FLA a FLC naleznete v sekci 7.6.3 na strané 27 (hlavni
parametry). Ostatni nastaveni naleznete v sekci 7.6.4 na stran¢ 31 (parametr
rozb&hu).

K chybé starteru dojde:

okamzité, pokud proud ptekroci 8,5 nasobek FLC (neni programovatelné)

pti rozbéhu, pokud proud piekroci 8,5 nasobek FLA (neni programovatelné)

pfi chodu, pokud proud ptekroc¢i 100 — 850%(nastavitelna hodnota)

Ochrana sttizny kolik (O/C SHEAR PIN) ma nastavitelnou prodlevu, kdy starter
detekuje chybu, ale vypne se po vyprseni nastaveného zpozdéni (prodleva se
neuplatni, pokud proud prekroci 8,5x FLC)

Provérte, zda motor neni zablokovan

proverte nastaveni FLA a FLC UPOZORNENI
proveérte zapojeni kabelii k motoru max. dovolené napé&ti
proved'te méieni izolacniho odporu motoru pro méfeni je S00V!!
a kabelu

Vice informaci o nastaveni FLA, FLC a Ochrany O/C SHEAR PIN naleznete v
sekci 7.6.3 na strané 27 (hlavni parametry)

Zpusobi chybu softstarteru, pokud je v zapojeni "uvniti D" zapojen chybné, nebo
pokud je zjistén nadproud.

Proveérte, zda neni motor zablokovan, nebo zkratovan, provérte kabely a
zapojeni. Provérte, zda je zapojeni provedeno presné dle sekce 4.3.9.2

na strané 13.

Pokud je obvod zcela v poradku, je mozné pokusit se o rozbéh v rezimu
rozsiren¢ho nastaveni (WIDER SETTINGS). Blize viz sekce 7.6.7 na strané 38.
Pokud dojde opét k chybé, prosim konzultujte vyrobce. Prosim, start v rozsireném
nastaveni zkuste pouze jednou, neni ticelné pokus opakovat, pokud se rozbéh
nezdaril.
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Pfi¢ina a mozna feSeni

Chybova hlaseni
OVERLOAD

UNDER CURRENT

UNDER /NO
VOLTAGE

OVER VOLTAGE

PHASE LOSS

PHASE SEQUENCE

K chyb¢ starteru dojde, pokud proud piekroci chybovou troven (OVERLOD
TRIP) a registr kumulace tepelného pietizeni se naplni.

Proverte FLA, FLC, nastaveni dovoleného pretizeni a proud motoru. Pred dalsim
rozbéhem ponechte motor 15 min. vychladnout.

Vice informaci o nastaveni FLA, FLC a pfetizeni (OVERLOAD) najdete v sekci
7.6.3 na stran¢ 27 (hlavni parametry).

K chyb¢ starteru dojde, pokud proud motoru poklesne po uréenou dobu pod
nastavenou uroven.

Provérte nastaveni chyba nizkého proudu (UNDER CURRENT TRIP) a ¢asové
prodlevy (TIME DELAY), provérte proudy v jednotlivych fazich L1, L2, L3.

Vice informaci ohledné nastaveni chyby nizkého proudu naleznete v sekci 7.6.3 na
strané 27 (hlavni parametry).

Pokud sitové napéti poklesne po uréenou dobu pod nastavenou uroven, nebo
zcela vymizi, dojde k chybé starteru.

Provérte nastaveni chyby podpeti (UNDER VOLTAGE TRIP) a casove prodlevy
(TIME DELAY), proverte napeti jednotlivych fazi L1, L2, L3. Pokud napéti
poklesne na 0, chyba starteru nastane ihned (bez prodlevy).

Vice informaci ohlednée nastaveni chyby podpeti naleznete v sekci 7.6.3

na strané 27 (hlavni parametry).

Pokud se sitové napéti zvysi nad nastavenou uroven po uréeny cas, pak dojde k
chybé prepéti.

Provétte nastaveni tirovné prepéti (OVER VOLTAGE TRIP) a ¢asové prodlevy
(TIME DELAY), provéite fazova napéti L1, L2, L3.

Vice informaci ohledné nastaveni chyby prepeti naleznete v sekci 7.6.3

na strané 27 (hlavni parametry).

K chybé¢ starteru dojde pokud chybi jedna nebo dv¢ faze.

0 Proverte zda napdjeci napeti je v predepsané toleranci a frekvence e je
mezi 45 — 65Hz.

0 Pokud vsechny predchozi méreni nenasla pricinu a jste si zcela jisti, Ze ke
ztraté faze nedochazi, je mozné ochranu ztraty faze zablokovat (PHASE
LOSS Y/N — nastavte NO).

K teto situaci miize v ojedinélych pripadech dochdzet, pokud starter zjisti
nezvyklé parametry sité, napr. velky obsah vyssich harmonickych (THDV-
total harmonic distorsion in voltage).

0 Pokud je ztata faze skutecnd a ochrana je zablokovana (viz odrazka vyse),
pak pohon bude pracovat i v techto podminkach pokud nevypadne na jinou
ochranu (velmi pravdépodobné na pretizeni)

0 Pokud je pohon velmi lehce zatiZen nemusi byt ztrdta faze viibec zjisténa.

Nastaveni ochrany proti ztraté¢ faze (PHASE LOSS) naleznete v sekci 7.6.8 na
stran¢ 40.

K chyb¢ starteru dojde, pokud sled fazi neni spravny.

Provérte sled fazi a jeli potreba provedte zaménu dvou fazi. Pokud bézi motor
nyni na opacnou stranu, provedte dalsi zamenu fazi na vystupu starteru.
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Chybova hlaseni
S. SCR OT WR.
CONNECTION

OVER
TEMPERATURE

EXTERNAL
FAULT pouze v
rezimu
maximalniho
zobrazeni

SLOW SPEED
TIME

WRONG
PARAMETERS

FREQUENCY

Pricina a mozZna reSeni

K chybeg starteru dojde, pokud jedna nebo vice vystupnich fazi neni spravné
ptipojena k motoru; pokud doslo k vnitinimu pieruseni vinuti v motoru; pokud je
zkratovan nektery z tyristort starteru nebo vinuti motoru.

Provérte ohmmetrem odpory mezi L1-U, L2-V a L3-W, sprdavnad hodnota > 20kQ.
Proveérte, zda se nedostava na vystup starter (U, V, W) napéti, napr. z nezavislého
preklenovaciho obvodu.
K chybeé tyristoru miize dojit z divodii:
0 Kratkodoby velmi vysoky proud — nespravné, nebo zZadné predrazené jisteni
(jsou vyZadovany pojistky pro jisténi polovodicii!)
0 Kratkodobé velmi vysoké Spicky napéti — nedostatecna prepétova ochrana
O PFilis casté rozbehy s maximalnim zatizenim, nebo za nespravnych
podminek.

Ve velmi nezbytnych pripadech lze ochranu proti zkratu tyristoru nebo nespravnému
zapojeni zablokovat vyuZitim reZimu provozu z generdtoru (naprogramovani
pomocného vstupu AUX. IN PROG INPUT).

Vice informaci naleznete v sekci 7.6.9 na stran¢ 42 (parametry programovani 1/0).
Pozn.:

Ochranu proti zkratu tyristoru nebo nespravnému zapojeni neni v reZimu provozu z
generatoru aktivni.

Prehrati chladice starteru. K chybé starteru dojde pokud teplota chladice
vykonovych prvki prekroc¢i 85°C.

Proveérte, zda pohon neni rozbihan p¥ilis Casto, zda nejsou ucpany chladici otvory
(nevhodna montaz, necistoty), zda pracuji chladici ventilatory (pokud jsou
osazeny).

K chybé starteru dojde pokud spinaci kontakt pomocného vstupu na svorkach 13 a
14 je sepnut na déle nez 2s. Funkce vnéjsi chyba musi byt na pomocny vstup
naprogramovana.

Proveérte pricinu sepnuti pomocného vstupu.
Vice informaci o programovani pomocného vstupu (AUX. IN PROG. INPUT)
naleznete v sekci 7.6.9 na stran¢ 42 (parametry programovani 1/0).

Piekro¢eni uréeného ¢asu provozu pomalou rychlosti

Provérte nastaveni doby provozu pomalou rychlosti (MAX. SLOW SP TIME).

Vice informaci naleznete v sekci 7.6.7 na stran€ 38 (parametry specialniho urceni).
Pozn.:

Je-li pohon provozovan pitili§ dlouho v rezimu pomalé rychlosti, mize dojit k
prehfati motoru i starteru.

Nedoslo k pfesunu parametri z RAM do EEPROM nebo obracené, po vyméné
EEPROM s novym software nebo po zapnuti napajeni fizeni.

Pokud sviti LED chyba (fault) provedte jeji vymaz tlacitkem RESET.

Stisknéte soucasné tlacitka MODE a VY a nasledné tlacitka STORE a MODE opét
soucasné. Timto jste provedli navrat k tovarnim parametrum starteru RVS-DX.
Nyni je nutné zopakovat zadani vsech potiebnych parametrii.

K chyb¢ starter dojde, pokud frekvence sit€ je mimo toleran¢ni pasmo 45 — 65Hz.

Proveérte frekvenci site.
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9.1. Zaruka a oznameni chyby

Nazev spole¢nosti Zemé Faxové Cislo
¢islo modelu a zabudované Napfr.:
volitelné prisluSenstvi: RVS-DX -170-400-230-3+5+L-S

seriové Cislo

datum nakupu

datum instalace

datum chyby
Verze software: stisknéte MODE a V soucasné, pak stisknéte 2x SELECT; na
STRT.DX- displeji se objevi ¢islo verze software (napr.: STRT.DX-150802)

Jednopolové schema silového zapojeni:

Schema zapojeni ovladani:

Detaily chyby, chybové hlaSeni

definice stavu p¥i vzniku chyby:
(p¥i rozbéhu, po rozbéhu, pri
mékkém zastaveni, konec
mékkého zastaveni, pii
preklenuti, pii chodu atd.)

statistické informace informace o nastaveni starteru
posledni doba rozbéhu FLC starter

max. proud pii FLA motoru

poslednim rozbéhu

celkovy ¢as chodu pocatecni napéti

celkovy pocet startii doba rozbéhu

posledni chyba proudové omezeni

proud pri chybé

celkovy pocet chyb
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10. TECHNICKA SPECIFIKACE

Obecné informace

silové napdjeci napéti

frekvence
napajeni fidicich obvodt
zatizeni

sdruzené napéti 220 az 600V (nutné specifikovat) +10%,-15% pro vSechny
modely,

sdruzené napéti 690V (nutné specifikovat) +10%,-15% pro RVS-DX 390 a
vetsi

45 — 65Hz (zdroj s pevnou nebo proménnou frekvenci)

115V nebo 230V (nutno specifikovat) +10%,-15%

trifazové, tfivodi¢ové, induk¢éni motor s kotvou nakratko

Parametry rozbéhu a dobéhu

proud (FLC) starter

proud (FLA) motoru

ktivky fizeni Cerpadel a
momentu

rozb&hovy puls

pocatecni napéti
pocatecni proud
proudové omezeni
doba rozb&hu
doba dobéhu

Ochrany motoru

prili§ mnoho startd
zéakaz startu

prilis dlouhy ¢as rozbéhu
nadproud (stfizny kolik)

termoelektricka ochrana I°t

nizky proud

podpéti

prepéti

ztrata faze, frekvence mimo
rozsah *

sled fazi

zkrat tyristoru, Spatné
zapojeni

prehrati chladice

vnéjsi chyba

Jmenovity zatéZovaci proud starteru (viz specifikace)

Jmenovity proud motoru 50 — 100% FLC starteru

Volitelné kiivky rozbéhu a dobéhu slouZzi k potlaceni tlakového piekmitu pii
rozbehu Cerpadel a k zamezeni efektu razu zpétné klapky pti dobéhu
Rozbéhovy puls 80%Un, nastavitelny ¢as 0,1 — 1s; slouzi k "utrzeni" zatézi s
vysokym momentem setrvacnosti.

10 -50% Un

100 — 400% proudu motoru FLA

100 — 400% proudu motoru FLA

1-30s

1-30s

Max. pocet startli, rozsah 0 — 10 v dob¢é 1 — 60s

doba 1 — 60min, kdy je rozb¢h zakazan po chybé "piili§ mnoho startd"

max. dovoleny rozbéhovy ¢as 1 — 30s (1 — 250s pii rozsifeném nastaveni)
dvé mozné funkce: chyba pii rozbéhu, pokud proud dosdhne 850% FLA a pfi
chodu 100 — 850% FLA, reak¢ni ¢as v prubéhu 1 periody napéti (ev. po
vyprseni prodlevy)

nastavitelnd v rozsahu 75 — 150% proudu motoru FLA. nastavitelna prodleva
pii 500% FLA 1 —10s

chyba, pokud proud poklesne pod 20 — 90% In, asova prodleva 1 — 40s
chyba, pokud napéti poklesne pod 50 — 90% Un, ¢asova prodleva 1 — 10s
chyba, pokud napéti stoupne nad 110 — 125%Un, ¢asova prodleva 1 — 10s
chyba pokud jedna nebo vice fazi chybi, nebo frekvence je mimo dovoleny
rozsah 45 — 65Hz

chyba, je-li sled fazi nespravny

zabrani rozb&hu, pokud je motor pfipojen nespravné nebo vibec; nebo pokud
jeden nebo vice tyristort je zkratovano

chyba, pokud teplota chladice ptekroci 85°C

chyba, pokud je vnéjsi poruchovy kontakt sepnut déle nez 2s

* moznost automatického resetu

Ovlidéani

displej
klavesnice
chybovy kontakt
pomocny kontakt

Teploty

LCD, 4 volitelné jazyky, 4 signaliza¢ni LED

6 klaves pro snadné nastavovani

2 svorky — 1 spinaci kontakt 8A, 250V zc, 2000VA
2 svorky — 1 spinaci kontakt 8A, 250V zc, 2000VA

provozni -10 az +40°C
skladovaci -20 az +70°C
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Standardy:

test pfilozenym napétim

stupen kryti
EMC emise
EMC odolnost

bezpecnost

Vlastnosti prostredi

nadmoftska vyska
vlhkost

2500V ¢

IP20 — velkost D1, IP0O ostatni velikosti D2 — D5
CISPR 11 tiida A

EN 55011

EN 55082-2

EN600947-1
Navrzeno a vyrobeno s ohledem na splnéni UL508C

do 1000m n.m. Pro pouziti ve vétSich vyskach kontaktujte vyrobce

ESD 8kV vzduch, IEC 801-2

RF el. pole 10V/m, 20-1000MHz, IEC 801-3

strmost 2kV, IEC 801-4

pti dodrZeni vSech bezpecnostnich predpokladi

95% pfti 50°C nebo 98% pii 45°C, bez korosivnich plyni

Spotieba Fidicich obvodu

priblizna spotieba fidicich obvodu startert RVS-DX je v nésledujici tabulce:

model pi‘ed sepnutim naraz pii spinani | po pieklenuti
preklenovaciho pieklenovaciho
relé relé
8 20VA 20VA 20VA
17 20VA 20VA 20VA
31 20VA 20VA 20VA
44 20VA 20VA 20VA
58 20VA 20VA 20VA
72 20VA 20VA 20VA
85 20VA 20VA 20VA
105 20VA 20VA 20VA
145 20VA 20VA 20VA
170 20VA 20VA 20VA
210 20VA 30VA 30VA
310 20VA 30VA 30VA
390 20VA 600VA 40VA
460 20VA 800VA 40VA
580 20VA 1700VA 40VA
820 20VA 1700VA 40VA
950 20VA 2400VA 60VA
1100 20VA 2400VA 60VA
Poznamky:
Dodavatel:
AEF, s.r.0.  http://www.aef-hitachi.cz mailto:info@aef-hitachi.cz
Virobce:

[SoLcon]
Solcon Industries Ltd. http://www.solcon.com




